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報告書の利用についての注意・免責事項 

 

本報告書は、日本貿易振興機構（ジェトロ）が現地調査会社に委託し作成したものであり、

調査後の法律改正などによって情報が変わる場合があります。掲載した情報・コメントは調

査委託先の判断によるものであり、情報の正確性や一般的な解釈がこのとおりであること

を保証するものではありません。また、本報告書はあくまでも参考情報の提供を目的として

おり、法的助言を構成するものではなく、法的助言として依拠すべきものではありません。

本報告書にてご提供する情報等に基づいて行為をされる場合には、必ず個別の事案に沿っ

た具体的な法的助言を別途お求め下さい。 

 

ジェトロおよび調査委託先は、本報告書の記載内容に関して生じた直接的、間接的、派生的、

特別の、付随的、あるいは懲罰的な損害および利益の喪失について、それが契約、不法行為、

無過失責任、あるいはその他の原因に基づき生じたかにかかわらず、一切の責任を負いませ

ん。これは、たとえジェトロまたは調査委託先が係る損害等の可能性を知らされていても同

様とします。 
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はじめに 

CASE、つまり「Connected（コネクテッド化）」、「Autonomous（自動化）」、「Shared／Service

（シェア／サービス）」、「Electric（電動化）」は、世界の自動車産業の次世代のあり方を示

す重要なキーワードとなっている。この CASEの開発には、新興スタートアップや、これま

で自動車業界とは関係の少なかった ITやオンライン・プラットフォーマーなど異業種も含

めて多くの中国企業が取り組んでおり、従前の日米欧の大手自動車メーカーを中心とした

自動車開発とは異なる様相を呈している。 

この状況は、特許をはじめとする知的財産の分析からも見て取ることができる。例えば、

令和２年度特許出願技術動向調査「MaaS（Mobility as a Service）～自動運転関連技術か

らの分析～」（2021年 3月、特許庁）では、MaaS 関連技術の主要国の出願件数は中国籍が

最も多く、出願人ランキングでは配車サービスの DIDIが 2位にランクインしている。しか

し、マクロな特許出願件数の比較に基づく統計分析では、重要なプレイヤーであるにも関わ

らずランキングに現れない CASE関連の中国企業が多くあることから、中国における各企業

の特許出願や研究・事業開発の動向は必ずしも明らかでない。 

そこで、本調査では、中国における主要な CASE関連企業各社それぞれについて、CASE関

連の事業概要、中国における特許出願動向及び重要特許などを調査し、各社の知財戦略及び

事業戦略を見出すことを目的として実施した。 
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第一章 調査の概要 

1.1. 調査項目１：企業概要 

中国における主要な CASE関連企業の企業概要として、以下の項目について企業ごとに

各社ウェブサイト、年次報告書、各種報道等を参考にして整理した。 

 

① 属性 

② 創業年 

③ 創業者及び創業者の出身大学・企業 

④ 本社所在地 

⑤ 上場の有無（上場している場合は証券取引所名及び上場年） 

⑥ 売上高（2020 年若しくは公表された直近の一年） 

⑦ 研究開発費（2020 年若しくは公表された直近の一年） 

⑧ 主な子会社・合弁会社・間接持株会社 

⑨ 最近３年（2019年～2021年、その期間にない場合は 2019年以前に拡大）の資

金調達履歴 

⑩ 研究開発動向 

⑪ 最近３年（2019年～2021年、その期間にない場合は 2019年以前に拡大）の事

業提携動向 

 

   ここで、企業グループが巨大であり親会社の特定が困難な場合は、「経営主体」と

して、そのグループにおける主な親会社（その登録地が中国（大陸及び香港・マカオ・

台湾）又は租税回避地であるもの。持ち株関係がなくとも、実際の支配者または法定

代表人が同じである場合は複数を親会社として列記。）のうち、直接または間接的に

株式を保有する企業数、経営範囲、特許数、特許と CASE 関連度を総合的に考慮して

選別した。 

   「主な子会社」については、親会社が直接株式を保有する企業のうち、親会社の株

式保有比率が 67%以上である企業又は当該企業が上場企業で親会社が筆頭株主であ

る場合は親会社の株式保有比率に関わらず「子会社」とした上で、経営範囲、CASE専

利数を総合的に考慮し、主な子会社を選別した。 

   「合弁会社」については、親会社が直接株式を保有する企業のうち、親会社の株式

保有比率が 30～60%以上の間である企業又は当該企業が上場企業である場合は親会

社の株式保有比率に関わらず親会社及び他の株主の持株状況により「合弁会社」とし

た上で、経営範囲、CASE専利数を総合的に考慮し、主な合弁会社を選別した。 

   「主な間接持株会社」については、親会社の間接持株会社のうち親会社の株式保有

比率が 30%以上の企業を「間接持株会社」とした上で、経営範囲、CASE専利数を総合

的に考慮し、主な間接持株会社を選別した。 

   また、一部の子会社については、親会社の企業概要・特許分析に含めた上で、別途

子会社の項目を独立で設け、それぞれについて企業概要・特許分析を行った。 

ここで、「中国における主要な CASE関連企業」としては、各種報道、各企業の発表

及び簡易な特許分析を参考にして、完成車メーカー：１４社、EV新興メーカー：１２

社、バス・トラックメーカー：１０社、大手 IT：4社、プラットフォーマー・ライド

シェア・物流・マップ：１０社、V2X・IoV・スマートコックピット：１５社、画像・

音声認識：４社、自動運転ソリューション：２５社、LiDAR：3 社、自動運転用チッ

プ：２社、電池：１１社の全１１０社を抽出した。 
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1.2. 調査項目２：特許分析 

中国における主要な CASE関連企業の特許分析として、以下の項目について企業ごとに

整理した。なお、企業の順序は原則として CASE関連専利出願（発明専利+実用新型専利）

の出願件数合計の多い順とした。 

 

① 各社の発明特許・実用新案出願動向（年別推移） 

各企業グループの全中国出願（発明特許・実用新案）についての出願年別出願動

向（出願日/優先権日：2011 年～2020 年）を横軸：出願年、縦軸：中国出願件数

の棒グラフで示した。当該棒グラフは、CASE 関連と非 CASE 関連に分類して色

分けして表示した。ここで、CASE 関連と非 CASE 関連の分類方法は後述する。 

 

② 各社の発明特許・実用新案出願動向（累計） 

各企業グループの全中国出願（発明特許・実用新案）の累計（出願日/優先権

日：2011 年～2020 年）について、CASE 関連と非 CASE 関連に分類して円グラ

フで示した。ここで、CASE 関連については「NEV 関連」、「自動運転関連」、「MaaS 

関連」に分類して色分けして表示した。ここで、「NEV 関連」、「自動運転関連」、

「MaaS 関連」の分類方法は後述する。 

 

③ 各社の発明特許・実用新案出願の海外パテントファミリーの有無及び権利のステ

イタス情報 

各企業グループの全中国出願（発明特許・実用新案）の累計（出願日/優先権

日：2011 年～2020 年）について、CASE 関連と非 CASE 関連に分類して、海外

パテントファミリーの有無の割合及び調査時点における権利のステイタス（未審

査/審査中、登録維持、失効（拒絶/放棄）を表で示した。 

 

④ 各社の技術分野別 CASE 関連発明特許出願動向（年別推移） 

各企業グループの中国出願（発明特許）について、「NEV関連」、「自動運転関

連」、「MaaS関連」に分類し、それらの出願年別出願動向（出願日/優先権日：2011 

年～2020 年）として、横軸：出願年、縦軸：上位 5 つの筆頭 IPC のメイングル

ープごとに分類したバブルチャートを示した。 

 

⑤ 各社の技術分野別 CASE 関連発明特許出願動向（累計） 

各企業グループの中国出願（発明特許）について、「NEV関連」、「自動運転関

連」、「MaaS関連」に分類し、それらの出願累計（出願日/優先権日：2011 年～2020 

年）について、主要な IPCサブクラス・メイングループで分類した円グラフで示

した。 

 

⑥ 各社の CASE 関連発明特許出願における主な子会社・合弁企業 

各企業グループの中国出願（発明特許）について、「NEV関連」、「自動運転関

連」、「MaaS関連」に分類し、親会社及び子会社・合弁企業のうち上位４社のそれ

ぞれが、各項目の出願に占める割合を表で示した。なお、親会社（経営主体）、子

会社、合弁会社の選定については、上記企業概要を参照。 

 

⑦ 各社の CASE 関連発明特許出願における主な共同出願相手 

各企業グループの中国出願（発明特許）について、「NEV関連」、「自動運転関

連」、「MaaS 関連」に分類し、共同出願相手の上位５社の名称及び件数を示した。
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なお、共同出願相手については、子会社・合弁会社は除外した。 

 

⑧ 各社の CASE 関連出願における重要度の高い出願 

各企業グループの中国出願（発明特許・実用新案）について、使用データベ

ース（Patsnap 及び Innojoy）で付与されている独自スコアに基づく上位３件の

出願を表で示した。 

 

※ データの抽出条件 

使用データベース：Patsnap及び Innojoy（重要度スコアのみ） 

出願先国・地域：中国（国家知識産権局）の発明特許出願及び実用新案出願 

対象年：2011 年～2020 年に出願日（優先日）を持つ出願  

※2020 年の出願は公開されていないものがあるため、データとして不完全である点

に留意されたい。 

抽出条件：上記企業概要で選定した出願人名検索。ここで、グループ全体の分析には、

上記企業概要で「主な子会社」として選別した企業以外のものも含む。 

 

※ 「CASE関連」及び「NEV、自動運転、MaaS」の分類条件 

「CASE関連」及びその内訳としての「NEV、自動運転、MaaS」の分類は、下記表１～

３の検索要素（抜粋）に基づき、IPC及びキーワード検索を用いて選別した。 

 

表１ NEVの検索要素（抜粋） 
検索要素 

（レベル 1） 

検索要素 

（レベル 2） 

検索要素 

（レベル 3） 
キーワード/分類番号 

新エネルギー

車分野 
/ 顕在的なキーワード 

((新能源 OR 清洁能源) $W5 车) OR NEV OR 

"New Energy Vehicle" 

電気自動車分

野 

電気自動車 

(純電気を含む) 

顕在的なキーワード 

(BEV OR "Battery Electric Vehicle" OR "Battery 

EV" OR "pure EV") OR  (纯电动 OR 纯电力 

OR 纯电驱动) OR ((太阳能 OR 光伏) $W5 车) 

OR "Electric Vehicle" OR (电动 $W2 车) 

分類番号 B60L 

ハイブリッド車 
顕在的なキーワード 

混合动力 OR 混动 OR 混合电动 OR 油电混

合 OR 油电式混合 OR 气电混合 OR "HEV" 

OR "Hybrid electric vehicle" OR  ((混联 OR 串

联) $W5 驱动)  

分類番号 B60K6 OR B60W20 

プラグインハイブ

リッド車（PHEV） 
顕在的なキーワード 

((插电 OR 插入式) $W5 (混动 OR 混合 OR 

电动 )) OR 插混  OR "PHEV" OR "Plug-in 

Hybrid Electric Vehicle" OR "plug-in HEV" 

レンジエクステン

ダー式電気自動

車（REEV） 

顕在的なキーワード 

增程 OR "EREV" OR "REEV" OR "EREV" OR 

"Plug-in Hybrid Electric Vehicle" OR "Range 

Extend Electric Vehicle" OR "Extend Range 

Electric Vehicle" OR "range extended EV" 

マイルドハイブリ

ッド車（MHEV） 
顕在的なキーワード 

轻混 OR 轻度混合 OR 轻型混合 OR ((48V 

OR 48 伏) $W10 (电动 OR 车 OR 动力)) OR 

"MHEV" OR "Mild Hybrid" OR "Mild Hybrid 

Electric Vehicle" OR "Mild Hybrid EV" 

燃料電池電気自

動車（FCEV） 
顕在的なキーワード 

((燃料电池 OR 氢燃料 OR 氢能)  $W5 车) 

OR "FCEV" OR "Fuel Cell Electric Vehicle" OR 

"Fuel Cell EV" 
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その他の種類

の新エネルギ

ー車 

水素内燃機関自

動車 

顕在的なキーワード 
(氢 $W5 (内燃机 OR  氢发动机)) OR "HICEV" 

OR "Hydrogen Internal Combustion Engine 

Vehicle" OR "Hydrogen Internal Combustion EV" 

分類番号 F02B43 

ガス燃料車 
顕在的なキーワード 

((天然气 OR 液化石油气 OR 燃气 OR LNG 

OR CNG) $W5 车)  

分類番号 F02M21 

アルコール・エー

テル車 

顕在的なキーワード (醇 OR 醚) $W5 车 

分類番号 F02D19 

スーパーキャパ

シタ車 

顕在的なキーワード 

超级电容 OR 电化学电容 OR 双电层电容器 

OR 黄金电容 OR 法拉电容 OR 锂离子电容

器 

分類番号 H01G 

電池 

動力電池 
顕在的なキーワード 

动力电池  OR 二次电池 OR 锂电池 OR 锂

离子电池  OR 镍氢电池  OR 铅酸电池  OR  

镍镉电池 OR 固态电池 OR ((电极 OR 正极 

OR 负极) $W5 (镍 OR 氢 OR 铅 OR 酸)) OR 

刀片电池 OR 钠离子电池 

分類番号 H01M10 OR H01M4 

燃料電池 
顕在的なキーワード 燃料电池 

分類番号 H01M8 

電池モジュール 

顕在的なキーワード 电池模组 OR 电池单体 

分類番号 H01M50 

新エネルギー

車のその他の

キーテクノロジ

ー 

新エネルギー車

分野又は電気自

動車分野の「駆

動用モーター及

び制御システム」 

駆動用モーター及び制御システム 
(驱动 OR 动力) $W3 电机 

B60L15/20 

新エネルギー車分野又は電気自動

車分野 
新エネルギー車分野 OR 電気自動車分野 

レンジエクステン

ダー 
/ 

検索内容は「レンジエクステンダー式電気自動

車」ですでにカバー 

動力統合システ

ム 
/ 

((机电 OR 动力) $W5 (耦合 OR 集成 OR 总

成)) OR  (电动机 OR 发电机)  

電池管理システ

ム 

/ 
电 池 管 理  OR "BMS" OR "BATTERY 

MANAGEMENT SYSTEM"  

  B60L58 

熱管理システム / 热管理 

充電/水素充填

技術 

電池充電 /交換

関連 

充電関連 
(充电 OR 充放电 OR 加电) $W5 (站 OR 桩 

OR 电动车 OR 汽车) 

  B60L53 

  换电站 
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  B60S5/06 

水素充填関連 

/ 加氢 AND 车 

  F17C 

 

表２ 自動運転の検索要素（抜粋） 
検索要素 

（レベル 1） 

検索要素 

（レベル 2） 

検索要素 

（レベル 3） 
キーワード/分類番号 

自動運転分野 / 

顕在的なキーワード 

ADAS OR 辅助驾驶 OR  驾驶辅助 OR 自主驾

驶  OR 无人驾驶  OR "self driving" OR self-

driving OR 自动驾驶  OR 自动化驾驶  OR 

"automated driving" OR ADV OR 智能驾驶 OR 

智能化驾驶 OR 网联驾驶 

主要分類番号 
B60W30 OR B60W40 OR B60W50 OR B60W60 OR 

G05D1 OR G08G1 

V2X分野 / 

顕在的なキーワード 
(V2X OR 车联网) OR (V2V OR V2I OR V2P OR 

V2N) OR 车路协同 

主要分類番号 
B60R16 OR H04W4/40 OR H04W4/44 OR 

H04W4/46 OR H04W4/48 OR H04L29 OR H04W72 

自動運転キー

テクノロジー 

環境センシング技

術 

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「車載センサ」 

传感器 $W10 车 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

車載レーダー 

((雷达 OR radar)  $W10 车) OR ((激光雷达 OR 

"laser radar" OR LiDAR) OR (毫米波雷达 OR 毫

米雷达) OR (超声波雷达 OR 超声雷达)) 

G01S7 OR G01S13 OR G01S15 OR G01S17 OR 

G01S19  

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「視覚センサ」 

((视觉 OR 图像 OR 视频 OR 摄像 OR 相机) 

$W5 (采集 OR 获取))  

自動運転の顕在的キーワード 又は 自動運転の

主要 IPC分類番号 

路側センサ（V2I を含む） 

((路侧 OR 路边 OR 路端) AND ((设备 OR 设

施 OR 单元) OR (感知 OR 监测 OR 传感器 

OR 雷达 OR radar OR 视觉传感器 OR (摄像 

OR 相机) OR ((图像 OR 视频) AND 采集)))) OR 

RSU OR "road side unit" 

位置情報技術 

慣性センサ 

( 惯 性 测 量 单 元  OR IMU OR "Inertial 

Measurement Unit") OR (惯性导航系统 OR INS 

OR "Inertial Navigation System") 

GNSS類センサ 

(卫星定位 OR 全球定位系统 OR GPS OR 北斗 

OR BDS OR "BeiDou Navigation Satellite 

System" OR GNSS OR RTK OR ((实时动态 OR 

差分) AND 定位)) 
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高精度地図 

高精度地图 OR 高精地图 OR HD 地图 OR 高

清地图 OR HAD地图 OR ((ADAS OR 辅助驾驶 

OR  驾驶辅助  OR 自主驾驶  OR 无人驾驶 

OR 自动驾驶 OR 自动化驾驶 OR ADV OR 智

能驾驶 OR 智能化驾驶 OR 网联驾驶) $W5 (地

图))  OR (((路况 OR 路面 OR 道路 OR 车道 

OR 弯道 OR 坡道 OR 叉路口 OR 交叉路) OR 

(交通标志 OR 地标 OR 路标 OR 标示 OR 标

志 OR 限速) OR (交通设施 OR 信号灯) ) AND 

地图) 

プラン決定技術 

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「道路環境予測」（V2I、V2V、V2P

を含む） 

(预测 OR 识别 OR 追踪 OR 感知) $SEN ((路

况 OR 路面 OR 道路 OR 车道 OR 弯道 OR 

坡道 OR 叉路口 OR 交叉路) OR (交通标志 

OR 地标 OR 路标 OR 标示 OR 标志 OR 限

速) OR (交通设施 OR 信号灯) OR 障碍 OR 异

常 OR 车辆 OR 行人) 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「行動意図予測」 

((预测 OR 识别 OR 追踪) $SEN (意图 OR 趋

势 OR 轨迹 OR 行驶 OR 驾驶 OR 换道 OR 

变道 OR 切入 OR 直行 OR 偏离  OR 并线 

OR 转向 OR 转弯)) OR ((运动 OR 行动 OR 

行为 OR 行驶 OR 驾驶) $W5 (意图 OR 趋势)) 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

リスク予測及び提示 

(预测 OR 识别 OR 提示 OR 警报 OR 预报 

OR 预警 OR 警示) AND (碰撞 OR 盲区 OR 

疲劳 OR 危险) 

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「ルートプラン」 

(规划 OR 选择) AND (路径 OR 路线 OR 轨迹 

OR 车道) 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「ナビゲーション」 

导航 

G01C21 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「標準運転決定」 

((运动 OR 行动 OR 行为 OR 行驶 OR 驾驶) 

AND (策略)) OR ((决策 OR 决定) AND ((速度 

$W10 车) OR 安全距离 OR 换道 OR 变道 OR 

切入 OR 直行 OR 偏离 OR 并线 OR 转向 

OR 转弯)) OR (泊车 OR 停车 OR 泊出) OR (接

管) 
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自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

自動運転分野又は V2X 分野におけ

る「安全運転決定」 

(避 $W5 (障 OR 撞)) OR 避让 OR 交通规则 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

自動運転シミュレ

ーション技術 

顕在的なキーワード 仿真 OR 模拟 OR 测试 

主要分類番号 G06F30/20 

/ 
自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

V2X キーテクノ

ロジー 

(V2I +V2V+ V2P) 

路側センサ（V2I を含む） A1 における「路側センサ」によってすでにカバー 

道路環境予測（V2I、V2V、V2P を含

む） 

A3 における「道路環境予測」によってすでにカバ

ー 

V2X 

リモート操縦 
(远程 OR ((云 OR 计算) $W5 平台) OR TSP) 

AND (遥控 OR 操控 OR 授权 OR 管控) 

V2X 分野における「人工知能など関

連技術」 

人工智能 OR 神经网络 OR 深度学习 OR 机

器学习 OR 自学习 OR 计算机视觉 OR 机器

视觉 OR 图像识别 OR 大数据 OR 云计算 

G06N3 OR G06K9 OR G06T7 

V2X の顕在的キーワード 又は V2X の主要 IPC

分類番号 

車載端末機器 

自動運転分野または V2X 分野にお

ける「T-BOX」 

T-BOX OR ((车载 OR 车联网) $W5 (终端 OR 

计算 OR 通信)) 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

スマートシート 
(座舱 OR 驾驶舱) AND (智能 OR 通信 OR 网

络) 

自動運転分野または V2X 分野にお

ける「車載情報/娯楽システム」 

((HUD OR 平视显示器  OR 抬头显示器  OR 

"Head Up Display" OR (车载 $W5 (娱乐 OR 多

媒体 OR 显示)) OR HMI OR (人机 $W5 界面))) 

自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 

又は 

V2X の顕在的なキーワード 又は V2X の主要

IPC 分類番号 

移動通信技術 

自動車に応用する移動通信技術 

(3G OR 4G OR 5G OR LTE OR DSRC OR 无线网

络 OR 无线局域网 OR 蜂窝 OR ((无线 OR 移

动) $W5 (通信 OR 通讯))) AND 车 

/ 
自動運転の顕在的なキーワード 又は 自動運転

の主要 IPC 分類番号 
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表３ MaaSの検索要素（抜粋） 
検索要素 

（レベル 1） 

検索要素 

（レベル 2） 
キーワード/分類番号 

Maas 分野 

顕在的なキーワ

ード 

((出行 OR 驾驶 OR 导航 OR 地图 OR 客运 OR 地理信息) $PARA (服务 OR 业务 

OR 运营 OR 平台 OR 云)) 

主要分類番号 G06Q10/02 OR G06Q10/04 OR G06Q10/06 OR G06Q20 OR G06Q30 OR G06Q50/30 

V2X分野 

顕在的なキーワ

ード 
(V2X OR 车联网) OR V2N 

主要分類番号 H04W4/02 OR H04W4/44 

基本のモビリテ

ィサービス 

Maas 分野の「ル

ートプラン」  

((路线 OR 行程 OR 路径) AND (推荐 OR 规划 OR 搜索)) OR 导航 OR 实时定位 OR 

当前定位 

G01C21 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

Maas 分野の「パ

ーキングサービ

ス」  

泊车 OR 停车 OR 泊出 

G08G1/14 OR G07B15 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

Maas分野の「リア

ルタイム道路状

況」 

((路况 OR 路面 OR 道路 OR 车道 OR 弯道 OR 坡道 OR 叉路口 OR 交叉路) OR 

(交通标志 OR 地标 OR 路标 OR 标示 OR 标志 OR 限速) OR (交通设施 OR 信号

灯)) 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

隊列走行 (车队 OR 列队 OR 编队) $W10 (行驶 OR 跟驰 OR 协同) 

Maas 分野の「充

電サービス」  

充电 

B60L53 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

生活サービス 
Maas 分野の「生

活サービス」  

((出游 OR 旅游 OR 旅行 OR 景点 OR 景区) OR (餐 OR 食 OR 宿 OR 住 OR 购 

OR 娱) OR 商圈)  $PARA (路线 OR 行程 OR 规划 OR 预订 OR 退订 OR 订购)  

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

運輸サービス 

Maas 分野の「オ

ンライン予約車」  

约车 OR 叫车 OR 打车 OR (用车 $W10 业务) OR 车辆调度 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

Maas 分野の「運

転手と同乗者」  

司机 AND (乘客 OR 乘员) 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

Maas 分野の「レ

ンタカー」  

分时租赁 OR (租车 OR 借车) OR ((借租 OR 借用 OR 租赁) AND 车) 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

相乗り 拼车 OR (拼单 $W5 车) 

Maas 分野の「カ

ーシェアリング」  

(共享 $W5 车) 

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 
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自動車後方支

援サービス 

Maas 分野の「保

険金融サービス」  

保险 

G06Q40/08  

Maas 分野の顕在的なキーワード 又は Maas 分野の主要 IPC 分類番号 

V2X分野的の「救

援サービス」  

(车 AND (救援 OR 援助 OR 售后)) OR (事故 AND (处理 OR 诊断)) 

V2X分野の顕在的なキーワード 又は V2X分野の主要 IPC 分類番号 

声音認識技術 

V2X分野の「声音

認識技術」  

语音 OR 声音 OR 语义 

G10L 

V2X分野の顕在的なキーワード 又は V2X分野の主要 IPC 分類番号 

「自動車に応用す

る声音認識技術」 

((语音 OR 声音 OR 语义) $W5 (识别 OR 交互)) AND ((HUD OR 平视显示器 OR 抬头

显示器 OR "Head Up Display" OR (车载 $W5 (娱乐 OR 多媒体 OR 显示)) OR HMI OR 

(人机 $W5 界面)) OR ((驾驶 OR 驾乘 OR 开车 OR 乘坐 OR 乘客 OR 乘员 OR 司

机) $W5 体验)) 

移動通信技術 

自動車に応用す

る移動通信技術 

(3G OR 4G OR 5G OR LTE OR DSRC OR 无线网络 OR 无线局域网 OR 蜂窝 OR ((无

线 OR 移动) $W5 (通信 OR 通讯))) AND 车 

/ V2X分野の顕在的なキーワード 又は V2X分野の主要 IPC 分類番号 
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北京汽車/BAIC 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 1958年 

創業者 徐和誼 1 (華中科技大学(Huazhong University of Science and 

Technology)管理学博士) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 北京汽車集団有限公司(Beijing Automotive Group Co., Ltd.) 

上場の有無 北京汽車股份有限公司(BAIC Motor Co., Ltd.)は 2014年に香港証券

取引所へ上場。 

北汽藍谷新能源科技股份有限公司 (BAIC BluePark New Energy 

Technology Co.,Ltd)は 1996 年に上海証券取引所へ上場。 

売上高(2020年) 2900.96億人民元 

(出所：北京汽車集団有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2018年) 41.09億人民元 

(出所：北京汽車集団有限公司 2020年年次報告) 

北京汽車集団有限公司2(Beijing Automotive Group Co., Ltd.) 

主な子会社 北京汽車研究総院有限公司(Beijing Automotive Technology Center 

Co., Ltd.) 

北京汽車集団越野車有限公司(BAIC Group Off-road Vehicle Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 北京汽車股份有限公司(BAIC Motor Co., Ltd.) 

北汽藍谷新能源科技股份有限公司 (BAIC BluePark New Energy 

Technology Co.,Ltd) 

江西昌河汽車有限責任公司(Jiangxi Changhe Automobile Co., Ltd.) 

北京海納川汽車部件股份有限公司(Beijing Hainachuan AUTOMOTIVE 

PARTS Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 北京新能源汽車股份有限公司(Beijing Electric Vehicle Co., Ltd.) 

北京汽車動力総成有限公司(Beijing Motor Powertrain Co., Ltd.) 

北京軽享科技有限公司(Beijing Qingxiang Technology Co., Ltd.) 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 新エネルギー電気自動車、スマート運転、コネクテッド、人工知能、

ソフトウェア欠陥管理プラットフォーム 

事業提携動向 ① 2018 年 11 月、華為(Huawei)とインテリジェントコネクテッドカ

ー分野において協力を展開。 

② 2019年 1月、華為(Huawei)と「1837デイビッドソンイノベーショ

ンラボラトリー」を共同で設立し、インテリジェントコネクテッ

ドカーを共同開発。 

③ 2020年 6月、滴滴(DiDi)公司と自動車、人工知能及びシェアモビ

リティなどの分野において協力を展開。 

 
1 北京汽車は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展戦

略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

2 旧名称：北京汽車工業控股有限責任公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 1% 

未審査・審査中 27% 28% 

登録維持 42% 39% 

失効 30% 33% 

出願合計 3165 件 3535 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.05% 0.06% 

登録維持 95% 90% 

失効 5% 10% 

出願合計 3874 件 19272 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回路

または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電気

的推進車両における制御装置のためのもの 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

2 10 21 27 52 30 22 17

16 15 27 34 30 15 12

4 10 35 39 40 13

3 6 17 33 33 45

2 2 18 28 21 34 15 4 7

2  

B60L15

G01R31

B60L11

B60L53

H02J7

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60L15

7%

B60Lその他

22%

B60K1

4%

B60Kその他

3%

B60その他

15%

H01M10

5%
H01Mその他

5%
H01その他

2%

H02J7

5%
H02Jその他

0.41%

H02その他

4%

G01R31

6%

G01Rその

他

1%

G01その他

4%
その他

17%
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 自動運転 

 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムであ

って目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステムに

おける目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，を

認識するための方法または装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

2 2 9 12 12 13 11

6 6 4 17 8 3 12 4

4 4 4 9 8 13 4

1 1 4 7 4 4 3

2 6 4 5 6

2  

B60W30

B60R16

G08G1

H04L29

G06K9

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60W30

13%

B60Wその他

9%

B60R16

12%

B60Rその他

10%

G08G1

9%

G08その

他

1%

H04L29

5%

H04Lその

他

1%

H04その

他

4%

その他

36%
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 MaaS 

 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

B60R25 車両の無断使用や盗難を防いだり知らせたりする付属品またはシステム 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

3 7 4 4 4

5 1 2

4 2 1

2 1 1 2

4 1

2  

G08G1

G06Q10

B60R25

H04W4

H04L29

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 20202013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G08G1

20%

G08その他

1%

G06Q10

7%

G06Gその他

6%
G06その

他

8%B60R25

6%
B60Rその

他

4%

B60その

他

16%

その他

32%
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合3（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(北京汽車集団有限公司)間接持株-北京新能源汽車股份有限公司 85% 

(北京汽車集団有限公司)合弁会社-北京汽車股份有限公司 5% 

(北京汽車集団有限公司)間接持株-藍谷智慧(北京)能源科技有限公司 4% 

(北京汽車集団有限公司)子会社-北京汽車研究総院有限公司 3% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(北京汽車集団有限公司)間接持株-北京新能源汽車股份有限公司 32% 

(北京汽車集団有限公司)合弁会社-北京汽車股份有限公司 22% 

(北京汽車集団有限公司)子会社-北京汽車研究総院有限公司 26% 

(親会社)北京汽車集団有限公司 18% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(北京汽車集団有限公司)子会社-北京汽車研究総院有限公司 40% 

(北京汽車集団有限公司)間接持株-北京新能源汽車股份有限公司 37% 

(北京汽車集団有限公司)合弁会社-北京汽車集団有限公司 29% 

(北京汽車集団有限公司)間接持株-北京軽享科技有限公司 11% 

 

 
3 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

成都前鋒電子股份有限公司 7 

清華大学 3 

孚能科技(贛州)股份有限公司 1 

 

 自動運転 

企業名 件数 

同済大学 2 

北京郵電大学 2 

 

 MaaS 

企業名 件数 

優必愛信息技術(北京)有限公司 3 

同済大学 1 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104908535B 純粋な電気自動車のための最適タイヤ空気圧促進方法 $97,000 

CN104691349B 電気自動車の高電圧部品の残留電力用の放電装置 $91,000 

CN105140736B 電気自動車用コネクタおよび電気自動車 $89,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107264523B 車両制御方法およびシステム 91 

CN107757401B 
車双方向充電器の運転モードのための制御方法、装置および電気自動

車 
90 

CN105150820B 
電気自動車用バッテリーパッククイックチェンジコントロールシス

テム 
90 
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比亜迪/BYD 

企業概要 

属性 完成車(乗用車、商用車)、EV設計開発、二次電池、人工知能 

創業年 1995年 

創業者 王伝福(中南大学(Central South University)学士、北京有色金属研

究総院(General Research Institute for Nonferrous Metals)修士) 

本社所在地 深圳市 

主な経営主体 1. 比亜迪股份有限公司(BYD Company Limited) 

2. 領裕国際有限公司(Lead Fortune International Limited) 

3. BYD (H.K.) CO., LIMITED 

4. 深圳市宏達同実業有限公司(Shenzhen Hongdatong Industry Co., 

Ltd.) 

上場の有無 比亜迪股份有限公司(BYD Company Limited)は 2011 年に深圳証券取

引所へ上場。 

比亜迪股份有限公司(BYD Company Limited)は 2002 年に香港証券取

引所に上場。 

売上高(2020年) 156,597,691,000.00 人民元 

(出所：比亜迪股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 7,464,861,000.00 人民元  

(出所：比亜迪股份有限公司 2020年年次報告) 

1. 比亜迪股份有限公司4(BYD Company Limited) 

主な子会社 比亜迪汽車有限公司(Byd Auto Co., Ltd.) 

上海比亜迪電動車有限公司(Shanghai Byd Electric Vehicle Company 

Limited) 

深圳市比亜迪鋰電池有限公司(Byd Lithium Battery Co., Ltd.) 

弗迪動力有限公司(FinDreams Powertrain Co., Ltd.) 

比亜迪通信信号有限公司(BYD Signal & Communication Company 

Limited) 

比亜迪汽車工業有限公司(BYD Auto Industry Co., Ltd.) 

主な合弁会社 比亜迪豊田電動車科技有限公司(BYD TOYOTA EV Technology Co., 

Ltd.) 

恵州比亜迪実業有限公司(BYD (Huizhou) Company Limited) 

主な間接持株会社 東莞市徳瑞精密設備有限公司(Dongguan Tec-Rich Engineering Co., 

Ltd.) 

2. 領裕国際有限公司(Lead Fortune International Limited) 

主な子会社 比亜迪精密制造有限公司(Byd Precision Manufacture Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 恵州比亜迪電子有限公司(Huizhou Byd Electronic Co., Ltd.) 

3. BYD (H.K.) CO., LIMITED5 

主な子会社 恵州比亜迪電池有限公司(BYD (Huizhou) BATTERY Company Limited) 

 
4 旧名称：深圳市比亜迪実業有限公司。 

5 旧名称：BYD BATTERY (H.K.) CO., LIMITED。 
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主な合弁会社 恵州比亜迪実業有限公司(BYD (Huizhou) Company Limited) 

恵州維士瑪科技有限公司(Huizhou Wismart Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

4. 深圳市宏達同実業有限公司6(Shenzhen Hongdatong Industry Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳睿啓信息有限公司(Shenzhen Ruiqi Information Co., Ltd.) 

深圳迪鏈科技有限公司 

上海飛途汽車服務有限公司(Shanghai Feitu Automobile Service 

Co., Ltd.) 

深圳市迪滴新能源車科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2021年 1月、上場企業第三者割当増資、融資金額は 2491567.0 万

人民元。 

② 2021年 2月、上場企業第三者割当増資、融資金額は 2億米ドル。 

研究開発動向 パワーバッテリー(リン酸鉄リチウム電池、ブレード電池、高エネル

ギー密度三元電池)、電子制御(SiC MOSFET)、電気モータ、新エネル

ギー車(デュアルモード技術、双方向インバータ充放電技術)、無人運

転 

事業提携動向 ① 2018年 7月、長安汽車(Chongqing Changan Automobile Company 

Limited)と新エネルギーパワーバッテリー分野において協力を

展開。 

② 2019年 1月、トヨタ自動車(Toyota Motor Corporation)と純電

動車及びパワーバッテリー分野において協力を展開。 

③ 2019 年 4 月、華為(Huawei)とスマートモビリティ分野において

協力を展開。 

④ 2020年 3月、トヨタ自動車(Toyota Motor Corporation)と合弁

会社である比亜迪豊田電動車科技有限公司(BYD TOYOTA EV 

Technology) を設立。 

⑤ 2021 年 3 月、地平線(Beijing Horizon Robotics Technology 

Development)と人工知能チップなどの方面において戦略的協力

協議を締結。 

⑥ 2021 年 11 月、上海歌爾丹拿電子科技有限公司 (Shanghai 

Geldanna Electronic Technology)とインテリジェントコネクテ

ッドカーのスマートレベルを向上させ、インテリジェントカー産

業エコの繁栄と発展を促進するために戦略的協力協議を締結。 

⑦ 2021 年 12 月、北京理工大学深圳汽車研究院 (Shenzhen 

Automotive Research Institute,Beijing Institute of 

Technology)と新エネルギー車分野において協力を展開。 

 
6 旧名称：深圳市星亜迪実業有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 17% 11% 

未審査・審査中 40% 31% 

登録維持 52% 53% 

失効 8% 16% 

出願合計 4084 件 4653 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 4% 2% 

登録維持 92% 88% 

失効 8% 12% 

出願合計 2352 件 4806 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
 (transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法  

H01M4 電極 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

10 17 11 17 21 21 61 48 39 39

14 14 25 18 23 37 45 24 54 8

1 1 7 36 41 72 41 34 18 1

18 15 20 21 24 15 15 25 30 21

13 9 28 48 69 9

2  

H01M10

H01M2

B60K6

H01M4

B60L53

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60K6

8%
B60Kその他

4%
B60L53

6%
B60L58

5%

B60Lその他

9%

H01M10

10%

H01M2

9%

H01M4

7%

H01Mその他

5%
H01その他

2%

H02J7

4%

H02Jその他

H02その他

4%

その他

26%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

 

1 3 2 2 1 17 9 12 5 2

2 3 2 4 6 14 11 1

2 1 3 3 6 12 9 1

1 1 2 4 1 2 16 4 4

2 2 2 9 4

2  

H04L29

B60W30

B60R16

G08G1

G06K9

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60R16

6%

B60Rその他

6%

B60W30

7%

B60Wその他

5%

B60その他

8%

H04L29

9%

H04Lその他

2%

H04その他

5%

G06K9

3%G06その他

5%

G08G1

6%

G08その他

3%

その他

35%
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 MaaS 

 

 
 

主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

G06Q10 管理；経営 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

1 1 1 1 9 5 2

3 1 2 1 3

1 2 1 1 1 2

2 1 3 1

1 4 2

2  

G08G1

G01C21

H04L29

G06Q10

G06F3

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G08G1

11%

G08その他

1%

G01C21

6%

G01その他

1%

G06F3

4%G06Fその

他

9%

G06Q10

4%

G06Qその

他

4%

G06その

他

10%

B60R16

3%

B60Rその

他

3%

B60その

他

15%

その他

29%
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合7（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)比亜迪股份有限公司 92.36% 

(比亜迪股份有限公司)間接持株-東莞市徳瑞精密設備有限公司 1.69% 

(比亜迪股份有限公司)子会社-深圳市比亜迪鋰電池有限公司 1.33% 

(BYD (H.K.) CO., LIMITED)子会社-惠州比亜迪電池有限公司 0.81% 

(比亜迪股份有限公司)子会社-上海比亜迪有限公司 0.66% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)比亜迪股份有限公司 97% 

(比亜迪股份有限公司)子会社-比亜迪汽車工業有限公司 1% 

(比亜迪股份有限公司)間接持株-北京華林特装車有限公司 0.65% 

(領裕国際有限公司)子会社-比亜迪精密制造有限公司 0.33% 

(領裕国際有限公司)間接持株-惠州比亜迪電子有限公司 0.33% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)比亜迪股份有限公司 98% 

(比亜迪股份有限公司)子会社-比亜迪汽車工業有限公司 1% 

(領裕国際有限公司)間接持株-惠州比亜迪電子有限公司 1% 

 
7 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手 (発明特許出願) 
 

 NEV 

企業名 件数 

北京環衛集団環衛装備有限公司 11 

北京京環装備設計研究院有限公司 11 

北京三辰環衛機械有限公司 5 

中国電力科学研究院有限公司 1 

北京理工大学 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

北京環衛集団環衛装備有限公司 4 

北京三辰環衛機械有限公司 3 

北京京環装備設計研究院有限公司 3 

常熟市維摩剣門緑茶有限公司 1 

江蘇福興織染有限公司 1 

 
 MaaS 
なし。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103187764B 
電気自動車、電力システム、電気自動車用モーターコントローラ

ー 
$21,700,000 

CN111430600A シングルバッテリー、パワーバッテリーパック、電気自動車  $6,530,000 

CN104752639B パワーバッテリーモジュール $3,230,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103187758B 電気自動車充電システムおよびそれを備えた電気自動車 95 

CN104253464B 
電気自動車間で互いに充電するためのシステムおよび充電コネク

タ 
94 

CN104253471B 電気自動車の充電システムおよび電気自動車の充電制御方法 94 
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吉利汽車/GEELY 

企業概要 

属性 完成車（乗用車、商用車）、EV 設計開発、二次電池、人工知能、その

他インターネットサービス 

創業年 1986年 

創業者 李書福（ハルビン理工大学本科、燕山大学修士） 

本社所在地 浙江省杭州市 

主な経営主体 1. 浙江吉利控股集団有限公司(Zhejiang Geely Holding (Group) 

Co., Ltd.) 

2. 吉利科技集団有限公司(Geely Group Co., Ltd.） 

3. 吉利集団（寧波）有限公司 

4. Centurion industries Ltd. 

5. Proper Glory Holding Inc. 

上場の有無 吉利汽車控股有限公司8(Geely Automobile Holdings Ltd.) は香港証

券取引所（2004年）に上場 

売上高(2020年) 325,618,693,912.15 人民元  

(出所：浙江吉利控股集団有限公司 2020年年報) 

研究開発費(2020年) 14,639,138,151.05 人民元  

(出所：浙江吉利控股集団有限公司 2020年年報) 

1. 浙江吉利控股集団有限公司 (Zhejiang Geely Holding (Group) Co., Ltd.) 

主な子会社 浙江吉利新能源商用車集団有限公司(Zhejiang Geely New Energy 

Commercial Vehicles Group Co., Ltd.) 

威睿電動汽車技術(蘇州)有限公司(Viridi E-mobility Technology 

(Suzhou) Co., Ltd.) 

吉利汽車集団有限公司(Geely Automobile Group Co., Ltd.) 

浙江吉利汽車有限公司(Zhejiang Geely Automobile Co., Ltd.) 

上海華普汽車有限公司(Shanghai Maple Automobile Co., Ltd.) 

主な合弁会社 上海沃爾沃汽車研発有限公司(Shanghai Volvo Car R D Co., Ltd.) 

国鉄吉訊科技有限公司(China Railway Gecent Technology  Co., 

Ltd.） 

主な間接持株会社 寧波吉利汽車研究開発有限公司(Ningbo Geely Automobile Research 

and Development Co., Ltd.) 

浙江吉智新能源汽車科技有限公司(Zhejiang Jizhi New Energy 

Automobile Tech Co., Ltd.) 

浙江衡遠新能源科技有限公司 (Zhejiang Hengyuan New Energy 

Technology Co., Ltd.) 

吉利四川商用車有限公司(Geely Sichuan Commercial Vehicle Co., 

Ltd.) 

威睿電動汽車技術(寧波)有限公司(Viridi E-Mobility Technology 

(Ningbo) Co., Ltd.) 

杭州六創電動汽車科技有限公司(Hangzhou Liuchuang Electric 

Vehicle Technology Co., Ltd.) 

2. 吉利科技集団有限公司(Geely Group Co., Ltd.） 

 
8 Proper Glory Holding Inc(26.85%)->吉利汽車控股有限公司(Geely Automobile Holdings Limited) 
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主な子会社 杭州優行科技有限公司(Hangzhou Youxing Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 蔚星科技有限公司 

福建常青新能源科技有限公司 (Fujian Evergreen New Energy 

Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 左中右電動汽車服務(上海)有限公司(Left Middle Right Electric 

Vehicle Service (Shanghai) Co., Ltd.) 

湖北吉利太力飛車有限公司(Hubei Geely Terrafugia Company) 

3. Centurion Industries Ltd. 

主な子会社 浙江吉潤汽車有限公司 

湖南吉利汽車部件有限公司(Hu'nan Geely Automobile Parts Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 浙江吉利汽車研究院有限公司(Zhejiang Geely Automobile Research 

Institute Co., Ltd.) 

吉利汽車研究院 (寧波 )有限公司 (Geely Automobile Research 

Institute (Ningbo) Co., Ltd.) 

几何汽車（山西）有限公司（Geometry Automobile (Shanxi) Co., Ltd.) 

4.吉利集団(寧波)有限公司 

主な子会社 浙江吉利変速器有限公司(Zhejiang Jili Transmission Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 浙江軒孚科技有限公司 

5.Proper Glory Holding Inc. 

主な子会社 吉利汽車控股有限公司(Geely Automobile Holdings Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 吉致汽車金融有限公司(Jizhi Auto Finance Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2021年 8月、吉利控股(Geely Holding)傘下の路特斯(Lotus Cars)

は PRE-A ラウンド融資を完了し、融資金額は約 23 億米ドルであ

る。 

② 2021 年 8 月、極氪知能科技(ZEEKR)は Pre-A ラウンド融資を完了

し、融資金額は約 5億米ドルである。 

③ 2021 年 9 月、曹操出行(運営主体は杭州優行科技有限公司

（Hangzhou Youxing Technology Co., Ltd.))は Bラウンド融資

を完了し、融資金額は約 38億元人民元である。 

研究開発動向 電気自動車、パワーバッテリー、自動運転、インテリジェントコネク

テッドカー、モビリティサービスプラットフォーム 

事業提携動向 ① 2018年 11月、中国航天科工集団(China Hangtian Science and 

Industry Corporation)と高速飛行列車分野で提携。 

② 2018年 11月、中国電信(China Telecom)とスマートモビリティ、

V2X、クラウドコンピューティングなどの分野で提携。 

③ 2018 年 12 月、寧徳時代(CATL)と合弁会社を設立し、単電池、電

池モジュールなどを研究開発、生産。 

④ 2019年 6月、LG Chemと提携し、電気自動車電池の安定した供給

を確保。 

⑤ 2019年 9月、Daimler AGと共同でドイツ Volocopter に投資し、

空中モビリティソリューションを協力して開発。 
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⑥ 2019年 12月、Daimler Mobility & Technology Services Co., 

Ltd.との合弁会社である蔚星科技有限公司を設立し、主力業務は

ハイエンドモビリティサービスである。 

⑦ 2020年 12月、Daimler AG とハイブリッドシステムソリューショ

ンを協力して開発。 

⑧ 2021年 1月、Foxconnと合弁会社を設立し、自動車 OEMサービス

を提供。 

⑨ 2021 年 1 月、百度(Baidu)と提携し、インテリジェントカー製造

分野にかかわることを発表。 

⑩ 2021 年 1 月、騰訊(Tencent)と提携を発表し、スマートコックピ

ット、自動運転などにかかわることを発表。 

⑪ 2021年 1月、孚能科技(Farasis Energy)と提携しパワーバッテリ

ーを生産。 

⑫ 2021 年 7 月、欣旺達(Sunwoda)との合弁会社である山東吉利欣旺

達動力電池有限公司(Shandong Geely Xinwangda Power Battery 

Co., Ltd.)を設立し、動力電池を研究開発、生産。 

⑬ 2021年 8月、Renault S.A.と MoUを締結し、今後中韓市場で提携

し、ハイブリッドカーを開発する。 

⑭ 2021 年 9 月、億咖通科技(Ecarx)に約 5000 万米ドルを投資し、

1.51％の株式を占有し、今後共同でコネクテッドエコオープンプ

ラットフォームを構築。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 2% 

未審査・審査中 43% 25% 

登録維持 15% 24% 

失効 42% 51% 

出願合計 2793 件 4121 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.05% 0.04% 

登録維持 83% 56% 

失効 17% 44% 

出願合計 2173 件 10973 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
 

主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

H01M10 二次電池；その製造 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換  

B60W20 ハイブリッド車両に特に適した制御システム 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 

14 6 7 2 1 17 21 28 18

1 2 7 5 2 8 20 27 16 22

1 13 34 47

2 1 1 1 1 2 20 36 16

2 5 3 1 2 6 12 15

2  

B60K6

H01M10

B60L53
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B60L53

6%

B60L15

2%

B60Lその他

10%

B60K6

7%

B60Kその他

6%

B60W20

5%

B60Wその他

4%

B60その他

10%H01M10

6%H01Mその他

6%

H01その他

1%

H02J7

2%
H02Jその他

1%

H02その他

3%

その他

31%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムであ

って目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステムに

おける目的） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

B60R21 
事故又は他の交通危機の場合乗員又は歩行者を負傷から保護又は防止するための車両の装置又は

部品 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の  

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムのた

めのパラメータの推定または演算 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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親会社及び主な子会社・合弁会社の割合9（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)浙江吉利控股集団有限公司 79% 

(Centurion Industries Limited)間接持株-浙江吉利汽車研究院有限公司 22% 

(Centurion Industries Limited)間接持株-吉利汽車研究院(寧波)有限公司 12% 

(浙江吉利控股集団有限公司)間接持株-寧波吉利汽車研究開発有限公司 11% 

(浙江吉利控股集団有限公司)間接持株-浙江吉智新能源汽車科技有限公司 8% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

（親会社）浙江吉利控股集団有限公司 93% 

(Centurion Industries Limited)間接持株-浙江吉利汽車研究院有限公司 50% 

(Centurion Industries Limited)間接持株-吉利汽車研究院(寧波)有限公司 22% 

(浙江吉利控股集団有限公司)間接持株-寧波吉利汽車研究開発有限公司 13% 

(浙江吉利控股集団有限公司)間接持株-吉利四川商用車有限公司 2% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)浙江吉利控股集団有限公司 86% 

(Centurion Industries Limited)間接持株-浙江吉利汽車研究院有限公司 26% 

(Centurion Industries Limited)間接持株-吉利汽車研究院(寧波)有限公司 22% 

(吉利科技集団有限公司)間接持株-杭州優行科技有限公司 17% 

(浙江吉利控股集団有限公司)間接持株-寧波吉利汽車研究開発有限公司 16% 

 
9 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手10（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

山東衡遠新能源科技有限公司 41 

科力遠混合動力技術有限公司 19 

武漢路特斯汽車有限公司 18 

山東理工大学 6 

山東省智遠新能源汽車研究院 4 

 

 自動運転 

企業名 件数 

武漢路特斯汽車有限公司 12 

 

 MaaS 

企業名 件数 

武漢路特斯汽車有限公司 5 

杭州的藍科技有限公司 2 

北京航空航天大学 1 

小霊狗出行科技有限公司 1 

成都伝化緑色慧聯物流有限公司 1 

 

 
10 ここの共同出願相手は、いずれも浙江吉利控股集団有限公司(Zhejiang Geely Holding (Group) Co., Ltd. )

との共同出願相手である。また、直接持株会社（子会社・合弁会社等）との共同出願は除く。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103552459B シリーズハイブリッド車の動力システム $2,640,000 

CN103963637B 自動車用統合ステアリングアクスルおよび電気自動車 $2,450,000 

CN106627082B 電気自動車 $2,450,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103552459B シリーズハイブリッド車の動力システム 93 

CN104385892B 電気自動車 93 

CN102862471B ハイブリッド自動車用充電装置および充電方法 92 
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上海汽車/SAIC 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、二次電池、人工知能、配車(車両手配) 

創業年 1984年 

創業者 胡茂元 11 (復旦大学 (Fudan University)修士、同済大学 (Tongji 

University)博士) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 1. 上海汽車工業(集団)総公司(Shanghai Automotive Industry 

Corporation (Group)) 

2. 上 海 国 際 汽 車 城 ( 集 団 ) 有 限 公 司 (Anting·Shanghai 

International Automobile City(Group) Co.,Ltd.) 

上場の有無 上海汽車集団股份有限公司12(SAIC Motor Corporation Limited (SAIC 

Motor))は 1997年に上海証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 7421億人民元 

(出所：上海汽車集団股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 13,395,044,388.06人民元 

(出所：上海汽車集団股份有限公司 2020年年次報告) 

1. 上海汽車工業(集団)総公司(Shanghai Automotive Industry Corporation (Group)) 

主な子会社 上海汽車集団股份有限公司(SAIC Motor Corporation Limited (SAIC 

Motor)) 

主な合弁会社 上海国際汽車城発展有限公司(Shanghai International Autocity 

Development Co.,Ltd.) 

主な間接持株会社 上汽通用五菱汽車股份有限公司 (Saic Gm Wuling Automobile 

Co.,Ltd.) 

泛亜汽車技術中心有限公司(Pan Asia Technical Automotive Center 

Co.,Ltd.) 

上汽通用汽車有限公司(Saic General Motors Co.,Ltd.) 

上汽大衆汽車有限公司(Shanghai Volkswagen Automotive Co., Ltd.) 

武漢中海庭数据技術有限公司(Wuhan Kotei BIG DATA Co., Ltd.) 

華域視覚科技(上海)有限公司(Shanghai Skoito Automotive Lamp 

Co., Ltd.) 

華域汽車系統股份有限公司13(Huayu Automotive Systems Co., Ltd.) 

2. 上海国際汽車城(集団)有限公司14(Anting Shanghai International Automobile City(Group) 

Co.,Ltd) 

主な子会社 上海国際汽車城新能源投資発展有限公司(Shanghai International 

Automobile City New Energy Investment and Development Co., 

Ltd.) 

上海嘉蔚汽車部件有限公司(Shanghai Jiawei Auto Parts Co., Ltd.) 

 
11 上海汽車は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

12 上海汽車工業(集団)総公司(Shanghai Automotive Industry Corporation (Group))(67.66%)->上海汽車集団

股份有限公司(SAIC Motor Corporation Limited (SAIC Motor))。 

13 上海汽車工業（集団）総公司(67.66%)->上海汽車集団股份有限公司(58.32%)->華域汽車係統股份有限公

司,1996 年に上海証券取引所へ上場。 

14 旧名称：上海嘉安投資発展有限責任公司。 
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主な合弁会社 上海淞泓智能汽車科技有限公司 

上海駅動汽車服務有限公司 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 2018年 11月、2019年 6月、2020年 4月に総額 50億人民元、50億人

民元、80億人民元の債券を公開発行。 

研究開発動向 プラグインハイブリッド電気自動車、純電気自動車、パワーバッテリ

ー、スマート運転自動車、モビリティサービスプラットフォーム 

事業提携動向 ① 2018 年 3 月、Infineon と合弁会社を設立し、絶縁ゲートバイポ

ーラトランジスタモジュール(IGBTモジュール)を共同開発。 

② 2018年 3月、TTTech Computertechnik AG(TTTech)と合弁会社を

設立し、スマート運転中央意思決定コントローラ(iECU)を研究開

発製造。 

③ 2018 年 9 月、寧徳時代(CATL)と新エネルギーバッテリーなどの

分野において協力を展開。 

④ 2018年 11月、中国移動(China Mobile)と 5G通信ネットワーク、

インテリジェントコネクテッドカー、スマート交通(ITS)システ

ムなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2018年 12月、華為(HUAWEI)と完成車情報伝送ネットワーク、ス

マート運転などの分野において協力を展開。 

⑥ 2019年 8月、阿里巴巴(Alibaba Group)とインテリジェントコネ

クテッドカー、自動運転などの分野において協力を展開。 

⑦ 2020 年 8 月、汽車之家15(Auto Home)と全業務チェーンデジタル

プラットフォームを構築し、デジタル化車購入サービスなどの分

野において協力を展開。 

⑧ 2021年 3月、海爾集団(Haier)と自動車軽量化新技術新材料、ス

マート物流シーンにおけるスマート運転などの分野において協

力を展開。 

⑨ 2021年 4月、大疆(DJI)と自動運転分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 7月、中興通訊(ZTE)とコネクテッド、スマートコックピ

ット、自動運転、路車協調、5Gスマート工場などの分野において

協力を展開。 

⑪ 2021年 8月、小米(Xiaomi)と自動運転分野において協力を展開。 

⑫ 2021年 10月、黒芝麻智能(Black Sesame)と車載用自動運転コン

ピューティングチップ、視覚センシングアルゴリズムなどの分野

において協力を展開。 

⑬ 2021年 10月、中興通訊(ZTE)と自動車操作システム、車載用チッ

プ、5G-V2X車用インターネット（IoV）通信などの分野において

協力を展開。 

 
15 公式ウェブサイト：www.autohome.com.cn 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 1% 

未審査・審査中 55% 46% 

登録維持 33% 34% 

失効 12% 20% 

出願合計 2592 件 5977 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.06% 0.39% 

登録維持 86% 81% 

失効 14% 19% 

出願合計 1712 件 12382 件 

 

84 102 88 99 155 190 291
515 493 575

196
305 368 421

505
692

863

967 910 750

0

200

400

600

800

1000

1200

1400

1600

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE MaaS, 252, 3%

NEV, 1425, 16%

自動運転, 915, 11%

非CASE, 5977, 70%

83 106 85 79 127 150 199 332 259 292
547

765 955
1097

1243
1474 1640

1707
1583 1371

0

500

1000

1500

2000

2500

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE MaaS, 38, 0.27%

NEV, 1315, 9.33%

自動運転, 359, 2.55%

非CASE, 12382, 87.85%



上海汽車/SAIC 

44 

 

CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M8 燃料電池；その製造 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R31 電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

B60W20 ハイブリッド車両に特に適した制御システム 

B60W10 異なる種類または異なる機能の車両用サブユニットの関連制御 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムであ

って目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステムに

おける目的） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，を

認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，を

認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合16（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(子会社)上海汽車集団股份有限公司 48% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-泛亜汽車技術中心有限公司 11% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上汽通用汽車有限公司 11% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上汽通用五菱汽車股份有限公司 10% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上海捷氫科技有限公司 5% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(子会社)上海汽車集団股份有限公司 33% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-武漢中海庭数据技術有限公司 17% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上汽通用五菱汽車股份有限公司 12% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上汽通用汽車有限公司 11% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-泛亜汽車技術中心有限公司 11% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(子会社)上海汽車集団股份有限公司 31% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-武漢中海庭数据技術有限公司 20% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上汽通用五菱汽車股份有限公司 12% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上汽安吉物流股份有限公司 8% 

(上海汽車工業(集団)総公司)間接持株-上汽通用汽車有限公司 7% 

 
16 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 



上海汽車/SAIC 

48 

 

主な共同出願相手 (発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 件数 

上海交通大学 13 

享奕自動化科技(上海)有限公司 6 

同済大学 6 

北京理工大学 5 

南京工程学院 5 

 

 自動運転 

企業名 件数 

上海博泰悦臻網絡技術服務有限公司 6 

上海安悦四維信息技術有限公司 6 

同済大学 5 

上海交通大学 4 

北京理工大学 4 

 
 MaaS 

企業名 件数 

上海博泰悦臻電子設備制造有限公司 6 

上海博泰悦臻網絡技術服務有限公司 5 

四川中電昆辰科技有限公司 2 

享奕自動化科技(上海)有限公司 1 

上海大学 1 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106274460B 二重モータ電動車両の電気駆動式変速機の制御装置及び方法 $2,050,000 

CN104029675B ハイブリッド電気自動車およびその電力システムのトルク制御方法 $830,000 

CN105673780B 車両ハイブリッド駆動システムとそのトランスミッション $830,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105783936B 
自動運転のための路面標示図および車両位置決め方法およびシステ

ム 
90 

CN105675000B 高精度地図に基づく車線レベル経路計画方法およびシステム 90 

CN103863311B 
エネルギー最適化に基づくハイブリッド電気自動車エンジンとモー

タトルク分配法 
88 
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長城汽車17/Great Wall 

企業概要 

属性 完成車(乗用車、商用車)、EV 設計開発、二次電池、人工知能、ナビゲ

ーション 

創業年 1984年 

創業者 魏建軍(中共河北省委党校(河北行政学院)(Party School of Hebei 

Provincial Committee of C.P.C (Hebei Academy Governance))) 

本社所在地 河北省保定市 

主な経営主体 1. 保定市長城控股集団有限公司 

2. 穏晟科技（天津）有限公司(Wensheng Technology (Tianjin) Co., 

Ltd.) 

3. 長城汽車股份有限公司 (Great Wall Motor Company Limited) 

4. Great Wall Cooperation Limited 

上場の有無 長城汽車股份有限公司(Great Wall Motor Company Limited)は 2003年

に香港証券取引所へ上場。 

長城汽車股份有限公司(Great Wall Motor Company Limited)は 2011年

に上海証券取引所へ上場。 

売上高(2020年) 1033億人民元 

( 出 所 ： 長 城 汽 車 股 份 有 限 公 司 (Great Wall Motor Company 

Limited)2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 30.67億人民元 

( 出 所 ： 長 城 汽 車 股 份 有 限 公 司 (Great Wall Motor Company 

Limited)2020年年次報告) 

1. 保定市長城控股集団有限公司18 

主な子会社 飛的科技有限公司(FeideE Tech Co., Ltd.) 

天津長城共享汽車服務有限公司 

主な合弁会社 毫末智行科技有限公司(Haomo Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 長城汽車股份有限公司(Great Wall Motor Company Limited) 

蜂巣能源科技有限公司(SVOLT Energy Technology Company Ltd.) 

未勢能源科技有限公司(Ftxt Energy Technology Co., Ltd.) 

蜂巣伝動系統(江蘇)有限公司(HYCET Transmission System(Jiangsu) 

Co., Ltd.) 

上海燃料電池汽車動力系統有限公司(Shanghai Fuel Cell Vehicle 

Powertrain Co., Ltd.) 

2. 穏晟科技（天津）有限公司19 (Wensheng Technology (Tianjin) Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 無錫極電光能科技有限公司(Wuxi Utmost Light Technology Co., 

Ltd.) 

3. 長城汽車股份有限公司 (Great Wall Motor Company Limited) 

 
17 長城汽車の特許分析には蜂巣能源科技が含まれるが、蜂巣能源科技については別ページで個別の企業概要の整

理及び特許分析も行っている。 

18 旧名称：保定市長城企業管理咨詢有限公司、保定市旺盛投資有限公司。 

19 旧名称：長城汽車股份有限公司(Great Wall Automobile Holding Company Limited)。 
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主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. Great Wall Cooperation Limited 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年 4月、超短期融資 10億人民元。 

② 2020年 5月、超短期融資 20億人民元。 

③ 2020年 7月、超短期融資 10億人民元。 

④ 2020年 8月、超短期融資 10億人民元。 

⑤ 2020年 9月、超短期融資 10億人民元。 

⑥ 2020年 10月、超短期融資 10億人民元。 

⑦ 2021年 2月、毫末智行(Haomo Technology Co., Ltd.)Pre-Aラウ

ンド融資 3億人民元。 

⑧ 2021年 7月、転換社債融資 35億人民元。 

研究開発動向 新エネルギー自動車、インテリジェントコネクテッドカー、自動運転 

事業提携動向 ① 2019年 3月、ドイツ Brabus Automotive 社とパワートレインなど

の分野において協力を展開。 

② 2019年 4月、移遠通信(Quectel Wireless Solutions Co., Ltd.)

と LTE-V2X技術分野において協力を展開。 

③ 2019年 7月、騰訊(Tencent)、阿里巴巴(Alibaba)、百度(Baidu)、

中国電信(China Telecom)、中国聯通(China Unicom)、中国移動

(CMCC)、華為(Huawei)及び高通(Qualcomm)の 8 社の戦略パートナ

ーと自動車-モビリティ-生活の体験サービスに取り巻くモビリテ

ィロボット分野において協力を展開することを発表。 

④ 2019年 9月、華為 (Huawei)とコネクテッド、スマート運転、スマ

ート電動、モビリティサービスなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 10月、ドイツ ERGO Groupと合弁覚書に署名し、自動車及

び新モビリティ市場の保険サービス専門機関を共同で設立。 

⑥ 2020年 1月、東軟集団股份有限公司(Neusoft)とインテリジェント

コネクテッドカー分野において協力を展開し、車体センタコンピ

ュータプラットフォームを共同で研究開発。 

⑦ 2019年 9月、騰訊(Tencent)、仙豆智能(Bean Tech)とインテリジ

ェント分野において深く協力。 

⑧ 2020年 10月、百度(Baidu)と車用インターネット（IoV）などの分

野において協力してレベルアップ。 

⑨ 2021 年 1 月、高通(Qualcomm)、華為(Huawei)と車載スマートチッ

プ、ハイコンピューティングパワースマート運転コンピュータプ

ラットフォームの方面で協力を展開。 

⑩ 2021年 5月、中国石化(Sinopec Group)と水素エネルギー産業、水

素エネルギー技術、水素エネルギー資本分野において協力を展開。 

⑪ 2021 年 6 月、寧徳時代(Catl)と新エネルギー自動車分野において

協力してレベルアップ。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 10% 3% 

未審査・審査中 65% 23% 

登録維持 30% 61% 

失効 5% 16% 

出願合計 1773 件 2438 件 

 

実用新案出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.05% 0.17% 

登録維持 98% 84% 

失効 2% 16% 

出願合計 2137 件 4701 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法  

H01M8 燃料電池；その製造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

1 19 59 104

1 2 1 12 16 42 61

5 3 1 26 36 40

1 1 43 25

1 1 19 27 22

2  
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H01M10

G01R31
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8%G01Rその他

1%
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他

3%

その他

23%
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 自動運転 

 

 
 

主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

 

2 1 3 1 1 8 11 14 6
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2 3 9 4
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1 7 2

2  
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 MaaS 

 

 
 

主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60F5 異種の媒体内または媒体上を走行できる他の車両 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合20（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-蜂巣能源科技有限公司 48% 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-長城汽車股份有限公司 38% 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-未勢能源科技有限公司 6% 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-蜂巣伝動系統(江蘇)有限公司保定研発分公司 2% 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-蜂巣伝動科技河北有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-長城汽車股份有限公司 78% 

(保定市長城控股集団有限公司)合弁会社-毫末智行科技有限公司 16% 

(保定市長城控股集団有限公司)合弁会社-精誠工科汽車系統有限公司 1% 

(保定市長城控股集団有限公司)子会社-飛的科技有限公司 1% 

(保定市長城控股集団有限公司)合弁会社-諾博汽車系統有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-長城汽車股份有限公司 79% 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-欧拉信息服務有限公司 10% 

(保定市長城控股集団有限公司)子会社-飛的科技有限公司 10% 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-曼徳電子電器有限公司 1% 

(保定市長城控股集団有限公司)間接持株-蜂巣能源科技有限公司 1% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 

 
20 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103208665B 
電池パック温度制御システムおよび対応する電池パック温度制御方

法 
$270,000 

CN103163480B リチウム電池の健康状態を評価する方法 $260,000 

CN102903959B リチウムイオン電池のマッチング方法 $260,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108082185B 車両の走行制御方法、装置及び車両 91 

CN110614994B 車両の自動運転時の車線変更の制御方法、制御システム及び車両 91 

CN102878255B 
ハイブリッド駆動伝達システムおよびそれを用いたハイブリッド駆

動車両 
86 
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東風汽車/DongFeng 

企業概要 

属性 完成車（乗用車、商用車、専用車）、EV 設計開発、通信、人工知能、

ナビゲーション、配車 

創業年 1969年 

創業者 饒斌21(同済大学(Tongji University)卒業、第一汽車製造メーカ(FAW)

出身) 

本社所在地 湖北省武漢市 

主な経営主体 1. 東風汽車集団有限公司(Dongfeng Motor Corporation) 

2. 東風汽車集団股份有限公司22(Dongfeng Motor Group Co., Ltd.) 

上場の有無 東風汽車集団股份有限公司(Dongfeng Motor Group Co., Ltd.)は 2005

年香港証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 103,943,151,376人民元 

(出所：東風汽車集団股份有限公司((Dongfeng Motor Group Co., 

Ltd.))2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 5,098,491,809人民元 

(出所：東風汽車集団股份有限公司((Dongfeng Motor Group Co., 

Ltd.))2020年年次報告) 

1. 東風汽車集団有限公司23 (DongFeng Motor Corporation) 

主な子会社 東風汽車集団股份有限公司24(Dongfeng Motor Group Co., Ltd.) 

東風通信技術有限公司(Dongfeng Communication Technology Co., 

Ltd.) 

東風汽車工程研究院 (武漢 )有限公司 (Dongfeng Automobile 

Engineering Research Institute) 

主な合弁会社 東風汽車集団股份有限公司(Dongfeng Motor Group Co., Ltd.) 

東風雲南汽車有限公司(Dongfeng Yunnan Motor Corp., Ltd.) 

重慶小康工業集団股份有限公司 (Chongqing Sokon Industry Group 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 東風汽車股分有限公司 (Dongfeng Automobile Co., Ltd.) 

東風電子科技股分有限公司 (Dongfeng Electronic Technology Co., 

Ltd.) 

東風商用車有限公司(Dongfeng Commercial Vehicle Co., Ltd.) 

東風汽車有限公司(Dong Feng Motor Company Ltd.) 

鄭州日産汽車有限公司(Zhengzhou Nissan Automobile Co., Ltd.) 

東風柳州汽車有限公司(Dongfeng Liuzhou MOTOR Co., Ltd.) 

2. 東風汽車集団股份有限公司 (Dongfeng Motor Group Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

 
21 東風汽車は国有企業のため、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

22 登録地は香港で、登録時期は 2005 年。 

23 旧名称：東風汽車公司。 

24 登録地は湖北省武漢市，登録時期は 2001 年。経営主体の中の「2.東風汽車集団股份有限公司」と名称は同じ

であるが、登録地と時期は異なり、異なる企業である。 
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主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年、資金調達 23,667,768,984人民元。 

② 2020年、資金調達 26,450,778,657人民元。 

研究開発動向 ① スマート自動車：スマート運転及びコネクテッドカー。 

② スマートモビリティ：一体化モビリティサービスプラットフォー

ム、管理プラットフォーム、ルートプラットフォーム及びビッグ

データプラットフォーム。 

③ 新エネルギー自動車：電池、電動機、電気制御のアセンブリ、完

成車プラットフォーム構築、充電交換電池技術、水素エネルギー

など。 

事業提携動向 ① 2017 年 2 月、第一汽車(FAW)とカーコネクテッド、燃料電池、軽

量化などの分野において協力を展開。 

② 2017年 8月、ルノー日産(Renault Nissan Group)と易捷特新能源

汽車有限公司（eGT）を合弁で設立し、電気自動車を共同で開発し

て生産。 

③ 2018年 4月、百度(Baidu)と AI自動車モビリティ分野において協

力を展開。 

④ 2018年 8月、華為(HUAWEI TECHNOLOGIES CO., LTD.)とインテリ

ジェントコネクテッドカー分野において協力を展開。 

⑤ 2018 年 9 月、中国移動(China Mobile Communications Group 

Co.,Ltd)と 5G車用インターネット（IoV）、スマートパークなどの

分野において協力を展開。 

⑥ 2019 年 6 月、騰訊(Tencent)とコネクテッド、スマートモビリテ

ィ、自動車セキュリティなどの分野において協力を展開。 

⑦ 2020年 5月、中国天然気控股有限公司(CHINA GAS)と天然ガスプ

ロジェクト、総合エネルギーサービスなどの分野において協力を

展開。 

⑧ 2020年 9月、寧徳時代新能源科技股份有限公司(CATL)と新エネル

ギー商用車分野において協力を展開。 

⑨ 2020年 10月、元戎啓行(Sz Deeproute.ai Co., Ltd.)及び清華大

学(Tsinghua University)、武漢大学(Wuhan University)、吉林大

学(Jilin University)、同済大学(Tongji University)などと自動

運転産学研エコ連盟を設立。 

⑩ 2020 年 11 月、国家電網有限公司(State Grid Corporation of 

China)と、新エネルギー自動車とエネルギーインタネット産業発

展分野において協力を展開。 

⑪ 2021 年 4 月 、 黒 芝 麻 智 能 科 技 (Black Sesame 

Technologies(Shanghai) Limited Company)と自動運転分野にお

いて協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.25% 0.29% 

未審査・審査中 60% 49% 

登録維持 30% 34% 

失効 10% 18% 

出願合計 1971 件 4435 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0.34% 

登録維持 82% 76% 

失効 18% 24% 

出願合計 1519 件 9277 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

H01M10 二次電池；その製造 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60R25 車両の無断使用や盗難を防いだり知らせたりする付属品またはシステム 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合25（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)東風汽車集団有限公司 1.86% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風商用車有限公司 0.59% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風柳州汽車有限公司 6.02% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風汽車有限公司 4.61% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風汽車股份有限公司 4.31% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)東風汽車集団有限公司 45% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風商用車有限公司 16% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風汽車有限公司 10% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風柳州汽車有限公司 6% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風小康汽車有限公司重慶分公司 5% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)東風汽車集団有限公司 34% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風小康汽車有限公司重慶分公司 14% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風商用車有限公司 12% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風汽車有限公司 11% 

(東風汽車集団有限公司)間接持株-東風柳州汽車有限公司 5% 

 
25 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手(発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 件数 

卓斐東営農業科技研究院有限公司 25 

武漢理工大学 8 

広汽本田汽車有限公司 4 

武漢新能源汽車工業技術研究院 4 

本田技研工業(中国)投資有限公司 4 

 
 自動運転 

企業名 件数 

武漢理工大学 4 

桂林電子科技大学 3 

武漢新能源汽車工業技術研究院 3 

北京航空航天大学 1 

的盧技術有限公司 1 

 
 MaaS 

企業名 件数 

桂林電子科技大学 2 

重慶戴普思科技有限公司 1 

無錫華生電動系統科技有限公司 1 

武漢理工大学 1 

卓斐東営農業科技研究院有限公司 1 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103811754B リン酸鉄リチウム／カーボンナノチューブ複合材料の製造方法 $260,000 

CN105680115B 車両用電池温度制御システムおよびその使用方法 $260,000 

CN103560304B 電気自動車用パワーバッテリーパックの加熱制御方法 $250,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102540195B 車両用５方向レーザレーダ及びその制御方法 86 

CN104269070B 
車両能動安全早期警戒方法およびそれを用いた安全早期警戒シス

テム 
80 

CN103600664B 電気特殊給電車の配電管理システムおよび管理方法 80 
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奇瑞汽車/Chery 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 1997年 

創業者 尹同躍(合肥工業大学(Hefei University of Technology)自動車工学

専攻) 

本社所在地 安徽省蕪湖市 

主な経営主体 1. 奇瑞控股集団有限公司(Chery Holding Group Co., Ltd.) 

2. 奇瑞汽車(香港)控股有限公司(Chery Automobile (HK) Holdings 

Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) 奇瑞控股集団有限公司：25,372,230,114.89人民元 

奇瑞汽車股份有限公司：34,761,860,527.77人民元 

(出所：蕪湖市建設投資有限公司26公司債券年度報告(2020)) 

研究開発費(2018年) 1.53億人民元 

(出所：奇瑞汽車股份有限公司 2018年年次報告) 

1. 奇瑞控股集団有限公司27(Chery Holding Group Co., Ltd.) 

主な子会社 奇瑞商用車(安徽)有限公司(Qirui Commercial Vehicle Co., Ltd.) 

主な合弁会社 奇瑞汽車股份有限公司(Chery Automobile Co., Ltd.) 

蕪湖雄獅汽車科技有限公司(Wuhu Xiongshi Automobile Technology 

Co., Ltd.) 

安徽瑞賽克再生資源技術股份有限公司(Anhui Recycle Renewable 

Resources Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 奇瑞新能源汽車股份有限公司(Chery New Energy Automobile Co., 

Ltd.) 

奇瑞万達貴州客車股份有限公司(Chery & Wanda Guizhou Bus Co., 

Ltd.) 

蕪湖奇達動力電池系統有限公司(Wuhu Qida Power Battery Systems 

Co., Ltd.) 

雄獅汽車科技(南京)有限公司(Xiongshi Automotive Technology 

(Nanjing) Co., Ltd.) 

蕪湖莫森泰克汽車科技股份有限公司(Wuhu Motiontec Automotive 

Technology Co.,Ltd.) 

2. 奇瑞汽車(香港)控股有限公司28(Chery Automobile (HK) Holdings Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

 
26 蕪湖市建設投資有限公司(Wuhu Construction Investment Co., Ltd.)は奇瑞控股集団有限公司と奇瑞汽車股

份有限公司の大株主の一つである、蕪湖市建設投資有限公司は 2020 年度の企業債券年度報告において前記 2 社

の 2020 年営業收入を公開している。 

27 旧名称：奇瑞控股有限公司。 

28 旧名称：時鼎城大科技集団有限公司。 
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資金調達履歴 ① 2007年 12月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2009年 6月、Bラウンド融資 29億人民元。 

③ 2010年 3月、B+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2016年 2月、Cラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2019年 12月、Dラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 完成車、EV設計開発、人工知能、その他インターネットサービス 

事業提携動向 ① 2019年 7月、中国電信(China Telecom)とスマート工場、車用イ

ンターネット（IoV）業務、自動運転、スマート交通などの分野に

おいて協力を展開。 

② 2020 年 12 月、華為(Huawei)とクラウドコンピューティング、ビ

ッグデータ、インテリジェントカーソリューションなどの分野に

おいて協力を展開。 

③ 2021年 5月、科大訊飛(iFLYTEK)と自動車スマートコックピット、

スマート運転などの分野において協力を展開。 

④ 2021年 6月、地平線(Horizon Robotics)とスマート運転、車用ス

マートインタラクションなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2021年 7月、斑馬智行(Powered by AliOS)とスマートコックピッ

ト、インテリジェントカークラウド、自動運転などの分野におい

て協力を展開。 

⑥ 2021 年 7 月、京東方(BOE)とスマートシーンソリューション、車

用スマートコックピットソリューションなどの分野において協

力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 1% 

未審査・審査中 27% 21% 

登録維持 46% 45% 

失効 27% 35% 

出願合計 2388 件 4395 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 92% 83% 

失効 8% 17% 

出願合計 788 件 4224 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
 

主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

 

2 1 4 7 18 5 11 17 18 17

2 1 11 11 4 8 6 5 5

2 2 3 2 2 5 7 7 3 3

2 2 2 7 5 3

2 5 6 1 3 2 2

2  

B60W30

G08G1

B60R16

G05D1

G06K9

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60W30

18%

B60Wその他

6%

B60R16

6%

B60Rその他

10%

G01S13

4%

G01Sその他

6%

G08G1

10%G08その

他

1%

H04L29

3%
H04Lその他

1%

H04その

他

3%

その他

32%



奇瑞汽車/Chery 

72 

 

 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G10L15 音声認識 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合29（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-奇瑞汽車股份有限公司 56% 

(奇瑞控股集団有限公司)間接持株-奇瑞新能源汽車股份有限公司 31% 

(奇瑞控股集団有限公司)子会社-奇瑞商用車(安徽)有限公司 7% 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-奇瑞万達貴州客車股份有限公司 2% 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-蕪湖雄獅汽車科技有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-奇瑞汽車股份有限公司 90% 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-蕪湖雄獅汽車科技有限公司 6% 

(奇瑞控股集団有限公司)子会社-奇瑞商用車(安徽)有限公司 4% 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-雄獅汽車科技(南京)有限公司 2% 

(奇瑞控股集団有限公司)間接持株-奇瑞新能源汽車股份有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-奇瑞汽車股份有限公司 87% 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-蕪湖雄獅汽車科技有限公司 7% 

(奇瑞控股集団有限公司)間接持株-奇瑞新能源汽車股份有限公司 6% 

(奇瑞控股集団有限公司)子会社-奇瑞商用車(安徽)有限公司 5% 

(奇瑞控股集団有限公司)合弁会社-雄獅汽車科技(南京)有限公司 3% 

 
29 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

蕪湖皖江知識産権運営中心有限公司 13 

中機精密成形産業技術研究院(安徽)股份有限公司 2 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104340282B 自動車用バッテリー保護構造 $420,000 

CN104810520B 
リチウムイオン電池ニッケルコバルトマンガン酸化物カソード材料

およびその製造方法 
$270,000 

CN102969489B 
シリコンカーボン複合材料、その製造方法、それを含むリチウムイオ

ン電池 
$260,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102175971B 電気自動車高電圧システムのためのリレー状態検出方法および装置 92 

CN103344097B リチウムイオン電池の電池芯の乾燥方法およびリチウムイオン電池 92 

CN103605056B 高電圧直流絶縁監視装置および電気自動車 92 
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江淮汽車/JAC 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能 

創業年 1964年 

創業者 安進30 (合肥工業大学(Hefei University of Technology)修士、武漢

理工大学(Wuhan University of Technology)博士) 

本社所在地 安徽省合肥市 

主な経営主体 安徽江淮汽車集団控股有限公司(Anhui Jianghuai Automobile Group 

Holdings Limited) 

上場の有無 上海証券取引所(2001年) 

売上高(2020年) 34,793,687,509.80人民元 

(出所：安徽江淮汽車集団股份有限公司 2020年年度報告) 

研究開発費(2020年) 1,676,691,229.41人民元  

(出所：安徽江淮汽車集団股份有限公司 2020年年度報告) 

安徽江淮汽車集団控股有限公司(Anhui Jianghuai Automobile Group Holdings Limited) 

主な子会社 安徽江淮汽車集団股份有限公司(Anhui Jianghuai Automobile Group 

Corp.,Ltd.) 

主な合弁会社 安徽江淮専用汽車有限公司(Anhui Jianghuai Special Purpose 

Vehicle Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 安徽安凱汽車股份有限公司(Anhui Ankai Automobile Co.,Ltd.) 

四川江淮汽車有限公司 

資金調達履歴 ① 2017年 5月、戦略融資約 50.61億元人民元。 

② 2018年 3月、上場企業第三者割当増資、金額は未公開。 

研究開発動向 新エネルギー車、インテリジェントコネクテッドカー 

事業提携動向 ① 2017年 5月、中国重汽(Sinotruk)と戦略的に協力。 

② 2017年 6月、大衆汽車集団(Volkswagen Finance (China))と新エ

ネルギー車分野において協力を展開し、合弁会社を共同で設立。 

③ 2019年、大衆汽車(Volkswagen Finance (China))、一汽集団(FAW)、

星星充電(Jiangsu Wanbang Charge Equipment)と共同で新しいス

マート充電インフラ施設エコロジーを構築。 

④ 2019年 7月、濰柴汽車(Weichai Power)と新エネルギー分野にお

いて協力を展開。 

⑤ 2019 年 12 月、華為(Huawei)とインテリジェントコネクテッドカ

ー分野において協力を展開。 

⑥ 2021 年 3 月、蔚来汽車(Nio)と合弁会社を設立し、共同で新エネ

ルギー完成車製造、サービスモデルを研究開発。 

⑦  2021 年 4 月、北京地平線機器人技術研発有限公司(Beijing 

Horizon Robotics Technology Development)とスマート運転、コ

ネクテッド、人工知能などの分野において協力を展開。 

⑧ 2021年 8月、華為(HUAWEI)と HMS(移動サービス)、スマート運転

コアセンサ、MDC(移動データセンタ)、スマートコックピットなど

 
30 創業者：当該企業は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業

務、発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
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の分野において深く協力。 

⑨ 2021年 8月、Walmart de Mexicoと電動車分野において協力を展

開。 

⑩ 2021 年 10 月、電動小型トラックをブラジル DHL 物流会社に大量

に納入。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.59% 0.29% 

未審査・審査中 27% 14% 

登録維持 50% 52% 

失効 23% 34% 

出願合計 1514 件 5792 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.30% 0.11% 

登録維持 71% 80% 

失効 29% 20% 

出願合計 1313 件 9487 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60W20 ハイブリッド車両に特に適した制御システム 

G01M17 車両の試験 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

 

1 3 9 8 9 8 17 6 10

1 4 5 7 1 5 14 7 6

1 1 2 10 6 15 7

1 2 1 3 1 5 6 11 10

1 5 5 4 6 10 3

2  

H01M10

G01R31
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B60H1

4%
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0.10%

B60L15
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B60Lその他
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6%

B60その
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12%

H01M10

7%
H01Mその

他

5%

H01その

他

1%

G01R31

5%

G01Rその

他

1%

G01その

他

4%

その他

35%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60C23 

特に車両に取付けるのに適した，タイヤ圧力または温度の測定，それらに関する信号を伝達する

装置あるいは，タイヤ圧力または温度を制御または分配する装置；車両におけるタイヤの膨張装

置の配置，例．ポンプまたはタンク；タイヤ冷却装置 

G06Q10 管理；経営 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電

気回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されな

いもの 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装

置，回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合31（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)安徽江淮汽車集団股份有限公司 74.37% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)間接持株-安徽安凱汽車股份有限公司 22.09% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)間接持株-安徽江淮松芝空調有限公司 1.93% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)間接持株-四川江淮汽車有限公司 0.71% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)間接持株-安徽安凱金達机械制造有限公司 0.2% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)安徽江淮汽車集団股份有限公司 93.74% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)間接持株-安徽安凱汽車股份有限公司 5.83% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)子会社-安徽江淮専用汽車有限公司 0.43% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)安徽江淮汽車集団股份有限公司 92% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)間接持株-安徽安凱汽車股份有限公司 6% 

(安徽江淮汽車集団股份有限公司)子会社-安徽江淮専用汽車有限公司 3% 

 
31 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 

企業名 件数 

中策橡膠集団有限公司 2 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105514525B ハイブリッド電気自動車の電池温度制御装置およびその制御方法 $260,000 

CN103760493B 
遠距離電気自動車のパワーバッテリの健康状態を検出するための方

法およびシステム 
$260,000 

CN104900935B 電池パックの充電熱管理制御方法 $260,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102749562B 電気自動車用電力電池の絶縁監視装置および監視方法 90 

CN102303541B 長距離電気自動車のための電池電力管理方法 80 

CN103760493B 
遠距離電気自動車のパワーバッテリーの健康状態を検出するための

方法およびシステム 
79 
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第一汽車/FAW 

企業概要 

属性 完成車 (商用車 乗用車)、EV設計開発、二次電池、人工知能、その他

インターネットサービス 

創業年 1953年 

創業者 饒斌32(同済大学(Tongji University)卒業) 

本社所在地 吉林省長春市 

主な経営主体 中国第一汽車集団有限公司（China FAW Group Corporation） 

上場の有無 啓明信息技術股份有限公司（Qiming Information Technology Co., 

Ltd.）は 2008年に深圳証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 688,141,922,510.10人民元 

(出所：中国第一汽車集団有限公司公司 (China FAW Group 

Corporation)債券年度報告) 

研究開発費(2020年) 11,305,180,852.82人民元 

(出所：中国第一汽車集団有限公司公司 (China FAW Group 

Corporation)債券年度報告) 

中国第一汽車集団有限公司33 (China FAW Group Corporation) 

主な子会社 一汽出行科技有限公司(First aid automobile trip science and 

technology Co., Ltd.) 

中国第一汽車股份有限公司(China First Automobile Co., Ltd.) 

啓明信息技術股份有限公司 (Qiming Information Technology 

Co.,Ltd) 

一汽解放集団股份有限公司（Faw Car Co., Ltd.） 

北京旗偲智能科技有限公司(Beijing flag intelligent technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 長春一汽通信科技有限公司（ Changchun Faw Communications 

Technology Co., Ltd.） 

長春一汽富維汽車零部件股份有限公司（Changchun FAWAY Automobile 

Components Co., Ltd.） 

一汽吉旅智行科技有限公司(FAW Jilv Zhixing Technology Co., 

Ltd.) 

主な間接持株会社 富奥汽車零部件股份有限公司（Fawer Automotive Parts Limited 

Company） 

長春一東離合器股份有限公司（Changchun Yidong Clutch Co., Ltd.） 

一汽奔騰轎車有限公司（Faw Car Co., Ltd.） 

蘇州摯途科技有限公司（Suzhou Zhitu Tech Co., Ltd.） 

一汽解放青島汽車有限公司（FAW Jiefang Qingdao Automobile Co., 

Ltd.） 

資金調達履歴 ① 2018年 10月、複数の銀行から 10150億人民元の与信を獲得。 

② 2020年 4月、債券融資 50 億人民元。 

研究開発動向 移動モビリティサービス、新エネルギー、 コネクテッド(人工知能、

 
32 第一汽車は国有企業のため、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

33 旧名称：中国第一汽車集団公司。 
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スマート運転) 

事業提携動向 ① 2018 年 4 月、拝騰(BYTON)と新エネルギー自動車分野において協

力を展開。 

② 2018 年 4 月、首約科技（北京）有限公司(Shou Yue Technology 

(Tianjin) Co., Ltd.)と自動車モビリティサービスなどの分野に

おいて協力を展開。 

③ 2018 年 4 月、華為(Huawei Technologies Co., Ltd.)、騰訊

(Tencent)と車用インターネット（IoV）、スマート運転などの分野

において協力を展開。 

④ 2018年 10月、航空工業集団(Aviation Industry Corporation of 

China, Ltd.)と移動モビリティ、新エネルギーなどの分野におい

て協力を展開。 

⑤ 2019年4月、中国国新(China Reform Holdings Corporation Ltd.)

と新エネルギー自動車、コネクテッド及び移動モビリティなどの

分野において協力を展開。 

⑥ 2019年 4月、清華大学(Tsinghua University)と新エネルギー自

動車分野、人工知能などの分野において協力を展開。 

⑦ 2019年 4月、寧徳時代(CATL)と合弁会社を設立し、パワーバッテ

リーを研究開発、製造。 

⑧ 2019 年 6 月、京東(JD)と移動モビリティ、車用インターネット

（IoV）などの分野において協力を展開。 

⑨ 2019年 9月、トヨタ自動車(Toyota Motor Corporation)と新エネ

ルギー自動車及びスコネクテッドなどの分野において協力を展

開。 

⑩ 2019年 10月、中興通訊(Zhongxing Telecom Equipment)とスマー

ト運転などの分野において協力を展開。 

⑪ 2019年 12月、阿里巴巴(Alibaba Group)とインテリジェントコネ

クテッドカーなどの分野において協力を展開。 

⑫ 2020年 1月、中国人寿(China Life Insurance (Group) Company)

と移動モビリティサービスなどの分野において協力を展開。 

⑬ 2020 年 4 月、汽車之家 (Beijing Auto Home Information 

Technology Co., Ltd.)とンテリジェントカーなどの分野におい

て協力を展開。 

⑭ 2020 年 4 月、百度(Baidu)と自動運転などの分野において協力を

展開。 

⑮ 2020年 5月、零跑汽車(Zhejiang Lingpao Technology Co., Ltd.)

とインテリジェントカー分野において協力を展開。 

⑯ 2021年 7月、博世動力(Bosch Automotive Diesel Systems Co., 

Ltd.)と燃料電池発動機、水素発動機などの分野において協力を

展開。 

⑰ 2020 年 10 月、国家電投(State Power Investment Ronghe 

Investment Co., Ltd.)と新エネルギー、移動モビリティサービ

スなどの分野において協力を展開。 

⑱ 2021年 1月、 Audi社と合弁会社を設立し、ハイエンド純電気自

動車を研究開発。 

⑲ 2021 年 9 月、寒武紀(Cambricon Technologies Corporation 

Limited)とスマート運転などの分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 1% 

未審査・審査中 56% 55% 

登録維持 34% 31% 

失効 11% 15% 

出願合計 1768 件 2552 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 88% 88% 

失効 12% 12% 

出願合計 975 件 4841 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M8 燃料電池；その製造 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

B60W10 異なる種類または異なる機能の車両用サブユニットの関連制御 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

1 9 9 6 7 16 1 27 4

1 2 8 34 29

3 3 3 6 7 6 3 8 12

1 1 3 1 3 28 10

1 1 2 18 25

2  

H01M4
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他
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3%

その他
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

B60W50 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

細部  

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

1 1 2 29 41

1 1 3 11 15

1 1 1 3 22

1 9 13

2 10 9

2  

B60W30

B60W40

G06K9

B60W50

G08G1

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G10L15 音声認識 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

1 1 7
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G06Q10

5%
G06Qその他

3%

G08G1

8%

G08その他

1%

G01C21

3% G01その

他

4%G10L15

3%
G10その

他

4%

B60R16

4%

B60Rその他

5%

その他

60%
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合34（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-中国第一汽車股份有限公司 76% 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-一汽解放汽車有限公司 18% 

(中国第一汽車集団有限公司)間接持株-一汽奔騰轎車有限公司 3% 

(中国第一汽車集団有限公司)間接持株-一汽解放青島汽車有限公司 2% 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-启明信息技術股份有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-中国第一汽車股份有限公司 74% 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-一汽解放汽車有限公司 9% 

(中国第一汽車集団有限公司)間接持株-一汽奔騰轎車有限公司 8% 

(中国第一汽車集団有限公司)間接持株-蘇州摯途科技有限公司 5% 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-启明信息技術股份有限公司 2% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-中国第一汽車股份有限公司 64% 

(中国第一汽車集団有限公司)間接持株-一汽奔騰轎車有限公司 17% 

(中国第一汽車集団有限公司)子会社-一汽解放汽車有限公司 12% 

(中国第一汽車集団有限公司)間接持株-魚快創領智能科技(南京)有限公司 2% 

(中国第一汽車集団有限公司)間接持株-一汽物流有限公司 1% 

 
34 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

富奥汽車零部件股份有限公司伝動軸分公司 1 

宝馬(中国)服務有限公司 1 

中国人民解放軍装甲兵工程学院 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

蘇州大学 2 

清華大学 2 

哈爾浜工業大学(威海) 2 

博格華納公司 1 

長春捷爾佳科技有限公司 1 

 
 MaaS 

企業名 件数 

吉林大学 2 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103472306B 電気自動車の高電圧絶縁を検出するための方法およびシステム $270,000 

CN102117943B 
電気自動車用のバッテリー管理システムのインテリジェント充電方

法および装置 
$260,000 

CN105676134B 自動車用リチウムイオン電池の SOH 推定法 $260,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102074991B 電気自動車用パワーバッテリーフルバランス制御方法及び装置 87 

CN102298092B 電気自動車用パワーバッテリー絶縁抵抗検出方法及び装置 82 

CN111252079B 駐車冗長制御方法、自動運転システム及び運転装置 80 
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長安汽車35/Changan 

企業概要 

属性 完成車(乗用車、商用車)、EV設計開発、人工知能 

創業年 1862年 

創業者 朱華栄36（北京理工大学(Beijing Institute of Technology)学士、重

慶大学(Chongqing University)修士） 

本社所在地 重慶市 

主な経営主体 重慶長安汽車股份有限公司(Chongqing Changan Automobile Company 

Limited) 

上場の有無 深圳証券取引所(1997年) 

売上高(2020年) 84,565,544,146.58 人民元 

(出所:重慶長安汽車股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 3,153,888,007.29 人民元 

(出所:重慶長安汽車股份有限公司 2020年年次報告) 

重慶長安汽車股份有限公司(Chongqing Changan Automobile Company Limited) 

主な子会社 重慶長安新能源汽車有限公司 (Chongqing Changan New Energy 

Ahfomobile Co., Ltd.) 

北京長安汽車工程技術研究有限責任公司 (Beijing Changan 

Automobile Engineering Technology Research Co., Ltd.) 

阿維塔科技(重慶)有限公司(Changan Weilai New Energy Automobile 

Technology Co., Ltd.) 

合肥長安汽車有限公司(Hefei Changan Automobile Co., Ltd.) 

重慶長安汽車軟件科技有限公司(Chongqing Changan Automobile 

Software Technology Co., Ltd.) 

重慶行智科技有限公司(Chongqing Xingzhi Technology Co., Ltd.) 

重慶長安車聯科技有限公司(Chang'an Automobile Sales Co., Ltd.) 

主な合弁会社 重慶長安新能源汽車科技有限公司(Chongqing Changan New Energy 

Vehicles Technology Co., Ltd.) 

長安福特汽車有限公司(Changan Ford Automobile Co., Ltd.) 

重慶長安専用汽車有限公司(Chongqing Changan Special Vehicle 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 保定長安客車制造有限公司(Baoding Changan Bus Manufacturing 

Co., Ltd.) 

北京梧桐車聯科技有限責任公司(Beijing Phoenix Auto Intelligence 

Co., Ltd.) 

資金調達履歴 2020年 1月、長安新能源(Chongqing Changan New Energy Ahfomobile 

Co., Ltd.)は 28.4億元 Aラウンド融資を完了。 

研究開発動向 新エネルギー自動車、自動運転、インテリジェントコネクテッドカー

プラットフォーム、完成車ソフトウェアプラットフォーム 

 
35 重慶長安汽車の持株株主は中国長安汽車であるが、重慶長安汽車の設立時期は中国長安汽車よりも早く、また

重慶長安汽車の CASE 関連特許は中国長安汽車よりもはるかに多いため、本調査では重慶長安汽車を調査・分析の

対象とした。 

36 長安汽車は国有企業のため、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展戦

略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
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事業提携動向 ① 2017年 3月、科大訊飛(Iflytek)と人工知能分野において協力を

展開。 

② 2017年 4月、蔚来汽車(Nio)と新エネルギー技術、スマート技術

などコネクテッド新エネルギーカー分野において協力を展開。 

③ 2017年 4月、Intelと車用インターネット（IoV）、人工知能、デ

ータセンタ及び未来無人運転などの分野において協力を展開。 

④ 2017年 10月、阿里巴巴(Alibaba)と車用インターネット（IoV）

プラットフォーム、車用インターネット（IoV）サービスなどの

分野において協力を展開。 

⑤ 2017年 12月、中国第一汽車集団公司(FAW)、東風汽車集団有限公

司(Dongfeng Motor Corporation)と新エネルギー、スマート化、

ネットワーキングネットワーキングなどの分野において協力を

展開。 

⑥ 2018年 1月、中国移動(China Mobile Communication)、中移物

聯(China MOBILE IOT Company Limited)、華為(Huawei)と LTE-V

及び 5G車用インターネット（IoV）分野において協力を展開。 

⑦ 2018年 7月、比亜迪(Byd)と合弁会社を設立し、自動車電動化、

スマート化、シェアモビリティなどの分野において協力を展開。 

⑧ 2018 年 9 月、中移智行網絡科技有限公司とインテリジェントコ

ネクテッドカー、LTE-V/5G 自動運転などの分野において協力を

展開。 

⑨ 2018年 8月、百度(Baidu)とスマート化、新エネルギー、モビリ

ティなどの分野において協力を展開。 

⑩ 2019年 1月、華為(Huawei)とインテリジェントカー、インテリジ

ェントカープラットフォームなどの分野において協力を展開。 

⑪ 2019年 5月、緑馳汽車(Reech Automotive Technology Group)と

新エネルギー自動車分野において協力を展開。 

⑫ 2019年 8月、騰訊(Tencent)とインテリジェントカー分野の合弁

会社を設立。 

⑬ 2020 年 9 月、寧徳時代(CATL)、奥動(Aulton New Energy 

Automotive Ttechnology)、国家電網(State Grid Corporation of 

China)、中国鉄塔(China Tower Corporation Limited)などとス

マートバッテリー交換ステーション分野において協力を展開。 

⑭ 2021年 1月、京東方(Boe Technology Group)とスマートモビリ

ティ分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.67% 0.30% 

未審査・審査中 34% 21% 

登録維持 43% 43% 

失効 22% 36% 

出願合計 1347 件 2364 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 85% 83% 

失効 15% 17% 

出願合計 582 件 3844 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60W20 ハイブリッド車両に特に適した制御システム 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 

5 5 3 3 2 6 10 4 8 3

3 2 1 3 7 9 4 3 6

5 3 6 6 4 5 3 2 2

3 2 3 1 2 1 15 3 1

1 2 3 1 4 4 4 3 6
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H01M10
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B60L15
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B60Lその他

13%
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4%

B60Wその他

6%B60R16

3%
B60Rその

他

2%

G01R31

12%

G01Rその他

2%

G01その

他

6%

H01M10

7%
H01Mその

他

4%

H01その

他

1%

その他

35%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

2 4 11 9 20 36

1 3 4 2 5 2 8 4

1 3 7 1 6 6

3 1 2 3 2

2 3 1 3 2

2  
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9%
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9%
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1%

H04その他

3%

G08G1

6%
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0.5%

その他

31%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06Q10 管理；経営 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

1 1 2 2 2 2

1 2 6

1 3 2

1 1 3

4
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合37（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)重慶長安汽車股份有限公司 53% 

(重慶長安汽車股份有限公司)合弁会社-重慶長安新能源汽車科技有限公司 38% 

(重慶長安汽車股份有限公司)子会社-重慶長安新能源汽車有限公司 15% 

(重慶長安汽車股份有限公司)子会社-北京長安汽車工程技術研究有限責任公司 6% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)重慶長安汽車股份有限公司 88% 

(重慶長安汽車股份有限公司)間接持株-北京梧桐車聯科技有限責任公司 7% 

(重慶長安汽車股份有限公司)子会社-合肥長安汽車有限公司 1% 

(重慶長安汽車股份有限公司)合弁会社-重慶長安新能源汽車科技有限公司 1% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(重慶長安汽車股份有限公司)間接持株-北京梧桐車聯科技有限責任公司 45% 

(親会社)重慶長安汽車股份有限公司 44% 

(重慶長安汽車股份有限公司)合弁会社-重慶長安新能源汽車科技有限公司 9% 

(重慶長安汽車股份有限公司)子会社-重慶長安新能源汽車有限公司 1% 

 
37 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

重慶大学 21  

清華大学 11 

重慶郵電大学 5 

電子科技大学 3 

北斗星通(重慶)汽車電子有限公司 2 

 

 自動運転 

企業名 件数 

重慶大学 5 

清華大学 3 

 

 MaaS 

企業名 件数 

重慶大学 1 

 

主な特許 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109655748B 電池の熱暴走温度の決定方法と電池の熱暴走性能の評価方法 $ 99,000 

CN103359108B 
ハイブリッド電気自動車モータの最大有効発電トルクを計算する

ための方法およびシステム 
$ 97,000 

CN108454349B 電気自動車モータ廃熱利用装置及びその利用方法 $ 96,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102709972B 電気自動車充電システムおよび電気自動車 93 

CN103707833B 車両周囲検知システム 93 

CN107020957B 純粋な電気自動車の故障処理方法、システム及び純電気自動車 92 
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広州汽車/GAC 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、二次電池、人工知能、その他インターネットサ

ービス 

創業年 1997年 

創業者 曽慶洪38(華南理工大学(South China University of Technology)管

理学博士) 

本社所在地 広東省広州市 

主な経営主体 広州汽車工業集団有限公司(Guangzhou Automobile Industry Group 

Co., Ltd.) 

上場の有無 広州汽車集団股份有限公司(Guangzhou Automobile Group Co., Ltd.)

は 2012年に上海証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 631.57億人民元 

(出所：広州汽車集団股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 9.76億人民元 

(出所：広州汽車集団股份有限公司 2020年年次報告) 

広州汽車工業集団有限公司(Guangzhou Automobile Industry Group Co., Ltd.) 

主な子会社 広州祺寧汽車有限責任公司(Guangzhou Qining Automobile Co., 

Ltd.) 

広州智誠実業有限公司(Guangzhou Motors Group Company) 

広州広悦資産管理有限公司(Guangzhou Guangyue Asset Management 

Co., Ltd.) 

広州自縫資産管理有限公司(Guangzhou Zifeng Asset Management 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 

広州汽車集団股份有限公司(Guangzhou Automobile Group Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 広汽埃安新能源汽車有限公司(GAC Aian New Energy Vehicle Co., 

Ltd.) 

広汽乗用車有限公司(Gac Motor Co., Ltd.) 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 
新エネルギー自動車、インテリジェントコネクテッドカー、グラフェ

ン超高速充電池、スマート運転相互接続エコシステム 

事業提携動向 ① 2019 年 5 月、蔚来(NIO)と合弁会社を設立し、新エネルギー自動

車を共同開発。 

② 2019年 6月、滴滴(DiDi)と無人運転、自動車運行などの分野にお

いて協力を展開。 

③ 2019年 9月、トヨタ自動車(Toyota)と電動化及びコネクテッドな

どの分野において協力を展開。 

④ 2019 年 12 月、上汽(SAIC)と新エネルギー、スマート化、ネット

ワーキングなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 6月、一汽(FAW)、東風汽車(Dongfeng)、北汽集団(BAIC)、

億華通科(Sinohytec)、トヨタ自動車(Toyota)と合弁会社を設立

 
38 広州汽車は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 



広州汽車/GAC 

101 

 

し、商用車燃料バッテリーシステムを共同開発。 

⑥ 2020年 9月、華為(Huawei)と純電気プラットフォーム、次世代電

子電気アーキテクチャ、スマートデジタルコックピット及びハイ

エンドスマート運転などの分野において協力を展開。 

⑦ 2020年 12月、百度(Baidu)とスマート運転、インテリジェントコ

ネクテッドカーなどの分野において協力を展開。 

⑧ 2021 年 4 月、騰訊(Tencent)とインテリジェントコネクテッドカ

ーサービスプラットフォーム、コネクテッド、スマート運転など

の分野において協力を展開。 

⑨ 2021 年 7 月、華為(Huawei)と L4 クラス自動運転純電気 SUV を共

同開発。 

⑩ 2021年 10月、禾多科技(Holomatic)と自動運転システム分野にお

いて協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 

 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 4% 3% 

未審査・審査中 61% 48% 

登録維持 6% 11% 

失効 33% 41% 

出願合計 1044 件 1246 件 

 

実用新案出願動向 

   
 

 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 92% 88% 

失効 8% 12% 

出願合計 663 件 2356 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

B60W20 ハイブリッド車両に特に適した制御システム 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

 

1 3 3 6 3 7 31 9 5
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G01その
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その他
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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 MaaS 

 
 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G05B23 制御系またはその一部の試験または監視 

G01M17 車両の試験 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合39（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(広州汽車工業集団有限公司)合弁会社-広州汽車集団股份有限公司 96.55% 

(広州汽車工業集団有限公司)間接持株-広汽埃安新能源汽車有限公司 2.82% 

(広州汽車工業集団有限公司)間接持株-広汽乘用車有限公司 0.63% 

(広州汽車工業集団有限公司)間接持株-広汽乘用車(杭州)有限公司 0.16% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(広州汽車工業集団有限公司)合弁会社-広州汽車集団股份有限公司 97% 

(広州汽車工業集団有限公司)間接持株-広汽乘用車有限公司 1% 

(広州汽車工業集団有限公司)間接持株-広汽乘用車(杭州)有限公司 1% 

(広州汽車工業集団有限公司)間接持株-大圣科技股份有限公司 1% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(広州汽車工業集団有限公司)合弁会社-広州汽車集団股份有限公司 98% 

(広州汽車工業集団有限公司)間接持株-広汽乘用車(杭州)有限公司 2% 

 
39 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

華南理工大学 3 

中山大学 2 

広州巨湾技研有限公司 1 

 

 自動運転 

企業名 件数 

華南理工大学 2 

安信通科技(澳門)有限公司 1 

 

 MaaS 

企業名 件数 

安信通科技(澳門)有限公司 2 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106100477B 自動車用発電機の制御方法および装置 $370,000 

CN105946844B ハイブリッド車両のクラッチ接続制御方法およびシステム $360,000 

CN109080431B 電気自動車の動力結合システム及びその制御方法 $330,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107843267B 工事区間の無人運転車両の経路生成方法及び装置 88 

CN107776570B 全自動駐車方法及び全自動駐車システム 87 

CN107817000B 無人運転車両の経路計画方法、装置及びコンピュータ装置 86 

 



力帆/LIFAN 

108 

 

力帆/LIFAN 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能 

創業年 1992年 

創業者 尹明善(高中学歴) 

本社所在地 重慶市 

主な経営主体 力帆科技(集団)股份有限公司(Lifan Technology (Group)Co.,Ltd.)  

上場の有無 上海証券取引所(2010年) 

売上高(2020年) 3,637,106,063.44 人民元 

(出所：力帆科技(集団)股份有限公司 2020年年度報告) 

研究開発費(2020年) 253,032,072.92 人民元  

(出所：力帆科技(集団)股份有限公司 2020年年度報告) 

力帆科技(集団)股份有限公司40(Lifan Technology (Group)Co.,Ltd.) 

主な子会社 重慶力帆新能源車有限公司 

力帆集団重慶万光新能源科技有限公司(Lifan Group Chongqing 

Wanguang New Energy Technology Co., Ltd.) 

重慶無線緑洲通信技術有限公司 

河南力帆樹民車業有限公司(Henan Lifan Shumin Vehicle Industry 

Co., Ltd.) 

重慶力帆車輌研究院有限公司(Chongqing Lifan Vehicle Research 

Institute Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 上海中科力帆電動汽車有限公司(Shanghai Zhongke Lifan Electric 

Vehicle Co., Ltd.) 

重慶力帆乗用車有限公司(Chongqing Lifan Passenger Vehicle Co., 

Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2018 年 12 月、理想汽車(Beijing Chj Automotive Technology 

Co., Ltd.)は重慶力帆汽車有限公司の 100%の株式を取得し、融

資金額は約 6.5億人民元。 

② 2020 年 、 満 江 紅 基 金 (Chongqing Manjianghong Equity 

Investment Fund Partnership (Limited Partnership))と吉利邁

捷投資有限公司(Hangzhou Maijie Investment Co., Ltd.)を戦略

投資者と産業投資者として誘致。 

研究開発動向 電池交換式新エネルギー車 (スマート化、プラットフォーム化、ネッ

トワーキング) 

事業提携動向 ① 2017 年 7 月、広州市伍明汽車有限公司(Guangzhou Wuming 

Automobile)と電池交換式新エネルギー車分野において協力を展

開。 

② 2017年 11月、百度(Baidu)、盼達用車41と無人運転分野において

協力を展開。 

 
40 旧名称：力帆実業(集団)股份有限公司。 

41 盼達用車は新能源汽車のスマートシェアモビリティプラットフォームを基に、2015 年 11 月に正式に運営を開

始し、その開発メーカは重慶盼達汽車租賃有限公司である。 
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③ 2018年 1月、百度(Baidu)と携帯電話と車との相互接続、自動運

転などの分野において協力を展開。 

④ 2018 年 12 月、北京車和家信息技術有限公司(Beijing Chj 

Automotive Technology)と新エネルギー技術分野、新エネルギー

車開発分野、車用インターネット（IoV）分野、人車インタラクシ

ョン及びデータシェアなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 4月、武漢泰歌水素能源汽車有限公司(Wuhan Tiger FCV)

と水素燃料電池、水素エネルギー乗用車分野において協力を展

開。 

⑥ 2021年 5月、曹操出行(Hangzhou Youxing Technology)、易易互

聯科技(Yiyi Internet Technology)などと電池交換式自動車分

野において協力を展開。 

⑦ 2021年 9月、初モデルの電池交換式新車型である力帆楓葉 80Vを

重慶タクシー協会に納入。 

⑧ 2021 年 12 月、吉利汽車控股有限公司(Geely)と合弁会社を設立

することを発表。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.47% 0.37% 

未審査・審査中 39% 15% 

登録維持 22% 15% 

失効 40% 70% 

出願合計 212 件 1088 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 22% 15% 

登録維持 50% 24% 

失効 50% 76% 

出願合計 221 件 1752 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法  

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60S5 車両の補給、メンテナンス、修理、改装 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60Q9 
メイングループＢ６０Ｑ１／００～Ｂ６０Ｑ７／００の１つに分類されない信号装置の配置ま

たは適用 

B62J7 Luggage carriers 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60R21 
事故又は他の交通危機の場合乗員又は歩行者を負傷から保護又は防止するための車両の装置又

は部品 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G07F17 物品の賃貸用コイン解放装置；コイン解放設備または施設 

B62K11 Motorcycles, engine-assisted cycles or motor scooters with one or two wheels 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合42（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)力帆科技(集団)股份有限公司 84% 

(力帆科技(集団)股份有限公司)子会社-重慶無線緑洲通信技術有限公司 10% 

(力帆科技(集団)股份有限公司)間接持株-江門气派摩托車有限公司 3% 

(力帆科技(集団)股份有限公司)間接持株-上海中科力帆電動汽車有限公司 2% 

(力帆科技(集団)股份有限公司)間接持株-重慶力帆乘用車有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)力帆科技(集団)股份有限公司 78% 

(力帆科技(集団)股份有限公司)子会社-重慶無線緑洲通信技術有限公司 22% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(力帆科技(集団)股份有限公司)子会社-重慶無線緑洲通信技術有限公司 91% 

(親会社)力帆科技(集団)股份有限公司 9% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 
 

 
42 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103985831B 温度制御電池ボックスおよびその温度制御方法 $260,000 

CN105720220B 電気自動車用パワーバッテリー $230,000 

CN107719143B 電池交換移動局が電気自動車に電池を交換する方法及び装置 $230,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN205149563U 純粋な電気自動車制御システム 80 

CN202585666U 電気自動車車両用エネルギー貯蔵装置 76 

CN107719143B 電池交換移動局が電気自動車に電池を交換する方法及び装置 76 
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華晨汽車/Brilliance 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、二次電池、人工知能、その他インターネットサ

ービス 

創業年 1949年 

創業者 仰融 43 (南京国際関係学院 44学士、西南財経大学 (Southwestern 

University of Finance and Economics)経済学博士) 

本社所在地 遼寧省沈陽市 

主な経営主体 1. 華晨汽車集団控股有限公司 45 (Huachen Automotive Group 

Holdings Co., Ltd.) 

2. 百慕大華晨中国汽車控股有限公司 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1.華晨汽車集団控股有限公司(Huachen Automotive Group Holdings Co., Ltd.) 

主な子会社 華晨汽車制造有限公司(Brilliance Motor Co., Ltd.) 

遼寧鑫瑞汽車産業発展有限公司 (Liaoning Xinrui Automobile 

Industry Development Co., Ltd.) 

沈陽華晨専用車有限公司(Shenyang Brilliance Special Vehicle 

Co., Ltd.) 

華晨出行服務有限公司(Brilliance Travel Services Limited) 

沈陽市汽車工業資産経営有限公司(Shenyang Automobile Industrial 

Asset Management Co., Ltd.) 

主な合弁会社 華晨能源汽車有限公司 

主な間接持株会社 華晨客車(大連)有限公司(Brilliance Bus(Dalian) Co., Ltd.) 

華 晨 興達 特 種車 輌 (大 連 ) 有限 公司 (Dalian Xingda Trailer 

Manufacturing Co., Ltd.) 

2. 百慕大華晨中国汽車控股有限公司 

主な子会社 沈陽興極東汽車零部件有限公司(Shenyang Xingyuandong Auto Parts 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 華晨宝馬汽車有限公司(BMW Brilliance Automotive Ltd.) 

領 悦 数 字 信 息 技 術 有 限 公 司 (Lingyue Digital Information 

Technology Co., Ltd.) 

華晨雷諾金杯汽車有限公司(Renault Brilliance Jinbei Automotive 

Co., Ltd.) 

 
43 華晨汽車は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。。 

44 南京国際関係学院は現在すでに国防科技大学(National University of Defense Technology)に合併されてい

る。 

45 2020 年 11 月、華晨汽車集団控股有限公司は破産再建を開始し、2021 年 12 月 1 日現在、破産再建手続きを進

行中である。 
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資金調達履歴 - 

研究開発動向 完成車、EV設計開発、二次電池 

事業提携動向 ① 2017年 12月、Renaultと合弁会社を設立し、電気自動車を共同開

発。 

② 2019 年 3 月、蘇寧集団(Suning)と物流車分野において協力を展

開。 

③ 2019年 7月、BMWとエネルギー自動車、スマート製造などの分野

において協力を展開。 

④ 2019 年 10 月、騰訊公司(Tencent)とクラウドコンピューティン

グ、車用インターネット（IoV）などの分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 12月、京東集団(Jingdong)とスマート物流、スマート IoT

などの分野において協力を展開。 

⑥ 2020 年 1 月、東軟集団(Neusoft)と共同でフューチャーモビリテ

ィ連合科学研究院を創設。 

⑦ 2021年 8月、BMWは 16.33 億人民元で華晨集団を買収。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 2% 

未審査・審査中 42% 51% 

登録維持 16% 16% 

失効 43% 34% 

出願合計 101 件 299 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 97% 98% 

失効 3% 2% 

出願合計 140 件 1116 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60W20 ハイブリッド車両に特に適した制御システム 

G01M17 車両の試験 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60C23 

特に車両に取付けるのに適した，タイヤ圧力または温度の測定，それらに関する信号を伝達する

装置あるいは，タイヤ圧力または温度を制御または分配する装置；車両におけるタイヤの膨張装

置の配置，例．ポンプまたはタンク；タイヤ冷却装置 

G06Q10 管理；経営 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G06F30 計算機利用設計［ＣＡＤ］ 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06Q10 管理；経営 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合46（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)華晨汽車集団控股有限公司 81% 

(百慕大華晨中国汽車控股有限公司)間接持株-華晨宝馬汽車有限公司 18% 

(華晨汽車集団控股有限公司)合弁会社-華晨新日新能源汽車有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)華晨汽車集団控股有限公司 82% 

(百慕大華晨中国汽車控股有限公司)間接持株-華晨宝馬汽車有限公司 11% 

(百慕大華晨中国汽車控股有限公司)間接持株-領悦数字信息技術有限公司 7% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(百慕大華晨中国汽車控股有限公司)間接持株-華晨宝馬汽車有限公司 40% 

(百慕大華晨中国汽車控股有限公司)間接持株-領悦数字信息技術有限公司 40% 

(親会社)華晨汽車集団控股有限公司 20% 

 
46 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

沈陽工程学院 2 

国家電網公司 2 

国網遼寧省電力有限公司 2 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104569656B 電気自動車用高電圧連動故障検出装置およびその検出方法 $250,000 

CN104330726B 電気自動車の高電圧回路のためのリレー状態診断方法 $250,000 

CN103935251B 電気自動車の制動における最大エネルギー回収のための制御方法 $170,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103935251B 電気自動車の制動における最大エネルギー回収のための制御方法 78 

CN104330726B 電気自動車の高電圧回路のためのリレー状態診断方法 76 

CN104477158B 電気自動車の電動バキュームポンプの監視方法 74 
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五菱汽車/Wuling 

企業概要 

属性 完成車（乗用車、商用車）、EV設計開発 

創業年 1958年 

創業者 袁智軍47（中国華中科技大学 MBA） 

本社所在地 広西省柳州市 

主な経営主体 1. 五菱（香港）控股有限公司（WULING (HONG KONG) HOLDINGS 

LIMITED） 

2. 広西汽車集団有限公司（Liuzhou Wuling Motors Co., Ltd.） 

3. 広西汽車集団（Shangqi Wuling Automotive Co., Ltd.） 

4. 五菱有限公司 (WULING COMPANY LIMITED) 

5. 五菱汽車（香港）有限公司 (WULING MOTORS (HONG KONG) COMPANY 

LIMITED) 

上場の有無 五菱汽車集団控股有限公司（Wuling Motors Holdings Limited）1992

年香港証券取引所上市 

売上高(2020年) 153.82億人民元 

(出所：2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 2.05億人民元 

(出所：2020年年次報告) 

1. 五菱（香港）控股有限公司（WULING (HONG KONG) HOLDINGS LIMITED） 

主な子会社 五菱汽車集団控股有限公司(Wuling Motors Holdings Limited) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 柳州五菱汽車工業有限公司(Liuzhou Wuling Automobile Industry 

Co., Ltd.) 

柳州五菱柳機動力有限公司（Liuzhou Wuling Liuji Power Co., Ltd.） 

柳州美橋汽車伝動系統有限公司（Liuzhou AAM Automotive Driveline 

System Co., Ltd.） 

2. 広西汽車集団有限公司48（Liuzhou Wuling Motors Co., Ltd.） 

主な子会社 柳州五菱新能源汽車有限公司(Liuzhou Wuling New Energy Vehicle 

Co., Ltd.) 

柳州五菱汽車科技有限公司 

桂林客車発展有限責任公司(Guilin Bus Development Co., Ltd.) 

主な合弁会社 柳州広菱汽車技術有限公司（Liuzhou Hirotec Wuling Automotive 

Engineering Co., Ltd.） 

広西光裕新能源汽車空調圧縮機有限公司（Guangxi Guangyu New 

Energy Automobile Air-Compressor Co., Ltd.） 

主な間接持株会社 - 

3. 広西汽車集団49(Shangqi Wuling Automotive Co., Ltd.) 

 
47 五菱汽車は国有企業のため、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展戦

略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

48 旧名称：柳州五菱汽車有限責任公司。 

49 旧名称：柳州五菱汽車集団。 
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主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. 五菱有限公司 (WULING COMPANY LIMITED) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

5. 五菱汽車（香港）有限公司 (WULING MOTORS (HONG KONG) COMPANY LIMITED) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2021年 1月、株式割り当て資金調達 5.508億香港ドル。 

研究開発動向 パワートレインシステム(電気、電気制御、ハイブリッド及び 3 in 1

電気駆動システム)、商用完成車(スマート化、ネットワーキング) 

事業提携動向 ① 2019 年 11 月、Cerence とスマート自動車プラットフォーム分野

において協力を展開。 

② 2020年 5月、馭勢科技（Uisee）とスマート運転分野において協

力を展開。 

③ 2020 年 5 月、海全電動汽車と新エネルギー自動車分野において

協力を展開。 

④ 2021 年 6 月、浙江蜂網集採信息技術有限公司と協力し、電気自

動車合弁企業を共同で設立。 

⑤ 2021年 6月、京東方(Boe Technology Group)とスマートモビリ

ティ分野において協力を展開。 

⑥ 2021年 11月、欣旺達(Sunwoda)と協力し、新エネルギー自動車パ

ワーバッテリー合弁企業を共同で設立。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 0% 

未審査・審査中 73% 50% 

登録維持 22% 31% 

失効 5% 19% 

出願合計 37 件 204 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 90% 88% 

失効 10% 12% 

出願合計 83 件 675 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 

B62D65 
自動車またはトレーラーの設計，製造，例．組立て，解体，または構造的な変更で他に分類され

ないもの 

B60L50 車両内で動力供給する電気的推進 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G05B19 プログラム制御系 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B25B11 
グループＢ２５Ｂ１／００～Ｂ２５Ｂ９／００に分類されない，工作物の保持具または位置決め

具，例．工作物磁気保持具，工作物真空保持具 

B23P19 
ある程度の変形を伴うかどうかに関わらず，金属部品または金属対象物，または金属と非金属と

によりなる部品を単に一体に結合または分離するための機械 

B21D37 
このサブクラスに包含される機械の部品としての工具（その作業のための適切なグループ中にお

ける特殊な作業に独特に適用される工具の形状または構造） 

B23P23 
単一の他のサブクラスに分類されないいろいろな金属加工作業を特別に組合せたものを行う機

械または機械設備 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04R1 変換器の細部 

B66C17 
実質上水平な一本または複数本のガーダーをもち該ガーダーの端部が間隔をもった支持部材に

保持された軌条に車輪またはローラにより直接支持されている天井走行クレーン 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合50(発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)広西汽車集団有限公司 93% 

(五菱(香港)控股有限公司)間接持株-柳州五菱汽車工業有限公司 89% 

(五菱(香港)控股有限公司)間接持株-柳州五菱柳机動力有限公司 4% 

(広西汽車集団有限公司)子会社-桂林客車発展有限責任公司 4% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)広西汽車集団有限公司 86% 

(五菱(香港)控股有限公司)間接持株-柳州五菱汽車工業有限公司 86% 

(五菱(香港)控股有限公司)間接持株-柳州五菱柳机動力有限公司 14% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)広西汽車集団有限公司 100% 

(五菱(香港)控股有限公司)間接持株-柳州五菱汽車工業有限公司 100% 

 
50 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手 (発明特許出願) 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN102148522B 蓄電池パックの制御方法及びシステム $230,000 

CN202693769U 電池電圧収集装置 $3,600 

CN109585765A 電池パック、電池パック制御システム及び制御方法 $3,600 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102148522B 蓄電池パックの制御方法及びシステム 88 

CN204361721U 電気自動車及びそのモータ駆動システム 74 

CN109109640A 同軸式独立電気伝動橋及び電気自動車 62 
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2.2. EV 新興メーカー：１２社  
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小鵬 /XPeng 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能 

創業年 2015年 

創業者 ① 何小鵬 (華南理工大学(South China University of Technology)

コンピュータ専攻学士) 

② 夏珩(清華大学(Tsinghua University)自動車工学専攻学士、広州

汽車集団股份有限公司自動車工程研究院(GAC R&D Center)出身) 

③ 何涛(清華大学(Tsinghua University)自動車工学修士、広汽埃安

新能源車有限公司(GAC Aian New Energy Vehicle)出身) 

本社所在地 広東省広州市 

主な経営主体 1. XPeng (Hong Kong) Limited 

2. XPeng Charging (Hong Kong) Limited 

3. 小鵬汽車有限公司(Xpeng Inc.) 

4. XPeng Motors International (Hong Kong) Limited 

上場の有無 小鵬汽車有限公司(Xpeng Inc.)は 2021年に香港証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 58.44億人民元(出所：小鵬汽車 2020年財報) 

研究開発費(2020年) 17.26億人民元(出所：小鵬汽車 2020年財報) 

1. XPeng (Hong Kong) Limited 

主な子会社 広東小鵬汽車科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 広州小鵬自動運転科技有限公司 (Guangzhou Xiaopeng Automatic 

Driving Technology Co., Ltd.) 

広州橙行智動汽車科技有限公司(Guangzhou Chengxing Intelligent 

Electric Cars Technology Co., Ltd.) 

肇慶小鵬汽車有限公司 

広 州 小 鵬 汽 車 制 造 有 限 公 司 (Guangzhou Xiaopeng Automobile 

Manufacturing Co., Ltd.) 

広州小鵬汽車科技有限公司(Guangzhou Xiaopeng Motors Technology 

Co., Ltd.) 

広州小鵬智慧出行科技有限公司(Guangzhou Xiaopeng Intelligent 

Travel Technology Co., Ltd.) 

広州易点智慧出行科技有限公司(Guangzhou Yidian Intelligent 

Travel Technology Co., Ltd.) 

広州智鵬車聯網科技有限公司(Guangzhou Zhipeng Internet of 

Vehicles Technology Co., Ltd.) 

2. XPeng Charging (Hong Kong) Limited 

主な子会社 広 州 鵬 智 汽 車 科技 有限 公 司 (Guangzhou Pengzhi Automobile 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 
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3. 小鵬汽車有限公司(Xpeng Inc.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. XPeng Motors International (Hong Kong) Limited 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2015年 4月、エンジェルラウンド融資数千万人民元。 

② 2016年 3月、Pre-Aラウンド融資 4200万米ドル。 

③ 2017年 6月、Aラウンド融資 22億人民元。 

④ 2017年 12月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2018年 1月、Bラウンド融資 22億人民元。 

⑥ 2018年 8月、B+ラウンド融資 40億人民元。 

⑦ 2019年 11月、Cラウンド融資 4億米ドル。 

⑧ 2020年 7月、C+ラウンド融資 5億米ドル。 

⑨ 2020年 8月、Pre-Dラウンド融資 4億米ドル以上。 

研究開発動向 充電ステーション、コネクテッド、インテリジェントカー、人工知能、

スマートコックピット、自動運転 

事業提携動向 ① 2019 年 6 月、華米（北京）信息科技有限公司(Huami (Beijing) 

Information Technology)と協力し、華米傘下の AMAZFITスマー

トウェアラブルデバイスを接続し、ブレスレット、時計を介して

小鵬汽車 P7 ドアのロック解除、ロック、車両起動などの機能を

実現。 

② 2019年 9月、特来電(Tgood)とスーパー充電ステーションを共同

建設。 

③ 2019年 9月、小米(Xiaomi)と車載システム、スマート音声アシス

タントなどの分野において協力を展開。  

④ 2019年 12月、Real-Time Innovations(RTI)と自動運転支援シス

テム分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 12月、蔚来(NIO)と充電パイル分野において協力を展開。 

⑥ 2021 年 1 月、高徳地図(Amap)と自動ナビゲーション運転支援分

野において協力を展開。 

⑦ 2021年 6月、海馬汽車(Haima Motor)と生産協力関係を構築。 

⑧ 2021 年 8 月、華米（北京）信息科技有限公司(Huami (Beijing) 

Information Technology) とインテリジェントカー及びスマー

トウェアラブルデバイスのマルチシーン相互接続方面において

協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 6% 5% 

未審査・審査中 59% 64% 

登録維持 33% 29% 

失効 8% 7% 

出願合計 906 件 412 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 2% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 236 件 170 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

1 5 10 15

1 1 10 9 10

1 9 20

1 2 4 5 7

1 2 8 6
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B60L53
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B60L58

H01M10

B60L3
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B60Lその他

21%

B60H1

5%

B60Hその他

0.32%

B60その他

10%
G01R31

10%
G01Rその他

1%

G01その他

5%

H01M10

6%

H01Mその

他

3%

H01その

他

1%

その他

28%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

 

3 14 25 33

1 1 17 9

2 3 5 16 11

2 2 10 10

2 3 6 5 5

2  

B60W30

B60R16

G08G1

G05D1

H04L29

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020
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9%
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0.43%
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7.74%
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5%

H04Lその

他

1%

H04その

他

7%

その他

24%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G10L15 音声認識 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合51（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州小鵬汽車科技有限公司 88% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州橙行智動汽車科技有限公司 17% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-肇慶小鵬汽車有限公司 3% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州小鵬自動運転科技有限公司 3% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州小鵬汽車制造有限公司 2% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州小鵬汽車科技有限公司 75% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州小鵬自動運転科技有限公司 21% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州橙行智動汽車科技有限公司 6% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-肇慶小鵬汽車有限公司 1% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州易点智慧出行科技有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州小鵬汽車科技有限公司 82% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州橙行智動汽車科技有限公司 11% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州小鵬自動運転科技有限公司 8% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-広州智鵬車聯網科技有限公司 4% 

(XPeng (Hong Kong) Limited)間接持株-上海小鵬汽車科技有限公司 3% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 
51 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105738824B 電池残量の推定方法 $250,000 

CN106004515B 電気自動車の自動駐車のための車速制御方法およびシステム $230,000 

CN105591436B 多車駐車移動式自動車無線充電装置およびその制御方法 $230,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109493632B 
マルチ駐車スペース検出に基づく自動駐車方法及び車載制御システ

ム 
91 

CN107702716B 無人運転経路計画方法、システム及び装置 90 

CN109278757B 車両衝突検出方法及び車両制御システム 90 
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蔚来/NIO 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能、二次電池 

創業年 2014年 

創業者 李斌(北京大学(Peking University)社会学学士、第二専攻は法律及び

コンピュータ) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 1. Nio Nextev Limited 

2. XPT Limited 

3. 上海安繽科技有限公司(Shanghai Anbin Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 上海蔚来汽車有限公司(NIO Co., Ltd.) は 2018年に New York Stock 

Exchange(NYSE)へ上場 

売上高(2020年) 162.58億人民元(出所：蔚来 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 24.9億人民元(出所：蔚来 2020 年年次報告) 

1. Nio Nextev Limited 

主な子会社 蔚来汽車科技有限公司(NIO Technology Co., Ltd.) 

蔚来控股有限公司(NIO Holding Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 上海蔚来汽車有限公司(NIO Co., Ltd.) 

武漢蔚来能源有限公司(Wuhan NIO Energy Co., Ltd.) 

蔚来汽車科技(安徽)有限公司(NIO Automobile Technology (Anhui) 

Co., Ltd.) 

2. XPT Limited 

主な子会社 上海蔚蘭動力科技有限公司(Shanghai XPT Technology Limited) 

蔚然 (南京 )動力科技有限公司 (XPT (Nanjing) E-Powertrain 

Technology Co., Ltd.) 

蔚然(南京) 儲能貯蔵技術有限公司(XPT (Nanjing) Energy Storage 

System Co., Ltd.) 

主な合弁会社 蔚隆(南京)汽車智能科技有限公司(XTRONICS (Nanjing) Automotive 

Intelligent Technologies Co. Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

3. 上海安繽科技有限公司(Shanghai Anbin Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 上海蔚来科技有限公司(Shanghai NIO Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2015年 6月、Aラウンド融資数億人民元。 

② 2015年 9月、Bラウンド融資 5億米ドル。 

③ 2016年 6月、B+ラウンド融資数億人民元。 

④ 2017年 3月、Cラウンド融資 6億米ドル。 

⑤ 2017年 5月、C+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2017年 11月、Dラウンド融資 10億人民元。 
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⑦ 2018年 10月、戦略融資、融資金額は未公開。 

⑧ 2020年 2月、上場企業第三者割当増資 1億米ドル。 

⑨ 2020年 3月、債権融資 10.85 億米ドル。 

⑩ 2020年 6月、上場企業第三者割当増資 1000万米ドル。 

研究開発動向 自動運転、インテリジェントコネクテッドカー、インテリジェントカ

ー、車用インターネット（IoV）、ソリッドステートバッテリー、充電

自動車電池交換ステーション 

事業提携動向 ① 2019年 5月、広汽(GAC)と合弁会社を設立し、新エネルギー自動

車を共同開発。 

② 2019 年 8 月、輝能科技股份有限公司(ProLogium Technology)と

MAB ソリッドステートバッテリーパック分野において協力を展

開。 

③ 2019 年 11 月、Intel 傘下の Mobileye と L4 自動運転分野におい

て協力を展開。 

④ 2019年 12月、小鵬 (XPeng)と充電パイル分野において協力を展

開。 

⑤ 2020年 8月、寧徳時代(CATL)と合弁会社を設立し、車電分離の新

エネルギー自動車を共同開発。 

⑥ 2021年 3月、2021年 3月、科大訊飛(iFlytek)とインテリジェン

トカー音声アシスタント、スマート車載システム、一体化車用機

器などの分野において協力を展開。 

⑦ 2021年 6月、寧波方正汽車模具股份有限公司(Ningbo Fangzheng 

Automobile Mould)とリチウム電池分野において協力を展開。 

⑧ 2021年 10月、江淮汽車(JAC)と新エネルギー自動車、インテリジ

ェントコネクテッドカーなどの分野において協力を展開。 

⑨ 2021年 11月、Infineon Technologiesと L3及び L4 自動運転分

野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 36% 25% 

未審査・審査中 55% 61% 

登録維持 31% 21% 

失効 14% 18% 

出願合計 864 件 305 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 11% 9% 

登録維持 96% 96% 

失効 4% 4% 

出願合計 713 件 391 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60S5 車両の補給、メンテナンス、修理、改装 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G06Q10 管理；経営 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

6 31 55 4

6 29 21 19 12

4 25 9 2 2

7 16 8 2 1

2 4 8 2 8

2  

B60S5

B60L53

H02J7

G06Q10

G01R31
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B60L53

12%

B60Lその他

8%

B60S5

14%

B60Sその他

0.29%

B60その他

11%

H02J7

6%

H02Jその

他

3%

H02その他

4%

G06Q10

5%

G06Qその他

0.29%

G06その他

4%

その他

33%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G10L15 音声認識 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 
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G06F16
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合52（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(Nio Nextev Limited)子会社-蔚来控股有限公司 55% 

(Nio Nextev Limited)間接持株-上海蔚来汽車有限公司 39% 

(Nio Nextev Limited)間接持株-武漢蔚来能源有限公司 3% 

(Nio Nextev Limited)間接持株-蔚来汽車科技(安徽)有限公司 2% 

(XPT Limited)子会社-蔚然(南京)動力科技有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(Nio Nextev Limited)子会社-蔚来控股有限公司 56.56% 

(Nio Nextev Limited)間接持株-上海蔚来汽車有限公司 8.64% 

(XPT Limited)子会社-上海蔚蘭動力科技有限公司 1.34% 

(Nio Nextev Limited)間接持株-蔚来汽車科技(安徽)有限公司 0.19% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(Nio Nextev Limited)子会社-蔚来控股有限公司 71% 

(Nio Nextev Limited)間接持株-上海蔚来汽車有限公司 20% 

(XPT Limited)子会社-上海蔚蘭動力科技有限公司 8% 

 
52 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

昆山徳拉特蘭伝動科技有限公司 1 

江蘇都万電子科技有限公司 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

麦迪創科技股份有限公司 3 

江蘇都万電子科技有限公司 1 

信昌機械廠股份有限公司 1 

 
 MaaS 

企業名 件数 

麦迪創科技股份有限公司 4 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109070720B 交換可能な電池パックを収容する剛性骨格構造を有する車両 $1,960,000 

CN106979192B 
周方向ロック機構、バッテリーロック装置、パワーバッテリーパック

及び車両 
$610,000 

CN106965687B マルチロック式スマート充電杭及びその使用方法 $440,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN106080159B 
ロック本体アセンブリ、パワーバッテリ、それらのロック機構、使用

方法、車両 
94 

CN105216598B 自動車用電気駆動システムおよびそれを用いた自動車 94 

CN105711592B 電気自動車のための適応運転行動調整法 92 
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威馬/WM 

企業概要 

属性 完成車、EV 設計開発、人工知能、通信 

創業年 2015年 

創業者 沈暉（華南理工大学(South China University of Technology)工学力

学学士、University of California，Los Angeles(UCLA)構造工学修

士、University of Minnesota System(UMN)工商管理修士、元吉利控股

集団(Geely)取締役兼副社長） 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 1. 威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司(WM SMART Mobility 

(SHANGHAI) Co., Ltd.) 

2. Weltmeister International Trading Limited 

3. 威馬汽車国際貿易有限公司(Weltmeister Motor International 

Trading Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司(WM SMART Mobility (SHANGHAI) Co., Ltd.)  

主な子会社 蘇州威馬智慧出行科技有限公司 

威馬亜太智能科技(広州)有限公司(Weima Asia Pacific Intelligent 

Technology (Guangzhou) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 威馬汽車科技集団有限公司 

威馬汽車制造温州有限公司 

威馬智聯科技(北京)有限公司 

暉馬中欧汽車科技成都有限公司 

2. Weltmeister International Trading Limited 

主な子会社 威馬智能新能源汽車進出口(上海)有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 威馬汽車国際貿易有限公司(Weltmeister Motor International Trading Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2016年 8月、Aラウンド融資 10億米ドル。 

② 2017年 11月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2017年 12月、Bラウンド融資 10億米ドル。 

④ 2017年 12月、B+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2018年 3月、Pre-Cラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2019年 3月、Cラウンド融資 30億人民元。 
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⑦ 2020年 9月、Dラウンド融資 100億人民元。 

⑧ 2021年 10月、Eラウンド融資 3億米ドル。 

⑨ 2021年 12月，D++ラウンド融資 1.52億米ドル。 

研究開発動向 インテリジェントカー、スマートハードウェア、無人運転 

事業提携動向 ① 2019年 1月、百度(Baidu)と自動運転分野において協力を展開。 

② 2019年 1月、美団打車(Shanghai lutuan Technology)とモビリテ

ィ分野において協力を展開。 

③ 2019年 8月、格力電器(GREE)と、スマート製造、カーホームスマ

ート相互接続などスマート化関連分野、及び完成車製造関連、ハ

イエンド機器出力などの分野において協力を展開。 

④ 2020年 6月、国家電網(State Grid Corporation of China)と V2G

技術分野において協力を展開。 

⑤ 2020 年 6 月、温州城発集団(Wenzhou Urban Construction 

Development Group)と新エネルギー自動車スマート充電ネットワ

ーク建設、V2X路車協調施設の建設、「車、駐車スペース、充電パ

イル」一体化管理クラウドプラットフォーム、スマートパーキン

グネットワークユーザ専用サービス等の分野において協力を展

開。 

⑥ 2020年 12月、Enel X と、インテリジェントカー完成車の輸出及

びアフターサービス、充電インフラ施設及び充電体験向上、V2G技

術応用などの分野において協力を展開。 

⑦ 2020年 12月、Myoung Shin Groupとインテリジェントカー分野

において協力を展開。 

⑧ 2021 年 4 月、BlackBerry とバーチャル基盤ソフトウェアプラッ

トフォーム分野において協力を展開。 

⑨ 2021 年 4 月、海通恒信国際融資租賃股份有限公司(Haitong 

Unitrust International Financial Leasing)と設備融資リース、

無人運転及び 5G車両金融サービス、スマートモビリティ、IDCデ

ータセンタ、充電分野金融サービスなどの分野において協力を展

開。 

⑩ 2021 年 10 月、百度(Baidu)Apollo は威馬と共同で 2 つの新車を

発表し、新車モデルはいずれも威馬 W6に基づいて製造。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

     
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 5% 

未審査・審査中 39% 20% 

登録維持 57% 79% 

失効 4% 1% 

出願合計 351 件 269 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 99.56% 100% 

失効 0.44% 0% 

出願合計 229 件 236 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60Q9 
メイングループＢ６０Ｑ１／００～Ｂ６０Ｑ７／００の１つに分類されない信号装置の配置ま

たは適用 

B60Q1 光学的信号または照明装置の配置，その取付けまたは支持またはそのための回路 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G10L17 話者の同定または識別 

B60W50 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

細部  

B60K28 
車両に特に適合されまたは配置される推進装置制御用の安全装置，例．潜在的な危険状態時の燃

料供給または点火の阻止 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合53（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司 48.56% 

(威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司)間接持株-威馬汽車科技集団有限公司 47.74% 

(威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司)間接持株-威馬汽車制造温州有限公司 1.23% 

(威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司)間接持株-暉馬中欧汽車科技成都有限公司 1.23% 

(威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司)間接持株-威馬智聯科技(北京)有限公司 0.41% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司 76% 

(威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司)間接持株-威馬汽車科技集団有限公司 21% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司 71% 

(威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司)間接持株-威馬汽車科技集団有限公司 25% 

(威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司)間接持株-威馬智聯科技(北京)有限公司 8% 

 

 
53 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手54（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

蘇州奥加華新能源有限公司 3 

 
 自動運転 

企業名 件数 

六安智梭無人車科技有限公司 2 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106300808B 純粋な電気モーター $740,000 

CN103904290B 
水性リチウムイオン電池複合電極およびその製造方法、水性リチウム

イオン電池 
$250,000 

CN104409785B 電気自動車用電池管理システムの管理方法 $240,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105835713B 電気自動車用充電杭 93 

CN107610980B リレーおよびこれを用いたリレーおよびパワーバッテリー回路 92 

CN106143202B 電気自動車の安全運転のための制御方法および安全電気自動車 92 

 

 
54 ここの共同出願相手は、いずれも威馬智慧出行科技(上海)股份有限公司との共同出願相手である。また、直接

持株会社（子会社・合弁会社等）との共同出願は除く。 
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理想/Li xiang 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能、二次電池 

創業年 2015年 

創業者 李想 (高卒学歴。泡泡網55、汽車之家56を相次いで創設) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京車和家信息技術有限公司 (Beijing CHJ Automotive 

Technology Co., Ltd.) 

2. 理想汽車(Li Auto Inc.) 

3. Leading Ideal HK Limited 

4. 理想汽車有限公司 

上場の有無 理想汽車(Li Auto Inc.)は 2020 年に New York Stock Exchange(NYSE)

へ上場、2021年に香港証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 94.6億人民元(出所：理想汽車 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 10.99億人民元(出所：理想汽車 2020年年次報告) 

1. 北京車和家信息技術有限公司57(Beijing Chj Automotive Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 北京車励行信息技術有限公司(Beijing Che Li Xing Information 

Technology Co., Ltd.) 

北京心電智能科技有限公司(Beijing ECG Intelligent Technology Co., 
Ltd.) 

主な合弁会社 重慶理想汽車有限公司(Chongqing Li Auto Automobile Co., Ltd.) 

北京桔電出行科技有限公司(Beijing Judian Travel Technology Co., 

Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

2. 理想汽車(Li Auto Inc.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. Leading Ideal HK Limited 

主な子会社 北京理想汽車有限公司(Beijing Ideal Automobile Co., Ltd.) 

北京羅克維爾斯科技有限公司(Beijing Co Wheels Technology Co., 

Ltd.) 

北京車和家汽車科技有限公司 (Beijing Chehejia Automobile 

Technology Co., Ltd.) 

上海理想汽車科技有限公司(Shanghai Ideal Automotive Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

 
55 公式ウェブサイト：https://www.pcpop.com/ 
56 公式ウェブサイト：https://www.autohome.com.cn/ 
57 旧名称：北京車和家信息技術有限責任公司。 
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主な間接持株会社 江蘇車和家汽車有限公司(Jiangsu Chj Automotive Co., Ltd.) 

4. 理想汽車有限公司 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 3月、Bラウンド融資 30億人民元。 

② 2019年 8月、Cラウンド融資 29.44億米ドル。 

③ 2020年 6月、Dラウンド融資 40.5億米ドル。 

④ 2020年 7月、戦略融資 3.8億米ドル。 

研究開発動向 自動運転、超高速充電技術、インテリジェントカー、スマートコック

ピット、完成車製造、バッテリー管理システム 

事業提携動向 ① 2020年 9月、Nvidiaと L4クラス自動運転システム分野において

協力を展開。 

② 2021年 3月、科大訊飛(iFlytek)とインテリジェントカー音声ア

シスタント、インテリジェント車用システム、一体化車用機器な

どの分野において協力を展開。 

③ 2021 年 3 月、OPPO と携帯電話と車との相互接続分野において協

力を展開。 

④ 2021 年 4 月、地平線(Horizon Robotics)とインテリジェントカ

ー、スマート運転及びスマートインタラクティブコンピューティ

ングプラットフォームなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2021 年 6 月、徳賽西威(Desay SV)と自動運転ドメインコントロ

ーラ分野において協力を展開。 

⑥ 2021年 7月、禾賽科技(Hesai)とシステムインテグレーション方

案、レーザーレーダなどの分野において協力を展開。 

⑦ 2021 年 8 月、新晨動力機械(Power show)と合弁会社を設立し、

自動車レンジエクステンダーを研究開発。 

⑧ 2021年 9月、寧波方正(FZmould)とリチウム電池分野において協

力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 1% 

未審査・審査中 68% 70% 

登録維持 28% 24% 

失効 4% 7% 

出願合計 340 件 283 件 

 

実用新案出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 99.77% 

失効 0% 0.23% 

出願合計 279 件 427 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B60L50 車両内で動力供給する電気的推進 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

 

1 1 2

2 1

1 1

2

2

2  

G08G1

H04W4

G06Q30

H04L29

B60R16

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

H04W4

14%

H04その他

14%

B60R16

10%

B60その他

14%

G08G1

19%

その他

29%



理想/Li xiang 

163 

 

グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合58（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京車和家信息技術有限公司 73% 

(理想汽車)子会社-北京車和家汽車科技有限公司 16% 

(理想汽車)子会社-北京羅克維爾斯科技有限公司 9% 

(理想汽車)間接持株-江蘇車和家汽車有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京車和家信息技術有限公司 55% 

(理想汽車)子会社-北京羅克維爾斯科技有限公司 42% 

(理想汽車)子会社-北京車和家汽車科技有限公司 3% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京車和家信息技術有限公司 67% 

(理想汽車)子会社-北京羅克維爾斯科技有限公司 19% 

(理想汽車)子会社-北京車和家汽車科技有限公司 14% 

 

 
58 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105871011B 
電池システムの制御および充電方法、電池システム、ならびに電

気自動車 
$ 96,000 

CN106553551B 電池残量取得方法、電池管理システムおよび電気自動車 $ 77,000 

CN108241361B 車両電源の制御方法、コントローラ及び車両 $ 76,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105922872B 車両制御システムおよび車両 91 

CN105946747B 車両および車両のマザーボードにおける制御方法 90 

CN106004488B 
電力システム、車両、ならびに車両の電力システムを制御するため

の方法および装置 
86 
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漢騰汽車/Hanteng 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発 

創業年 2013年 

創業者 王根党 

本社所在地 江西省上饒市 

主な経営主体 漢騰汽車有限公司(Hanteng AUTOMOBILE Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

漢騰汽車有限公司59(Hanteng AUTOMOBILE Co., Ltd.) 

主な子会社 杭州漢騰汽車研発有限公司(Hangzhou Hanteng Automobile R & D Co., 

Ltd.) 

漢騰新能源汽車科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 江西優特汽車技術有限公司(Jiangxi Youte Automobile Technology 

Co., Ltd.) 

江西麦克斯韋科技有限公司 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 水素燃料電池車、自動運転 

事業提携動向 ① 2018年 4月、京東汽車商城とマーケティングチャネル、リソース

配分、サービス体験などの方面において協力を展開。 

② 2019年 4月、百度(Baidu)と地図、L3クラス自動運転分野におい

て協力を展開。 

 

 

 
59 旧名称：江西漢騰汽車有限公司、江西奥多卡汽車有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 84% 97% 

登録維持 8% 2% 

失効 8% 1% 

出願合計 330 件 312 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 88% 96% 

失効 12% 4% 

出願合計 135 件 269 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合60（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)漢騰汽車有限公司 48% 

(漢騰汽車有限公司)間接持株-江西優特汽車技術有限公司 37% 

(漢騰汽車有限公司)子会社-漢騰新能源汽車科技有限公司 8% 

(漢騰汽車有限公司)合弁会社-江西麦克斯韋科技有限公司 4% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)漢騰汽車有限公司 78% 

(漢騰汽車有限公司)子会社-漢騰新能源汽車科技有限公司 13% 

(漢騰汽車有限公司)間接持株-江西優特汽車技術有限公司 6% 

(漢騰汽車有限公司)合弁会社-江西麦克斯韋科技有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)漢騰汽車有限公司 89% 

(漢騰汽車有限公司)子会社-漢騰新能源汽車科技有限公司 11% 

 
60 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

万専知識産権運営有限公司 4 

合達信科技集団有限公司 2 

 
 自動運転 

企業名 件数 

合達信科技集団有限公司 2 

 
 MaaS 
なし。 

 
 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107482266B 動力電池の組立方法 $250,000 

CN107256987B パワーバッテリーマイクロショート検出方法 $210,000 

CN107861075B 動力電池 SOP を決定する方法 $210,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107482266B 動力電池の組立方法 74 

CN107256987B パワーバッテリーマイクロショート検出方法 70 

CN108819722A 電気自動車クルージングレンジの範囲を推定する方法 69 
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愛馳/Aiways 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 2017年 

創業者 付強（吉林工業大学(Jilin University of Technology)自動車専門工

学修士、一汽大衆（FAW-Volkswagen）出身） 

本社所在地 江西省上饒市 

主な経営主体 1. 愛馳汽車有限公司(Aiways AUTOMOBILE Co., Ltd.) 

2. Aiways Hong Kong Holdings Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 愛馳汽車有限公司(Aiways AUTOMOBILE Co., Ltd.) 

主な子会社 愛馳汽車(上海)有限公司 

氫馳動力科技(山西)有限公司 

主な合弁会社 江西億維汽車制造股份有限公司 

江蘇愛騁新能源科技有限公司 

主な間接持株会社 - 

2. Aiways Hong Kong Holdings Limited 

主な子会社 愛馳汽車科技 (上海 )有限公司 (Aichi Automotive Technology 

(Shanghai) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 4月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2019年 5月、Bラウンド融資 10億人民元。 

③ 2021年 1月、Cラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2021年 5月、C+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 インテリジェントカー、AI-Pilot スマート運転システム、スマート音

声インタラクティブシステム 

事業提携動向 ① 2019年 6月、聯想(Lenovo)とインテリジェントコネクテッドカー

分野において協力を展開。 

② 2019年 9月、輝能科技有限公司(ProLogium Technology)と車用パ

ワーバッテリー分野において協力を展開。 

③ 2021年 5月、寧徳時代(CATL)とパワーバッテリー、電池リサイク

ルなどの分野において協力を展開。 

④ 2021年 6月、上海快卜新能源科技有限公司(Shanghai kuaibu New 

Energy Technology)と「太陽光発電・エネルギー貯蔵・急速充電・

電池検出統合」スマート充電技術において協力を展開。 

⑤ 2021年 7月、依威能源(EV POWER)と充電サービス及びソリューシ

ョン分野において協力を展開。 

⑥ 2021 年 9 月、上海禾賽科技有限公司 (Hesai Photonics 

Technology)とレーザレーダ分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 4% 

未審査・審査中 36% 57% 

登録維持 34% 26% 

失効 30% 18% 

出願合計 292 件 97 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 1% 

登録維持 99% 100% 

失効 1% 0% 

出願合計 143 件 143 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合61（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)愛馳汽車有限公司 86% 

(愛馳汽車有限公司)子会社-愛馳汽車(上海)有限公司 9% 

(愛馳汽車有限公司)子会社-氫馳動力科技(山西)有限公司 6% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)愛馳汽車有限公司 86% 

(愛馳汽車有限公司)子会社-愛馳汽車(上海)有限公司 14% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)愛馳汽車有限公司 90% 

(愛馳汽車有限公司)子会社-愛馳汽車(上海)有限公司 10% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
61 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103616647B 電気自動車電池管理システムの電池残量推定方法 $250,000 

CN107813725B 電気自動車の充電方法及び装置 $230,000 

CN107891754B 電気自動車のエネルギー管理方法および装置 $220,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107521307B 自動車用熱管理システム及びそれを備えた自動車 90 

CN107891754B 電動汽車的能量管理方法及装置 86 

CN107554344B デュアルソースバッテリパックの充放電管理方法およびシステム 81 
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零跑/Leap 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 2015年 

創業者 朱江明（杭州大学62(Zhejiang University)電子工学専攻学士） 

本社所在地 浙江省杭州市 

主な経営主体 浙江零跑科技股份有限公司(Zhejiang Lingpao Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 香港証券取引所（上場手続き中） 

売上高(2020年) 631,301 千元（出所：香港証券取引所上場目論見書） 

研究開発費(2020年) 289,248 千元（出所：香港証券取引所上場目論見書） 

浙江零跑科技股份有限公司63（Zhejiang Lingpao Technology Co., Ltd.） 

主な子会社 凌跑汽車商貿有限公司(Lingpao Automobile Trading Co., Ltd.) 

浙江優充新能源科技有限公司 

零跑汽車有限公司(Lingpao Automobile Co., Ltd.) 

浙江零跑新能源汽車零部件技術有限公司(Zhejiang Zero Run New 

Energy Auto Parts Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 1月、Pre-Aラウンド 4億人民元。 

② 2018年 11月、Aラウンド融資 11億人民元。 

③ 2019年 8月、A+ラウンド融資 3.6億人民元。 

④ 2021年 1月，Bラウンド融資 43億人民元。 

⑤ 2021年 1月、Pre－IPOラウンド融資 45億人民元。 

研究開発動向 純電気自動車、純電動電動車、スマート相互接続システム、Leap Pilot

スマート運転支援システム、スマート運転チップ 

事業提携動向 ① 2018年 7月、大華股份(Zhejiang Dahua Technology)と共同で AI自

動運転 ICチップを研究開発。 

② 2019年 7月、宜行宜停とユーザ体験分野において協力を展開。 

③ 2020 年 5 月、一汽集団(FAW)とインテリジェントカー分野において

協力を展開。 

④ 2021年 1月、合肥市政府と新エネルギー自動車分野において協力を

展開。 

⑤ 2021 年 2 月、毎日互動(Merit Interactive)とスマートタッチシス

テム、データ洞察、自動車所有者のデータ化運用、自動車デジタル化

マーケティングなどの分野において協力を展開。 

⑥ 2021年 5月、国軒高科(Gotion High-tech)とバッテリーセル分野に

おいて協力を展開。 

⑦ 2021 年 8 月、上海闌途信息技術有限公司(Shanghai Lantu 

Information Technology)と顧客サービス分野で協力を展開。 

 
62 杭州大学はすでに浙江大学(Zhejiang University)へ合併。 
63 旧名称：浙江零跑科技有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 30% 37% 

登録維持 55% 46% 

失効 15% 17% 

出願合計 260 件 258 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 177 件 305 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B62D25 上部構造の構成体；他に分類されないそれらの部品または細部 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 

B60T13 
補助動力または駆動動力を用いて初動装置から最終制動作動器への制動動作の伝達；そのような

伝達装置が組み込まれた制動方式，例．空気圧制動方式 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R1 光学的視認装置 

B60R21 
事故又は他の交通危機の場合乗員又は歩行者を負傷から保護又は防止するための車両の装置又

は部品 

B62D25 上部構造の構成体；他に分類されないそれらの部品または細部 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 
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 MaaS 
 

なし。 

 

グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合64（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)浙江零跑科技股份有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)浙江零跑科技股份有限公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

浙江華鋭捷技術有限公司 3 

 
 MaaS 
なし。 

 

 
64 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106295560B 車両用双眼カメラとセグメント化 PID 制御に基づく車線維持方法 $250,000 

CN106228110B 車両双眼カメラに基づく障害物と運転領域の検出方法 $250,000 

CN107424116B サイドビューカメラに基づく駐車スペース検出方法 $250,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107031623B 車のブラインドゾーンカメラに基づく道路警告方法 86 

CN107273816B 車両前方視野単光カメラに基づく輸送速度限界識別検出認識法 80 

CN106228110B 車両双眼カメラに基づく障害物と運転領域の検出方法 76 
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合衆/哪吒 Hozon/Neta 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能 

創業年 2014年 

創業者 張勇（清華大学(Tsinghua University)EMBA、北汽福田（Foton）出身） 

本社所在地 浙江省嘉興市 

主な経営主体 合衆新能源汽車有限公司(Hozon New Energy Automobile Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

合衆新能源汽車有限公司65(Hozon New Energy Automobile Co., Ltd.) 

主な子会社 宜春合衆新能源汽車研究院有限公司 

哪咤新能源汽車制造有限公司 

哪咤智合新能源汽車科技(上海)有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 9月、エンジェルラウンド融資 20億人民元。 

② 2017年 12月、Aラウンド融資 12.5億人民元。 

③ 2018年 11月、Bラウンド融資 30億人民元。 

④ 2019年 7月、B+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2020年 2月、Pre-Cラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2020年 12月、Cラウンド融資 20億人民元。 

⑦ 2021年 4月、Dラウンド融資 40億人民元。 

⑧ 2021年 11月、D+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 純電気自動車、スマートコックピット、L2+クラス自動運転支援システ

ム、純電動自動車専用プラットフォーム 

事業提携動向 ① 2021年 5月、360集団(Beijing Qihu360 Science and Technology)

とインターネット分野において協力を展開。 

② 2021年 8月、華為技術有限公司(Huawei Technologies)とインテ

リジェントカー分野において協力を展開。 

③ 2021年 9月、地平線(Horizon Robotics)とインテリジェントカー

分野において協力を展開。 

④ 2021年 11月、寧徳時代 (CATL) は哪吒の D+ラウンド融資に参加

し、双方は技術研究開発とサプライチェーン保障の分野で全面的

に戦略的協力を開始。 

 
65 旧名称：浙江合衆新能源汽車有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 0% 

未審査・審査中 66% 77% 

登録維持 20% 11% 

失効 14% 12% 

出願合計 216 件 131 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 97% 100% 

失効 3% 0% 

出願合計 113 件 164 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 
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他
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R1 光学的視認装置 

B60Q9 
メイングループＢ６０Ｑ１／００～Ｂ６０Ｑ７／００の１つに分類されない信号装置の配置ま

たは適用 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60Q9 
メイングループＢ６０Ｑ１／００～Ｂ６０Ｑ７／００の１つに分類されない信号装置の配置ま

たは適用 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G07C1 出来事の時間または経過時間の登録，表示または記録，例．勤労者のタイムレコーダー 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合66（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)合衆新能源汽車有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)合衆新能源汽車有限公司 100% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)合衆新能源汽車有限公司 100% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105978099B 電気自動車の低電圧電力管理システム $240,000 

CN106114408B 車両制御システム $190,000 

CN107351640B 拡張範囲の電気自動車の熱管理システムとその制御方法 $180,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105928531B 無人自動車に適した走行経路の正確な生成方法 76 

CN110943509B 電気自動車の充電過充電保護方法及びシステム 69 

CN111152659B 電池パックの高圧拡大構造及び該構造に基づくリレー溶着検出方法 68 

 

 
66 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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的盧技術/Dilu 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2018年 

創業者 張英(華為(Huawei)出身) 

本社所在地 江蘇省南京市 

主な経営主体 的盧技術有限公司(Dilu Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

的盧技術有限公司(Beijing TrunkTech Co.,Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年、エンジェルラウンド融資 2億人民元。 

② 2021年 4月、Pre-Aラウンド融資 15300000米ドル。  

研究開発動向 L5自動運転自動車、自動車ロボット 

事業提携動向 ① 2021 年 7 月、湖南省株洲市国家開発投資集団有限公司(State 

Development & Investment Co., Ltd.)と協力し、株洲に建設し

た盧新能源智慧汽車プロジェクトに 10 億元を投資し、新エネル

ギースマートカー及びその重要部品の開発と製造を配置。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 88% 95% 

登録維持 9% 2% 

失効 3% 3% 

出願合計 172 件 91 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 6 件 10 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M50 
燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発電要素以外の部分の構造の細部またはその

製造方法 

H01M10 二次電池；その製造 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

G06F30 計算機利用設計［ＣＡＤ］ 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06T7 イメージ分析 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60R1 光学的視認装置 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合67（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)的盧技術有限公司 94% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)的盧技術有限公司 88% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)的盧技術有限公司 82% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

西藏寧算科技集団有限公司 2 

 

 自動運転 

企業名 件数 

西藏寧算科技集団有限公司 15 

北京寧算科技有限公司 2 

西藏寧算信息科技有限公司 1 

 

 MaaS 

企業名 件数 

西藏寧算科技集団有限公司 2 

 

 
67 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109878514B 車両周囲環境の分割方法及びその応用システム $3,800 

CN109878290B AI 技術に基づくスマート車載エアコン制御方法及びシステム $3,700 

CN110517303A 
双眼カメラとミリ波レーダーに基づくフュージョン SLAM 方法とシス

テム 
$3,600 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110430551B QUIC 技術に基づく自動車データ伝送方法及びシステム 73 

CN112347935B 
BIComputer ビジュアルスラムに基づく自動運転車の位置決め方法と

システム 
63 

CN110497901B 
ロボットの VSLAM 技術に基づく駐車スペース自動検索方法及びシス

テム 
66 
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特斯拉/Tesla 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能、センサ 

創業年 2003年 

創業者 ① Martin Eberhard (University of Illinois Urbana-Champaign 電

機及びコンピュータ工学学士及び修士)； 

② Marc Tarpenning (UC Berkeleyコンピュータ学士) 

本社所在地 Palo Alto , California, United States 

主な経営主体 1. 特斯拉汽車香港有限公司(Tesla Motors HK Limited) 

2. 特斯拉公司(Tesla Inc.) 

上場の有無 特斯拉公司(Tesla Inc.)は 2010 年に New York Stock Exchange(NYSE)

へ上場 

売上高(2020年) 315.36 億米ドル (出所：特斯拉 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 14.91億米ドル(出所：特斯拉 2020年年次報告) 

1. 特斯拉汽車香港有限公司(Tesla Motors HK Limited) 

主な子会社 特斯拉(上海)有限公司(Tesla Shanghai Co., Ltd.) 

特斯拉建設(上海)有限公司(Tesla Construction (Shanghai) Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 特斯拉公司(Tesla Inc.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 充電パイル、自動運転、インテリジェントカー、バッテリー及びバッテ

リーセル、人工知能 

事業提携動向 ① 2018年 5月、Panasonicとリチウム電池分野において協力を展開。 

② 2019 年 3 月、中航光電科技股份有限公司(AVIC Jonhon Optronic 

Technology)は Teslaに車用充電器を提供。 

③ 2020年 2月、寧徳時代(CATL)、LG化学と電池分野において協力を

展開。 

④ 2020年 2月、均勝電子(Joyson Electronics)と新エネルギー自動

車電池、電路保護システムなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 8月、寧波旭昇汽車技術股份有限公司(Ningbo Xusheng Auto 

Technology)とバッテリーシステム分野において協力を展開。 

⑥ 2021年 6月、寧波拓普集団股份有限公司(Ningbo Tuopu Group)と

スマート運転制御システム、自動車用パワーシャーシシステムな

どの分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 99% 100% 

未審査・審査中 41% 38% 

登録維持 51% 48% 

失効 8% 14% 

出願合計 102 件 29 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 94% 85% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 18 件 13 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

H01L31 

赤外線，可視光，短波長の電磁波，または粒子線輻射に感応する半導体装置で，これらの輻射線

エネルギーを電気的エネルギーに変換するかこれらの輻射線によって電気的エネルギーを制御

かのどちらかに特に適用されるもの；それらの装置またはその部品の製造または処理に特に適用

される方法または装置；それらの細部 

H01M10 二次電池；その製造 

H02J3 交流幹線または交流配電網のための回路装置 

H02S20 光起電［ＰＶ］モジュールの支持構造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G16Y20 モノにより探知または収集された情報 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G01S19 
衛星電波ビーコン測位システム；当該システムから送信される信号を用いた，位置，速度または

姿勢の決定 

G06N3 生物学的モデルに基づくコンピュータシステム 
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 MaaS 
なし。 

 

グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合68（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)特斯拉公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)特斯拉公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

松下電器産業株式会社 4 

 
 自動運転 

企業名 件数 

Miriam Vu 1 

Brennan Boblett 1 

Nalinchandra Penke 1 

Kevin Hsieh 1 

Kurt Russell Kelty 1 

 
 MaaS 
なし。 

 
68 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105763117B クロスプロトコル充電アダプター $900,000 

CN107534299B フラックス角に対する多参照系のモータ $880,000 

CN106269312B 分散型世代管理システムのための故障保護電力構成 $870,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN204538036U 
太陽電池パネル、太陽電池、太陽電池パネル装置、および太陽電池

装置 
100 

CN104718630B 基板中に浅いアンチドープ層を有するトンネル接合太陽電池 98 

CN103650165B 
集光型太陽光発電用途のための銅グリッドを有するトンネル接合

太陽電池 
96 
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大乗/Dorcen 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発、人工知能 

創業年 2014年 

創業者 呉瀟(University of Birmingham 工商管理修士、The London School 

of Economics and Politicial Science企業管理ダブルディグリー修

士、国内証券会社出身) 

本社所在地 江蘇省常州市 

主な経営主体 大乗汽車集団有限公司(Dorcen Automobile Group Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

大乗汽車集団有限公司69(Dorcen Automobile Group Co., Ltd.) 

主な子会社 江蘇金壇緑能新エネルギー科技有限公司(Jiangsu Jintan Loneng New 

Energy Technology Co., Ltd.) 

江西大乗汽車工業有限公司 

主な合弁会社 江西大乗汽車有限公司(Jiangling Group Light Motors Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 12月、中原銀行は 7億人民元を支援。 

② 2020年 4月、撫州市政府が大乗汽車への投資を主導。 

研究開発動向 新エネルギー車、車用インターネット（IoV） 

事業提携動向 ① 2017年、江鈴集団(Jiangling Motors Corpo)と協力し、BOSCH、

Philips、Webasto などサプライヤーの資源及び技術備蓄をシェ

ア。 

② 2018年 11月、上海交通大学(Shanghai Jiao Tong University)と

協力し、技術共同研究開発センタを設立。 

③ 2019年 1月、ドイツ META、FEV動力実験室と協力して最先端技術

の研究を開始。 

④ 2019年 5月、中国汽車技術研究中心有限公司(CATARC)と共同で共

同工学技術開発センタを設立。 

 
69 旧名称：大乗汽車有限公司、江蘇金壇長蕩湖新能源科技有限公司。 



大乗/Dorcen 

205 

 

特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 52% 39% 

登録維持 21% 20% 

失効 27% 41% 

出願合計 56 件 116 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 82% 70% 

失効 18% 30% 

出願合計 150 件 348 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

H01M10 二次電池；その製造 

B62D65 
自動車またはトレーラーの設計，製造，例．組立て，解体，または構造的な変更で他に分類され

ないもの 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

B60T7 制動をきかせる初動装置 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08B21 
単一の特定された好ましくない，または異常な状態に応答する警報であって，他に分類されない

もの 

B60Q1 光学的信号または照明装置の配置，その取付けまたは支持またはそのための回路 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合70(発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 企業名 

(親会社)大乘汽車集団有限公司 60% 

(大乘汽車集団有限公司)子会社-江蘇金壇緑能新能源科技有限公司 36% 

(大乘汽車集団有限公司)子会社-江西大乘汽車有限公司 6% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)大乘汽車集団有限公司 57% 

(大乘汽車集団有限公司)子会社-江蘇金壇緑能新能源科技有限公司 14% 

(大乘汽車集団有限公司)子会社-江西大乘汽車有限公司 14% 

(大乘汽車集団有限公司)子会社-江西大乘汽車工業有限公司 14% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)大乘汽車集団有限公司 100% 

 

主な共同出願相手(発明特許出願) 

 
 NEV 

企業名 件数 

江蘇三能動力総成有限公司 
1 

 

 自動運転 

企業名 件数 

江蘇三能動力総成有限公司 1 

 

 MaaS 
なし。 

  

 
70 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105514435B リチウムイオン電池負極スラリー及びその製造方法 $230,000 

CN106328853B 円筒形セルを有する動力電池アセンブリ $200,000 

CN105489810B 電池ボックス構造 $100,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105514435B リチウムイオン電池負極スラリー及びその製造方法 79 

CN205335939U 車両充電システム 72 

CN106328853B 円筒形セルを有する動力電池アセンブリ 68 
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拝騰/Byton 

企業概要 

属性 EV 設計開発、人工知能 

創業年 2017年 

創業者 ① 馮長革 (中南財経政法大学学士 (Zhongnan University of 

Economics and Law)、河南省高級人民法院(Henan High People’s 

Court)出身) 

② Dr. Daniel Kirchert(Ludwig Maximilians University (LMU)数

学学士、Universität Witten/Herdecke 経済学博士、BMW出身) 

③ Carsten Breitfeld(機械工学博士、Designworks出身) 

本社所在地 江蘇省南京市 

主な経営主体 Byton Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

Byton Limited71 

主な子会社 知行新能源車投資管理(南京)有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 南京知行新能源車技術開発有限公司(Nanjing Byton New Energy 

Vehicle Technology Development Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2015年 7月、Pre-Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2017年 8月、Aラウンド融資、融資未公開。 

③ 2018年 6月、Bラウンド融資 5億米ドル。 

④ 2019年 9月、Cラウンド融資 5億米ドル。 

⑤ 2019年 12月、C+ラウンド融資数百万米ドル。 

⑥ 2021年 1月、Pre-Dラウンド融資 2億米ドル。 

研究開発動向 インテリジェントカー 

事業提携動向 ① 2019 年 11 月、Electrify America と充電分野において協力を展

開。 

② 2020年 1月、SK Corp.とデジタル移動プラットフォーム分野にお

いて協力を展開。 

③ 2020年 1月、丸紅株式会社(Marubeni)とインテリジェントカー及

びモビリティサービス分野において協力を展開。 

④ 2020 年 1 月、オンラインデータサービスプロバイダーである

CloudCarと車用情報プラットフォーム分野において協力を展開。 

⑤ 2020 年 3 月、電気モビリティサービスプロバイダーである

Digital Charging Solutionsと充電分野において協力を展開。 

⑥ 2020年 4月、米国最大の電動自動車充電ネットワーク設置サプラ

イヤーである Qmeritと家庭充電分野において協力を展開。 

⑦ 2021 年 2 月、富士康(Foxconn)と電気自動車分野において協力を

 
71 旧名称：Future Mobility Corporation Limited。 
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展開。 

⑧ 設立以来、国家電網(State Grid Corporation of China)、特来電

新能源股份有限公司(Qingdao TGOOD Electric)、万幇星星充電科

技有限公司(Wanbang Digital Energy)、上海上汽安悦充電科技有

限公司、江蘇雲快充新能源科技有限公司(Jiangsu Yunkuai New 

Energy Technology)などと充電サービス分野において協力を展

開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 95% 100% 

未審査・審査中 86% 100% 

登録維持 0% 0% 

失効 14% 0% 

出願合計 21 件 1 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 100% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 16 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 (transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G06Q10 管理；経営 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60R21 
事故又は他の交通危機の場合乗員又は歩行者を負傷から保護又は防止するための車両の装置又

は部品 

B60K35 計器の配置または適用 

B62D25 上部構造の構成体；他に分類されないそれらの部品または細部 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

 

1 1

1 1

1

1

2

2  

B60R16

B60R21

B60K35

B62D25

H04L29

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60R21

19%

B60Rその他

18%

B60K35

9%
B60その他

9%

B62D25

9%

B60Dその

他

9%

H04L29

18%

その他

9%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60J5 ドア 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

 

1

1

1

1

2  

G06F3

G01C21

B60J5

B60R16

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G01C21

25%

G06F3

25%
B60R16

25%

B60J5

25%
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合72（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 企業名 

(Byton Limited)間接持株-南京知行新能源汽車技術開発有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(Byton Limited)間接持株-南京知行新能源汽車技術開発有限公司 100% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(Byton Limited)間接持株-南京知行新能源汽車技術開発有限公司 100% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
主な特許 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN208344159U 
車両用エアバッグ装置、車両用ステアリングコラムおよび車両用エア

バッグシステム 
$100,000 

CN209756823U 充電装置と車両 $89,000 

CN208572134U 車両テレマティックスブレードに基づく自動車および装置 $59,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN208460919U 充電設備と車両 73 

CN208344159U 
車両用エアバッグ装置、車両用ステアリングコラムおよび車両用エア

バッグシステム 
72 

CN109131529A ステアリングギア、ステアリングコラム、車両用システム、車両 69 

 

  

 
72 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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宇通客車73/Yutong 

企業概要 

属性 完成車(商用車、専用車)、EV設計開発、二次電池、人工知能 

創業年 1963年 

創業者 湯玉祥 74 (中原機械工業学校、河南広播電視大学 75 (The Open 

University of Henan)) 

本社所在地 河南省鄭州市 

主な経営主体 1. 宇通客車股份有限公司(Zhengzhou Yutong Bus Co., Ltd.) 

2. 宇通集団有限公司(YUTONG GROUP LIMITED) 

3. 香港宇通国際有限公司(Yutong Hongkong Limited) 

上場の有無 宇通客車股份有限公司(Zhengzhou Yutong Bus Co., Ltd.)は上海証

券取引所に上場(1997年) 

売上高(2020年) 21,705,048,359.92 人民元 

研究開発費(2020年) 1,552,007,317.16 人民元 

1. 宇通客車股份有限公司76 (Zhengzhou Yutong Bus Co., Ltd.) 

主な子会社 鄭州精益達汽車零部件有限公司(Zhengzhou Jingyida Auto Parts 

Co., Ltd.) 

深圳宇通智聯科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 鄭州賽川電子科技有限公司 (Zhengzhou Saichuan Electronic 

Technology Co., Ltd.) 

鄭州深瀾動力科技有限公司 (Zhengzhou Slanpower Technology 

Co.,Ltd.) 

鄭州科林車用空調有限公司(Zhengzhou Kelin Motor Vehicle Air 

Conditioning Co., Ltd.) 

鄭州智駆科技有限公司(EWEA-TECH Co., Ltd.) 

鄭 州 睿 行 汽 車 科技 有限 公 司 (Zhengzhou Ruixing Automobile 

Technology Co., Ltd.) 

2. 宇通集団有限公司(YUTONG GROUP LIMITED) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 香港宇通国際有限公司(Yutong Hongkong Limited) 

主な子会社 - 

 
73 宇通客車の持株会社は宇通集団（持株比率は 36.38%）であり、宇通集団は子会社や合弁会社が多く、また調

査したところ宇通集団及びその子会社、合弁会社の CASE 関連特許は比較的少ない(約 100件左右)。したがっ

て、本調査では宇通客車を調査及び分析対象とした。 

74 宇通客車は国有企業制度改革のために作られ、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業

の主力業務、発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

75 「河南広播電視大学」は現在「河南開放大学(The Open University of Henan)」に改名。 

76 旧名称：鄭州宇通客車股份有限公司、鄭州宇勇客車股份有限公司。 
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主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 自動運転、車用インターネット（IoV）、スマートネットワーク接続ク

ラウドプラットフォーム、高効率動力システム、パワーバッテリー統

合及び管理 

事業提携動向 ① 2019年 4月、長安大学(Chang’an University）と自動運転ハイ

ブリッド車両編成を共同開発。 

② 2019 年 7 月、大唐移 動 (Datang Mobile Communications 

Equipment)と 5G スマートコネクテッドカーなどの分野において

協力を展開。 

③ 2019年 12月、清華大学（Tsinghua University）、北京理工大学

（ Beijing Institute of Technology）、吉林大学（ Jilin 

University）、西安交通大学（Xi’an Jiaotong University）、長

安大学(Chang’an University）、哈尓濱工業大学（Harbin 

Institute of Technology）、同済大学（Tongji University）、鄭

州大学（Zhengzhou University）、中国汽車技術研究中心 China 

Automotive Technology&Research Center）、中国汽車工程研究院

(China Automotive Engineering Research Institute)など産学

官連携関係を構築。 

④ 2020年 6月、斯達半導体(Starpower Semiconductor)と協力して

SiC技術を基にした商用車モーターコントローラーシステムソリ

ューションを開発。 

⑤ 2020 年 7 月、滴滴快的(Didi)と新エネルギーバス及び無人運転

などの分野において協力を展開。 

⑥ 2020年 7月、華為(Huawei)とクラウドコンピューティング、ビッ

グデータ、車用インターネット（IoV）、スマートネットワーク接

続、新エネルギー、スマート交通など複数の分野において協力を

展開。 

⑦ 2020 年 11 月、カタール国運輸会社(Mowasalat)と純電動客車分

野において協力を展開。 

⑧ 2021 年 3 月、遼寧省遼陽市大乗実業有限責任公司(Liaoyang 

Dacheng Industry)と純電動客車分野において協力。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 1% 

未審査・審査中 59% 43% 

登録維持 31% 33% 

失効 10% 24% 

出願合計 1128 件 599 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.27% 0% 

登録維持 72% 42% 

失効 28% 58% 

出願合計 1122 件 1552 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M8 燃料電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

4 17 22 5 8

1 2 1 4 3 5 21 15 3 1

2 5 13 12 9 13

1 12 32 2 1

1 1 3 16 21 5

2  

H01M8

B60K6

G01R31
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H01M2
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B60K6

6%

B60Kその他

7% B60L53

5%

B60Lその他

18%

B60H1

4%B60その他

10%
H01M8

6%

H01Mその他

10%
H01R13

1%

H01Rその

他

5%

H01その他

0.40%

G01R31

5%

G01Rその他

0.50%

G01その他

2%

その他

21%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

1 1 1 12 2 5 1

2 4 7 1 2

1 4 1 2 2

1 1 4 3

1 1 1 1 3 2
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

H01M10 二次電池；その製造 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 
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14%

B60その他

14%

G06Q10

7%

その他

14%



宇通客車/Yutong 

225 

 

グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合77（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)宇通客車股份有限公司 87% 

(宇通客車股份有限公司)間接持株-鄭州深瀾動力科技有限公司 9% 

(宇通客車股份有限公司)子会社-鄭州精益達汽車零部件有限公司 2% 

(宇通客車股份有限公司)間接持株-鄭州智駆科技有限公司 1% 

(宇通客車股份有限公司)間接持株-鄭州科林車用空調有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)宇通客車股份有限公司 97.58% 

(宇通客車股份有限公司)間接持株-鄭州睿行汽車科技有限公司 0.61% 

(宇通客車股份有限公司)間接持株-鄭州智駆科技有限公司 0.61% 

(宇通客車股份有限公司)間接持株-鄭州宇通模具有限公司 0.61% 

(宇通客車股份有限公司)子会社-鄭州精益達汽車零部件有限公司 0.61% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)宇通客車股份有限公司 100% 

 
77 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

中国科学技術大学 2 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109291826B 
電気自動車の特徴に基づいて充電設備を自動的に検索する方法及び

装置 
$280,000 

CN104167770B 電池パックの放電制御方法および充電制御方法 $240,000 

CN103192717B ハイブリッド電気自動車の低電圧電源システムおよびその制御方法 $230,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN106274550B 純粋な電気自動車の安全運転制御方法 85 

CN103701166B 電気自動車およびそのＡＣ充電自動車制御装置用電源回路 84 

CN103192872B 
ハイブリッド駆動式電気油圧式パワーステアリングシステムおよび

その制御方法 
81 
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江鈴汽車/Jiangling 

企業概要 

属性 完成車(乗用車、商用車)、EV設計開発 

創業年 1968年 

創業者 孫敏78 (吉林工業大学(Jilin University of Technology)学士) 

本社所在地 江西省南昌市 

主な経営主体 1. 江鈴汽車集団有限公司(Jiangling Motors Corpo) 

2. 江鈴海外（香港）有限公司(Jiangling Oversesa(Hong Kong) CO., 

Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) 331.0億人民元 

(出所：江鈴汽車股份有限公司792020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 13.44億人民元 

(出所：江鈴汽車股份有限公司 2020年年次報告) 

1. 江鈴汽車集団有限公司80(Jiangling Motors Corpo) 

主な子会社 江西江鈴集団晶馬汽車有限公司(Jiangxi Jiangling Group JingMa 

Motor Co., Ltd.) 

江西江鈴専用車輌厰有限公司(Jiangxi Jiangling Special Vehicle 

Factory Co., Ltd. ) 

南昌江鈴新動力汽車有限公司(Nanchang Jiangling Newpower Motors 

Co., Ltd.) 

江西江鈴汽車集団改装車股份有限公司（ Jiangxi Jiangling 

Automobile Group Modified Vehicle Co., Ltd.） 

主な合弁会社 江西江鈴集団新能源汽車有限公司(Jiangxi Jiangling Group New 

Energy Automobile Co., Ltd.) 

江西五十鈴汽車有限公司(Jiangxi Isuzu Motors Co., Ltd.) 

江西新電汽車空調係統有限公司 (Jiangxi Xindian Automobile 

Climate System Co., Ltd.) 

麦格納動力総成(江西)有限公司(Getrag (Jiangxi) Transmission 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 
江鈴汽車股份有限公司(Jiangling Motors Corporation, Ltd.) 

江鈴重型汽車有限公司(Jmc Heavy Duty Vehicle Co., Ltd.) 

2. 江鈴海外（香港）有限公司(Jiangling Oversesa(Hong Kong) CO., Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

 
78 中国重汽は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

79 江鈴汽車集団有限公司(50%)->南昌市江鈴投資有限公司(41.03%)->江鈴汽車股份有限公司。 

80 旧名称：江鈴汽車集団公司、江西汽車工業集団公司。 
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研究開発動向 車用インターネット（IoV）、新エネルギー及び自動運転自動車 

事業提携動向 ① 2017年 11月、北闘衛星(Shanghai Beidou Satellite Navigation 

Platform Co., Ltd.)と車用インターネット（IoV）分野において

協力を展開。 

② 2018年 7月、寧徳時代(CATL)と戦略的に協力。 

③ 2018年 6月、地上鉄(Dishangtie Car Rental(Shenzhen))、深圳

国順科技と電気自動車分野において協力を展開。 

④ 2018年 6月、超威集団(Zhejiang Chaowei Energy & Power)と新

エネルギー乗用車分野において協力を展開。 

⑤ 2018年 12月、京東(JD)とスマート物流などの分野において協力

を展開。 

⑥ 2018 年 12 月、Renault は増資によって江西江鈴集団新能源車有

限公司(Jiangxi Jiangling Group Electric Vehicle)の重要な株

主となる。 

⑦ 2019年 4月、山西潞安鉱業集団(Shanxi Lu'an Mining (Group))

と水素エネルギー分野において協力を展開。 

⑧ 2019年 6月、華為(Huawei)とスマート運転、ユニファイドコミュ

ニケーション、クラウドサービスなどの分野において協力を展

開。 

⑨ 2019年 8月、長安汽車(Chongqing Changan Automobile)、愛馳

汽車(Aiways Automobile)と合弁して協力。 

⑩ 2019 年 9 月、上海清能燃料電池技術公司(Horizon Fuel Cell 

Technologies (Shanghai))と協力して燃料電池大型トラックを

発売。 

⑪ 2020 年 6 月、順豊速運(S.f. Express)と電気自動車分野におい

て協力を展開。 

⑫ 2020 年 8 月、南昌智能新能源車研究院(Nanchang Automotive 

Innovation Institute)と新エネルギー技術分野において協力を

展開。 

⑬ 2021年 9月、天能電池集団(Tianneng Battery Group)と新エネ

ルギー車分野において協力を展開。 

⑭ 2021年 9月、文遠知行(WeRide Technology)と自動運転分野にお

いて協力を展開。 

⑮ 2021 年 10 月、中国聯通(China Unicom)と 5G 及び自動運転分野

において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0.29% 

未審査・審査中 62% 40% 

登録維持 27% 28% 

失効 11% 33% 

出願合計 319 件 687 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 92% 70% 

失効 8% 30% 

出願合計 406 件 3324 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60K6 
相互または共通の推進のための複数の異なった原動機の配置または取付け，例．電気モータおよ

び内燃機関からなる混成型推進方式 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

G06F30 計算機利用設計［ＣＡＤ］ 

G01M17 車両の試験 
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B60Kその他

5%
B60その他

17%G01R31
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W50 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

細部  

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合81（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(江鈴汽車集団有限公司)間接持株-江鈴汽車股份有限公司 50% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西江鈴集団新能源汽車有限公司 29% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-麦格納動力総成(江西)有限公司 10% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西五十鈴汽車有限公司 4% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西新電汽車空調系統有限公司 2% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(江鈴汽車集団有限公司)間接持株-江鈴汽車股份有限公司 75% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西江鈴集団新能源汽車有限公司 21% 

(江鈴汽車集団有限公司)子会社-江西江鈴汽車集団改装車股份有限公司 1% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西新電汽車空調系統有限公司 1% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西五十鈴汽車有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西江鈴集団新能源汽車有限公司 42% 

(江鈴汽車集団有限公司)間接持株-江鈴汽車股份有限公司 33% 

(江鈴汽車集団有限公司)合弁会社-江西新電汽車空調系統有限公司 8% 

(江鈴汽車集団有限公司)間接持株-江鈴重型汽車有限公司 8% 

(江鈴汽車集団有限公司)子会社-江西江鈴汽車集団改装車股份有限公司 8% 

 
81 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

寧徳時代新能源科技股份有限公司 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

北京易航遠智科技有限公司 4 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109263632B ハイブリッド車両のハイブリッド動作モード切替制御方法 $190,000 

CN107963073B ハイブリッド車 PO モードモータの発電制御方法 $150,000 

CN106597155B 
ハイブリッドカーの電気駆動システムの信頼性性能の試験方法及び

装置 
$130,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN111422070A 持久力マイレージの検出方法と装置および新エネルギー車  78 

CN110549876B エネルギー出力制御方法、装置及び水素燃料ハイブリッド自動車 75 

CN110315993B 発電機の制御方法、車両コントローラ及び記憶媒体 74 
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中国重汽/SINOTRUK 

企業概要 

属性 完成車(商用車、専用車)、EV設計開発 

創業年 1930年 

創業者 馬純済82 (中国共産党中央委員会党校(Party School of the Central 

Committee of C.P.C)) 

本社所在地 山東省済南市 

主な経営主体 1. 中国重型汽車集団有限公司(China National Heavy Duty Truck 

Group Co., Ltd.) 

2. 中国重汽(維爾京群島)有限公司(SINOTRUK (BVI) Limited) 

上場の有無 中国重汽集団済南卡車股份有限公司 (Sinotruk Jinan Truck 

Co.,Ltd.)は 1999年に深圳証券取引所へ上場 

中国重汽(香港)有限公司(SINOTRUK (HONG KONG) Limited)は 2007年

に香港証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 599.4億人民元 

(出所：中国重汽集団済南卡車股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 4.669億人民元 

(出所：中国重汽集団済南卡車股份有限公司 2020年年次報告) 

1. 中国重型汽車集団有限公司(China National Heavy Duty Truck Group Co., Ltd.) 

主な子会社 中国重汽集団済南専用車有限公司(China National Heavy Duty Truck 

Group Jinan Special Automobile Co., Ltd.) 

中通汽車工業集団有限責任公司(Zhongtong Automobile Industry 

Group Co., Ltd.) 

中国重汽集団氫氫動能汽車創新中心有限公司(Sinotruk Hydrogen 

Kinetic Automobile Innovation Center Co., Ltd.) 

中国重汽集団済南智能装備有限公司 

中国重汽集団青島重工有限公司(Sinotruk Qingdao Heavy Industry 

Co., Ltd.) 

中国重汽集団泰安五岳専用汽車有限公司(China National Heavy Duty 

Truck Group Taian Wu Yue Special Vehicle Co., Ltd.) 

主な合弁会社 中通客車股份有限公司(Zhongtong Bus Holding Co., Ltd.) 

中国重汽集団希爾博(山東)装備有限公司 

主な間接持株会社 山東通盛汽車科技有限公司 (Shandong Tongsheng Automobile 

Technology Co., Ltd.) 

中通新能源汽車有限公司(Zhongtong New Energy Vehicle Co., Ltd.) 

聊城中通軽型客車有限公司(Liaocheng Zhongtong Light Passenger 

Car Co., Ltd.) 

2. 中国重汽(維爾京群島)有限公司(SINOTRUK (BVI) Limited) 

主な子会社 中国重汽（香港）有限公司(SINOTRUK (HONG KONG) Limited) 

中国重汽集団済南卡車股份有限公司(Sinotruk Jinan Truck Co., 

Ltd.) 

 
82 中国重汽は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
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主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 中国重汽集団済南動力有限公司(China Natinal Heavy Duty Truck 

Group Jinan Power Co., Ltd.) 

中国重汽集団済南商用車有限公司(China National Heavy Duty TRUCK 

Group Jinan Commercial VEHICLE Co., Ltd.) 

中国重汽集団設計研究院有限公司(China Heavy Truck Group Design 

Institute Co., Ltd.) 

中国重汽集団成都王牌商用車有限公司(Sinotruk Chengdu Wangpai 

Commercial Vehicle Co., Ltd.) 

中国重汽集団柳州運力専用汽車有限公司(Sinotruk Liuzhou Yunli 

Special Vehicle Co., Ltd.) 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 スマートネットワーク接続(新エネルギー)大型トラック 

事業提携動向 ① 2017 年 1 月、中国移動(China Mobile Communications Group 

Co.,Ltd、)、中国聯通(China Unicom)と車用インターネット（IoV）

分野において協力を展開。 

② 2017年 9月、UQM Technologies と株式購入などの提携協議を締

結し,新エネルギー車分野において協力を展開。 

③ 2018 年 4 月、浪潮集団(Inspur Group)とスマートコネクテッド

カー分野において協力を展開。 

④ 2018 年 5 月、天津港(Tianjin Port)と港湾用純電気動自動運転

コンテナトラックトラックを共同研究し試作。 

⑤ 2018 年 9 月、慧拓智能(Qingdao Huituo Intelligent Machine 

Co., Ltd.)と無人運転分野において協力を展開。 

⑥ 2018年 11月、順豊控股(S.F. Holding Co., Ltd.)と商用車のス

マートサプライチェーン分野において協力を展開。 

⑦ 2019 年 6 月、主線科技(Trunk)と L4 港湾水平輸送自動運転ソリ

ューションをリリース。 

⑧ 2020年 5月、碧桂園(Country Garden Holdings Co., Ltd.)とス

マート物流などの分野において協力を展開。 

⑨ 2020年 8月、KION Groupスマートフォークリフトとハイエンド

新エネルギーフォークリフト分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 1月、新特汽車(Chongqing Xinte Changshou New Energy 

Vehicle)と新エネルギー車分野において協力を展開。 
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特許分析83（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.4% 0% 

未審査・審査中 48% 27% 

登録維持 34% 28% 

失効 18% 45% 

出願合計 253 件 1158 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 80% 69% 

失効 20% 31% 

出願合計 422 件 3706 件 

 
83 中国重汽の特許分析には中通客車を含むが、中通客車については別ページで個別の企業概要の整理及び特許

分析も行っている。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M8 燃料電池；その製造 
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2 2 1 2 1 2

1 1 1 1 4 1

2  

B60L11

H01M8

B60L3

H01M10

B60R16

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60L11

6%

B60Lその他

23%

B60R16

4%

B60Rその他

0.50%

B60その他

21%H01M8

6%

H01Mその

他

6%

G01R31

4%

G01Rその他

0.50%

G01その他

5%

その他

25%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60W10 異なる種類または異なる機能の車両用サブユニットの関連制御 

B60P1 主として荷物運搬用であって，荷積み，荷物の固定または荷降しを容易にした車両 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

3 1

1 1 1

1 2

1 2

1 1

2  

B60W30

B60W10

B60P1

B60R16

G08G1

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60W30

9%
B60Wその

他

10%

B60その

他

29%

G08G1

5%H04L1

2%

H04その他

2%

その他

43%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06Q10 管理；経営 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B65G69 荷積みまたは荷おろしと関連した補助方法，またはその使用装置 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

2 1

1 1

1 1

1

1

2  

B65G69

G06Q10

B60R16

G01C21

B60L3

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60R16

17%

B60その他

25%

G06Q10

17%

G01C21

8%

その他

33%
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合84（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(中国重型汽車集団有限公司)合弁会社-中通客車控股股份有限公司85 45% 

(中国重汽(維爾京群島)有限公司)間接持株-中国重汽集団済南動力有限公司 41% 

(中国重型汽車集団有限公司)間接持株-聊城中通軽型客車有限公司 4% 

(中国重汽(維爾京群島)有限公司)間接持株-中国重汽集団成都王牌商用車有限公司 3% 

(中国重型汽車集団有限公司)間接持株-中通新能源汽車有限公司 2% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(中国重汽(維爾京群島)有限公司)間接持株-中国重汽集団済南動力有限公司 57% 

(中国重型汽車集団有限公司)合弁会社-中通客車控股股份有限公司 19% 

(中国重汽(維爾京群島)有限公司)間接持株-中国重汽集団柳州運力専用汽車有限公司 7% 

(中国重型汽車集団有限公司)子会社-中国重汽集団青島重工有限公司 5% 

(中国重汽(維爾京群島)有限公司)間接持株-中国重汽集団成都王牌商用車有限公司 5% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(中国重汽(維爾京群島)有限公司)間接持株-中国重汽集団済南動力有限公司 50% 

(中国重型汽車集団有限公司)合弁会社-中通客車控股股份有限公司 34% 

(中国重型汽車集団有限公司)子会社-中国重汽集団青島重工有限公司 8% 

(中国重型汽車集団有限公司)子会社-中国重汽集団泰安五岳専用汽車有限公司 8% 

 
84 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 

85 中通客車控股股份有限公司は旧名称であり、現在の名称は中通客車股份有限公司である。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

聊城職業技術学院 2 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105136483B 
純粋な電気自動車のための半物理的シミュレーションテストベンチ

およびそのテスト方法 
$250,000 

CN105172608B 
電気自動車の高電圧システムの電源投入および制御回路ならびにそ

の制御方法 
$240,000 

CN104943558B プラグインハイブリッドバスの充電制御システムおよび制御方法 $240,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103437986B 空気回路および電動空気圧縮機の統合制御システムおよび制御方法 76 

CN107719184B トルク勾配に基づく電気自動車の制御方法およびシステム 74 

CN108749609B LNG ハイブリッド自動車の動力電池の熱管理システム及び動作方法 70 
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金龍客車/KLM 

企業概要 

属性 完成車(商用車、専用車)、EV設計開発、二次電池、人工知能 

創業年 1988年 

創業者 陳建業86(香港公開大学87(Hong Kong Metropolitan University)、修

士、元福建省工業及び情報化庁副庁長) 

本社所在地 福建省厦門市 

上場の有無 厦門金龍汽車集団股份有限公司(Xiamen King Long Motor Group 

Co.,Ltd.)(1993年)上海証券取引所 

売上高(2020年) 13,957,873,916.98 人民元 

研究開発費(2020年) 627,731,120.79 人民元 

1. 厦門金龍汽車集団股份有限公司(Xiamen King Long Motor Group Co.,Ltd.) 

主な子会社 厦門金龍聯合汽車工業有限公司 (Xiamen King Long United 

Automotive Industry Co., Ltd.) 

厦門金龍汽車新能源科技有限公司(Xiamen King Long Motor New 

Energy Technology Co., Ltd.) 

厦門金龍汽車車身有限公司(Xiamen Golden Dragon Auto Body Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 厦門金龍旅行車有限公司(Xiamen Golden Dragon Bus Co., Ltd.) 

厦門金龍汽車空調有限公司 (Xiamen Jinlong Automotive Air 

Conditioning Co., Ltd.) 

厦門金龍旅游客車有限公司(Xiamen Jinlong Tourism Passenger Car 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 金龍聯合汽車工業(蘇州)有限公司(Higer Bus Company Limited) 

上海創程車聯網絡科技有限公司(Shanghai Transun Telematics 

Technology Co., Ltd.) 

2. 蘇州海格新能源汽車電控系統科技有限公司(Suzhou Higer New Energy Automobile 

Electronic Control System Co., Ltd.) 

主な子会社 蘇州藍盛電子有限公司(Suzhou Blussom Electronic Co., Ltd.) 

主な合弁会社 江蘇東創氫能源科技有限公司 (Jiangsu Dongchuang Hydrogen 

Energy Technology Co., Ltd.) 

蘇州衆聯能創新能源科技有限公司(Suzhou SINA-NEWCHANCE New 

ENERGY TECHNOLOGY Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

3. 海格客車有限公司(HIGER BUS Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

 
86 金龍汽車集団は国有企業のため、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、

発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

87 「香港公開大学」は現在「香港都会大学」に改名。 
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資金調達履歴 - 

研究開発動向 電気駆動新エネルギー、燃料電池、電池及び電気制御、スマートネッ

トワーク接続、自動運転 

事業提携動向 ① 2019年 4月、清源汽車(Tianjin Qingyuan Electric Vehicle)と

自動運転分野において協力を展開。 

② 2019年 4月、陝西汽車(Shaanxi Automobile Holdings Group)と

合弁で、新エネルギー客車生産基地を共同で設立。 

③ 2019 年 6 月、 ABB 中国と TOSA (Transmitter optical sub-

assembly)技術分野において協力を展開。 

④ 2019 年 6 月、吉林大学(Jilin University)と新エネルギー自動

車、スマート化などの分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 6月、百度(Baidu)と無人車自動運転分野において協力を

展開。 

⑥ 2019年 9月、福州物聯網開放実験室(Fuzhou Internet of Things 

Open Lab)とスマートコックピット及び 5G プロモーションアプ

リケーションをめぐって協力を展開。 

⑦ 2020年 4月、トヨタ自動車(Toyota Motor Corporation)と協力

して開発した水素燃料電池を公共バス車に導入し運行。 

⑧ 2020年 9月、京東物流(JD Logistics, Inc.)と低速無人運転車

両分野において協力を展開。 

⑨ 2020年 9月、厦門大学(Xiamen University)とパワーリチウムイ

オン電池キーテクノロジーと新型電池研究開発などの方向で産

学官連携を展開。 

⑩ 2020年 9月、三安集成(Xiamen Sanan Integrated Circuit)と協

力し、新エネルギー客車モーターコントローラー、補助駆動コン

トローラ試作品の試作及び応用を共同で推進。 

⑪ 2020 年 10 月、氫雄燃料電池有限公司(Shenzhen HydraV Fuel 

Cell)と水素エネルギー自動車分野において協力を展開。 

⑫ 2020年 12月、時代智慧(Times Smart Technology (Fujian))と

協力し、車電分離、電池リース新モデルを模索。 

⑬ 2021年 1月、威盛電子(VIA Technologies)と 5G及び自動運転分

野において協力を展開。 

⑭ 2021 年 5 月、華為(Huawei)と MDC スマート運転コンピュータプ

ラットフォームにおいて協力を展開。 

⑮ 2021年 6月、神華福能発電有限責任公司(Shenhua Funeng Power 

Generation)と水素エネルギー分野の分散型エネルギー分野及び

総合エネルギースマートサービス分野において協力を展開。 

⑯ 2021年 9月、華昌化工(Jiangsu Huachang Chemical)と水素燃料

電池大型トラック応用分野において協力を展開。 

⑰ 2021年 11月、三環汽車(Hubei Sanhuan Special Purpose Auto)

と新エネルギー車関連サービスなどの分野において協力を展開。 
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特許分析88（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 5% 1% 

未審査・審査中 38% 49% 

登録維持 41% 28% 

失効 21% 23% 

出願合計 344 件 227 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 82% 85% 

失効 18% 15% 

出願合計 326 件 793 件 

 
88 金龍客車の特許は福建汽車の分析にすでに含まれているが、ここでは金龍客車の特許の単独での分析を示

す。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

4 8 7 1 3 3

2 6 2 3 4 8

1 2 1 1 4 8 5

2 1 3 3 1 5 3

1 1 1 5 3 1

2  

H01M10

G01R31

B60L15
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B60L11

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60L15

8%

B60Lその他

21%

B60K1

4%

B60Kその他

4%B60その他

15%
H01M10

9%

H01Mその

他

5%

G01R31

9%

G01その

他

1%

その他

24%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

B60N3 その他の乗客用付属品の配置または適用で，他類に属さないもの 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

1 3 1

1 1 1 1

2 1

1 1

2

2  

B60W30

B60R16
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G01S7
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4%
G05その他
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その他
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

G07C5 乗物の稼動を登録または表示するもの 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60K28 
車両に特に適合されまたは配置される推進装置制御用の安全装置，例．潜在的な危険状態時の燃

料供給または点火の阻止 

 

1 2 2

1 2

2 1

1

1

2  

G08G1

G06Q10

H04L29

G07C5

B60K28
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その他
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合89（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)間接持株-金龍聯合汽車工業(蘇州)有限公司 39% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)子会社-厦門金龍聯合汽車工業有限公司 30% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)合弁会社-厦門金龍旅行車有限公司 14% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)子会社-厦門金龍汽車新能源科技有限公司 9% 

(親会社)蘇州海格新能源汽車電控系統科技有限公司 8% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)子会社-厦門金龍聯合汽車工業有限公司 44% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)間接持株-金龍聯合汽車工業(蘇州)有限公司 34% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)合弁会社-厦門金龍旅行車有限公司 10% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)間接持株-上海創程車聯網絡科技有限公司 6% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)子会社-厦門金龍汽車車身有限公司 4% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)子会社-厦門金龍聯合汽車工業有限公司 93% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)間接持株-金龍聯合汽車工業(蘇州)有限公司 7% 

(厦門金龍汽車集団股份有限公司)合弁会社-厦門金龍旅行車有限公司 7% 

 
89 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

浙江臻易駆動科技有限公司 2 

深圳市依思普林科技有限公司 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

浙江正創科技有限公司 3 

北京奥特尼克科技有限公司 2 

厦門大学 1 

中国科学院沈陽自動化研究所 1 

 
 MaaS 

企業名 件数 

福州物聯網開放実験室有限公司 1 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106291378B 電気自動車用パワーバッテリーの SOH の計算方法 $260,000 

CN105789719B 電気自動車の動力電池の温度管理方法 $260,000 

CN106740264B 
電気自動車分散駆動システムに基づく歩行者制御方法およびそのシ

ステム 
$250,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103738395B 
新エネルギー乗用車の電気制御油圧パワーステアリング制御システ

ムおよび制御方法 
87 

CN110533901B 
無人運転車両グループの充電スケジューリング方法及びクラウド管

理サーバ 
78 

CN108761338B 電池 ocv 曲線をオンラインで更新する方法及び装置 76 
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陝西汽車/Shaanxi 

企業概要 

属性 完成車(商用車、専用車)、EV設計開発 

創業年 1968年 

創業者 袁宏明90 (清華大学(Tsinghua University)自動車工学学科自動車専

攻) 

本社所在地 陝西省西安市 

主な経営主体 陝西汽車控股集団有限公司(Shaanxi Automobile Holdings Group 

Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

陝西汽車控股集団有限公司(Shaanxi Automobile Holdings Group Co., Ltd.) 

主な子会社 陝西汽車集団股份有限公司(Shaanxi AUTOMOBILE Group Co., Ltd.) 

主な合弁会社 陝西汽車実業有限公司 

金龍汽車(西安)有限公司 

主な間接持株会社 陝西東銘車輌系統股份有限公司(Shaanxi Dongming Vehicle System 

Co., Ltd.) 

陝西漢徳車橋有限公司(Shaanxi Hande Axle Co., Ltd.) 

西安蘭徳新能源車技術開発有限公司(Xi'an Rand New Energy Vehicle 

Technology Development Co., Ltd.) 

陝汽集団商用車有限公司(Baoji Huashan Engineering Vehicle Co., 

Ltd.) 

陝西欧舒特汽車股份有限公司(Shaanxi Eurostar Automobile Co., 

Ltd.) 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 クリーンエネルギー及び新エネルギー、スマートネットワーク接続商

用車 

事業提携動向 ① 2017年 8月、深圳前海阿凡達物流網絡科技有限公司と戦略的に協

力。 

② 2020 年 2 月、Innoviz Technologies と自動運転トラック分野に

おいて協力を展開。 

③ 2021 年 9 月、武漢格羅夫水素能源汽車有限公司(Wuhan Grove 

Hydrogen Automobile)と水素エネルギー自動車分野において協力

を展開。 

④ 2021年 12月、御氫科技(Shaanxi Yuhydrogen Energy Technology)

と液体有機水素貯蔵新型水素エネルギー大型トラック分野にお

いて協力を展開。 

 

 
90 創業者：当該企業は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業

務、発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.63% 0.45% 

未審査・審査中 52% 41% 

登録維持 17% 28% 

失効 31% 32% 

出願合計 158 件 442 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 58% 61% 

失効 42% 39% 

出願合計 351 件 1738 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60K17 車両の動力伝達装置の配置または取付け 

B60K15 燃焼機関の燃料供給に関する配置；燃料タンクの取付けまたは構造 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 

B60L7 車両用電気的制動方式一般 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

1 2 1 1

2 2

1 1 2
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その他

58%



陝西汽車/Shaanxi 

254 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60G17 

車両または走行路面の状態の変化，例．速度または荷重による，に合わせて，ばねまたは振動緩

衝器の特性を調節したり，車両の支持面と振動部との間隔を調整したり，または使用中の懸架装

置をロックしたりする手段をもつ弾性的懸架装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06Q10 管理；経営 

3 3
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G05B23 制御系またはその一部の試験または監視 

G06Q10 管理；経営 

G06F15 デジタル計算機一般；データ処理装置一般 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G01M17 車両の試験 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合91(発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 割合 

(陝西汽車控股集団有限公司)子会社-陝西汽車集団股份有限公司 43% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西重型汽車有限公司 33% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西漢徳車橋有限公司 6% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西東銘車輌系統股份有限公司 6% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西欧舒特汽車股份有限公司 4% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西重型汽車有限公司 43% 

(陝西汽車控股集団有限公司)子会社-陝西汽車集団股份有限公司 33% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西天行健車聯網信息技術有限公司 6% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西漢徳車橋有限公司 6% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-漢徳車橋(株洲)歯輪有限公司 4% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西重型汽車有限公司 43% 

(陝西汽車控股集団有限公司)間接持株-陝西天行健車聯網信息技術有限公司 43% 

(陝西汽車控股集団有限公司)子会社-陝西汽車集団股份有限公司 14% 

 
91 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手 (発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 件数 

西安徳森新能源装備有限公司 8 

宝雞華山工程車輌有限責任公司 1 

塔里木石油勘探開発指揮部沙漠運輸公司 1 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105984417B 
車両アンチロールオーバー動的監視と早期警報および能動的介入

制御方法と制御システム 
$210,000 

CN106549913B 
車のネットワークに基づくインテリジェントなタッチスクリーン

車両システム 
$140,000 

CN106814726B 
車載端末 CAN 信号自動化テスト方法及び装置、自動テストスタン

ド 
$130,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105984447B 
マシンビジョンに基づく車両フロントビジョン衝突防止自動緊急

ブレーキシステムおよび方法 
78 

CN105984417B 
車両アンチロールオーバー動的監視と早期警報および能動的介入

制御方法と制御システム 
75 

CN106814726B 
車載端末 CAN 信号自動化テスト方法及び装置、自動テストスタン

ド 
70 
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福建汽車/Fujian 

企業概要 

属性 完成車(乗用車 商用車)、EV設計開発 

創業年 1992年 

創業者 廉小強92 (吉林大学(Jilin University)工学機械専攻学士、University 

of Northern Virginia工商管理修士) 

本社所在地 福建省福州市 

主な経営主体 福建省汽車工業集団有限公司 (Fujian Motor Industry Group 

CO.,LTD.) 

上場の有無 厦門金龍汽車集団股份有限公司(Xiamen King Long Motor Group 

Co.,Ltd.)は 1993年に上海証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 13,957,873,916.98人民元 

(出所：厦門金龍汽車集団股份有限公司 2020年次報告) 

研究開発費(2020年) 627,731,120.79 人民元 

(出所：厦門金龍汽車集団股份有限公司 2020年次報告) 

福建省汽車工業集団有限公司93(Fujian Motor Industry Group CO.,LTD.) 

主な子会社 福建省汽車工業貿易公司 

福建藍海物流有限公司(Fujian Blue Ocean Logistics Co., Ltd.) 

主な合弁会社 厦門金龍汽車集団股份有限公司(Xiamen King Long Motor Group Co., 

Ltd.) 

福建新龍馬汽車股份有限公司(Fujian Newlongma Automotive Co., 

Ltd.) 

東南(福建)汽車工業有限公司(South EAST (Fujian)MOTOR CORP LTD) 

福建福奔汽車有限公司(Fujian Fuben Automotive Co., Ltd.) 

厦 門金龍聯合汽車工業有限公司 (Xiamen King Long United 

Automotive Industry Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 新エネルギー車 

事業提携動向 ① 2019 年 6 月 、 ABB 中 国 、 閩 運 集 団 (Fuzhou Automobile 

Transportation)、中旅集団(China National Travel Service 

(Hk) Group Corporation)と新エネルギー車分野において協力を

展開。 

② 2019 年 8 月、福州物聯網開放実験室有限公司(Fuzhou Internet 

of Things Open Lab)とスマートコックピット及び 5G プロモーシ

ョン応用分野において協力を展開。 

③ 2019年 9月、中国汽車技術研究中心有限公司(CATARC)とビッグデ

ータなどの分野において協力を展開。 

④ 2019年 10月、中国移動江蘇公司(China Mobile Group Jiangsu 

Company Limited)と無人運転分野において協力を展開。 

 
92 創業者：当該企業は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業

務、発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

93 旧名称：福建省汽車工業集団公司。 
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⑤ 2020年 9月、京東物流(JD Logistics, Inc.)と低速無人運転分野

において協力を展開。 

⑥ 2020 年 10 月、氫雄燃料電池有限公司(Shenzhen HydraV Fuel 

Cell)と水素エネルギー自動車分野において協力を展開。 

⑦ 2020年 12月、威盛電子(VIA Technologies)と無人運転分野にお

いて協力を展開。 

⑧ 2020 年 12 月、時代智慧(STIM)と車電分離、バッテリーリースな

どの分野において協力を展開。 

⑨ 2021年 6月、国網電気自動車福建公司と戦略的に協力。 

⑩ 2021年 6月、吉智新能源（Zhejiang Jizhi New Energy Automobile 

Tech）と新エネルギーバッテリーリース、充電サービスなどの分

野において協力を展開。 
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特許分析94（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 6% 1% 

未審査・審査中 38% 46% 

登録維持 37% 28% 

失効 25% 26% 

出願合計 178 件 133 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 52% 47% 

失効 48% 53% 

出願合計 178 件 735 件 

 

 
94 福建汽車特許分析は金龍客車を含むが、金龍客車単独の企業概要情報は別ページで提供する。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

B60W50 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

細部 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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G01Sその

他

2%

その他

17%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

G07C5 乗物の稼動を登録または表示するもの 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60K28 
車両に特に適合されまたは配置される推進装置制御用の安全装置，例．潜在的な危険状態時の燃

料供給または点火の阻止 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合95（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(福建省汽車工業集団有限公司)合弁会社-厦門金龍聯合汽車工業有限公司 68% 

(福建省汽車工業集団有限公司)合弁会社-東南(福建)汽車工業有限公司 31% 

(福建省汽車工業集団有限公司)合弁会社-厦門金龍汽車空調有限公司 2% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(福建省汽車工業集団有限公司)合弁会社-厦門金龍聯合汽車工業有限公司 54% 

(福建省汽車工業集団有限公司)合弁会社-東南(福建)汽車工業有限公司 46% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(福建省汽車工業集団有限公司)合弁会社-厦門金龍聯合汽車工業有限公司 87% 

(福建省汽車工業集団有限公司)合弁会社-東南(福建)汽車工業有限公司 13% 

 
95 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 NEV 

企業名 件数 

浙江臻易駆動科技有限公司 2 

国家電網公司 1 

国網福建省電力有限公司電力科学研究院 1 

国網福建省電力有限公司 1 

万克能源科技有限公司 1 

 

 自動運転 

企業名 件数 

厦門大学 1 

中国科学院沈陽自動化研究所 1 

 

 MaaS 

企業名 件数 

福州物聯網開放実験室有限公司 1 

 

主な特許 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106785230B 電池モジュールの伝熱板配置の最適化方法 $ 81,000 

CN110310339B 
キャリブレーション装置及びレーダとカメラとの組み合わせ標定

方法及びシステム 
$ 80,000 

CN106935933B 電池モジュールの放熱性を高めるためのヒドロゲルの調製方法 $ 69,000 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103247185B 車両の曲げおよび横転防止を思い出させるシステムおよび方法 84 

CN110533901B 
無人運転車両グループの充電スケジューリング方法及びクラウド

管理サーバ 
78 

CN110310339B 
キャリブレーション装置及びレーダとカメラとの組み合わせ標定

方法及びシステム 
78 
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大運汽車/Dayun 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発 

創業年 1987年 

創業者 遠勤山(中山大学(Sun Yat-sen University)工商管理修士) 

本社所在地 山西省運城市 

主な経営主体 大運集団有限公司 

上場の有無 2021年 3月 IPO申請終了 

売上高(2019年) 8,185,144,476.18人民元 

(出所：大運汽車股份有限公司の創業板（Second-board Market）上場目

論見書) 

研 究 開 発 費 (2019

年) 

243,039,610.07 人民元 

(出所：大運汽車股份有限公司の創業板（Second-board Market）上場目

論見書) 

大運集団有限公司96 

主な子会社 大運九州集団有限公司(Dayun Jiuzhou Group Co., Ltd.) 

大運実業有限公司 

広州市紅太陽機動車配件有限公司 (Guangzhou Hongtaiyang Motor 

Vehicle Fittings Co., Ltd.) 

主な合弁会社 山西佳運企業管理合伙企業(有限パートナー) 

主な間接持株会社 大運汽車股份有限公司(Dayun Automobile Co., Ltd.) 

成都大運汽車集団有限公司(Chengdu Dayun Automobile Co., Ltd.) 

湖北大運汽車有限公司(Hubei Dayun Automobile Co., Ltd.) 

資金調達履歴 2017年 9月、新三板（全国中小企業株式譲渡システム）第三者割当増資

17.7億人民元。 

研究開発動向 燃気類商用車、水素エネルギー商用車 

事業提携動向 ① 2020 年 10 月、山西汽運集団(Shanxi Automobile Transportation 

Group)の新エネルギー公共バスを納入。 

② 2020 年 11 月、上海燃料電池汽車動力系統有限公司(Shanghai Fuel 

Cell Vehicle Powertrain)と協力して研究開発した燃料電池レッカ

ー車を発表。 

③ 2021年 4月、川威集団(Sichuan Chuanwei Group)、億華通(Beijing 

Sinohytec)と水素燃料電池大型トラック分野において協力を展開。 

④ 2020年 12月、展鵬科技股份有限公司(Flying Technology)、銀能控

股有限公司(Hainan Yinneng Holding)と純電気交換新エネルギー車

分野において協力を展開。 

⑤ 2021年 3月、孚能科技(Farasis Energy (gan Zhou) Inc.)と電気自

動車バッテリー分野において協力を展開。 

⑥ 2021年 7月、博世(中国)投資有限公司(BOSCH (China) Investment)

と協力して、自動運転、スマートネットワーク接続、スマート交通、

自動車バッテリー制御システムなどの分野において共同開発。 

 
96 旧名称：広州大運投資有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 80% 42% 

登録維持 6% 14% 

失効 14% 44% 

出願合計 35 件 164 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 99% 93% 

失効 1% 7% 

出願合計 100 件 858 件 

 

2 3 1 2

27

4
10 5 9

9

59

31

14

23

0

10

20

30

40

50

60

70

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE MaaS, 1, 1%

NEV, 28, 14%

自動運転, 6, 3%

非CASE, 164, 82%

1 2 4 9 10 10 10 16 10
28

41

78 73
70

109

80

142

93

68

103

0

20

40

60

80

100

120

140

160

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE MaaS, 1, 0.10%

NEV, 83, 8.66%

自動運転, 16, 1.67%

非CASE, 858, 89.56%



大運汽車/Dayun 

268 

 

CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60T7 制動をきかせる初動装置 

B60W10 異なる種類または異なる機能の車両用サブユニットの関連制御 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

1 1

1

1

1

1

2  

H04L29
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K17 

メイングループＧ０６Ｋ１／００～Ｇ０６Ｋ１５／００の２つ以上のメイングループに包含さ

れる装置を協働させるための方法または装置，例．移送動作と読取り動作を取り込んだ自動カー

ドファイル 

 

1

2  

G06K17

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G06K17

100%
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合97(発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 割合 

(大運集団有限公司)間接持株-大運汽車股份有限公司 82% 

(大運集団有限公司)間接持株-成都大運汽車集団有限公司 14% 

(大運集団有限公司)間接持株-湖北大運汽車有限公司 4% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(大運集団有限公司)間接持株-大運汽車股份有限公司 50% 

(大運集団有限公司)間接持株-成都大運汽車集団有限公司 33% 

(大運集団有限公司)間接持株-湖北大運汽車有限公司 17% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(大運集団有限公司)間接持株-大運汽車股份有限公司 100% 

 

 
97 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手 (発明特許出願) 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN111463384A 高エネルギーパワーバッテリーシステム  $3,500 

CN111645565A 新しいバッテリーパックの高電圧制御方法 $3,500 

CN111731156A 水素燃料電池車のエネルギー制御方法 $3,500 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN202453725U 自動車 CAN バスシステム 60 

CN106476724B 電源制御ボックス 51 

CN212848721U ソフトパッケージ電池セルタブ接続装置の固定四角形本体 50 
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中通客車/Zhongtong 

企業概要 

属性 完成車(商用車 専用車)、EV設計開発、人工知能 

創業年 1958年 

創業者 李海平98 (シニア工商管理修士(EMBA)、シニアエコノミスト、山東省聊

城客車メーカ出身) 

本社所在地 山東省聊城市 

主な経営主体 中通客車股份有限公司(Zhongtong Bus Holding Co., Ltd.) 

上場の有無 深圳証券取引所(2000年) 

売上高(2020年) 4,407,596,309.52人民元 

研究開発費(2020年) 229,817,777.82 人民元 

中通客車股份有限公司99(Zhongtong Bus Holding Co., Ltd.) 

主な子会社 山 東通盛汽車科技有限公司 (Shandong Tongsheng Automobile 

Technology Co., Ltd.) 

新疆中通客車有限公司(Xinjiang Zhong Tong Bus Co., Ltd.) 

聊城中通軽型客車有限公司(Liaocheng Zhongtong Light Passenger 

Car Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 新エネルギー、スマート化、ネットワーキング 

事業提携動向 ① 2017年 2月、中国沃特瑪新エネルギー車産業イノベーション連盟

と新エネルギー車分野において協力を展開。 

② 2017年 3月、国軒高科(Gotion)とパワーバッテリー分野において

協力を展開。 

③ 2017年 7月、大巴巴(Your Bus)とスマートモビリティ分野におい

て協力を展開。 

④ 2019年 9月、山東交通学院(ShanDong JiaoTong University)と共

同で山東交通学院中通汽車学院(中通汽車産業技術研究院)を設

立。 

⑤ 2019年 11月、大洋電機(BROAD-OCEAN)と協力して山東通洋新能源

汽車の水素燃料を用いたバッテリーシステム及び水素燃料パワ

ートレインシステムの生産プロジェクトを構築。 

⑥ 2020年 7月 24日、東風華神汽車有限公司(Dongfeng Vasol Motor)

と新エネルギー専用自動車の大規模なプロモーション応用の方

面において協力を展開。 

⑦ 2020年 10月、中興通訊(ZTE)及び聊城聯通(Liaocheng Branch of 

Shandong Unicom Communication)と 5G遠隔運転分野において協

 
98 中通客車股份有限公司は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主

力業務、発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

99 旧名称：中通客車控股股份有限公司、山東客車股份有限公司。 
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力を展開。 

⑧ 2021年 11月、マカオ公共汽車有限公司(TCM)とグリーン公共交通

発展分野において協力を展開。 

⑨ 2021年 8月、星際舟智能科技(Kunshan Star Boat Intelligent 

Technology)とスマートコネクテッドカー分野において協力を展

開。 
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特許分析100（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 89% 64% 

登録維持 0% 9% 

失効 11% 27% 

出願合計 9 件 11 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 57% 57% 

失効 43% 43% 

出願合計 35 件 42 件 

 
100 中通客車の特許は中国重汽の分析にすでに含まれているが、ここでは中通客車の特許の単独での分析を示

す。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B62D25 上部構造の構成体；他に分類されないそれらの部品または細部 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 

B62D7 操向リンク；スタブ軸またはそれらの取付け具 

G05B19 プログラム制御系 

 

1

1

1

1

1

2  

B62D25

B60H1

B60K1

B62D7

G05B19

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B62D25

11%

B62Dその他

11%

B60K1

11%

B60その他

45%

H01M8

11%

G05B19

11%



中通客車/Zhongtong 

277 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

 

 

グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合101(発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 割合 

聊城中通輕型客車有限公司 89% 

山東通盛汽車科技有限公司 11% 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107176205A 電気自動車の四輪操舵装置およびその制御方法 $3,600 

CN107054128A 電気バス二重チャネルアクセスバッテリ保護方法 $3,500 

CN107244239A 電気自動車のソーラー充電システムおよびその制御方法 $3,400 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107117120A 電気自動車水面高さ検知警報装置およびその制御方法 60 

CN107176205A 電気自動車の四輪操舵装置およびその制御方法 54 

CN107244239A 電気自動車のソーラー充電システムおよびその制御方法 51 

 

 
101 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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慶鈴汽車/Qingling 

企業概要 

属性 完成車(商用車)、EV設計開発 

創業年 1985年 

創業者 呉雲102 (湖南大学(Hunan University)学士) 

本社所在地 重慶市 

主な経営主体 1. 慶鈴汽車(集団)有限公司(Qingling Motors (Group) Co., Ltd.) 

2. 慶鈴(香港)汽車進出口有限公司(Qingling(HK)Automobile Import 

& Export Co., Limited) 

3. 重鈴(香港)汽車進出口有限公司(Qinglingsuzu (HK) Motors 

Import & Export Co., Limited) 

4. 慶鈴汽車股份有限公司(Qingling Motors Co., LTD) 

上場の有無 慶鈴汽車股份有限公司(Qingling Motors Co. Limited)は 1994年 8月

に香港証券取引所へ上場。 

売上高(2020年) 5,088,762,000人民元(出所：慶鈴汽車股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 228,950,000人民元(出所：慶鈴汽車股份有限公司 2020年年次報告) 

1. 慶鈴汽車(集団)有限公司(Qingling Motors (Group) Co., Ltd.) 

主な子会社 重慶慶鈴汽車機加部品制造有限公司(Chongqing Qingling Automotive 

Jijia Parts Manufacturing Co., Ltd.) 

重慶慶鈴汽車底盤部品有限公司(Chongqing Qingling Automobile 

Chassis Parts Co., Ltd.) 

重 慶 慶 鈴 専 用 汽 車 有 限 公 司 (Chongqing Qingling Special 

Purposevehicle Co., Ltd.) 

主な合弁会社 慶鈴汽車股份有限公司(Qingling Motors Co. Limited) 

博世氫氫動力系統(重慶)有限公司(Bosch Hydrogen Power System 

(Chongqing) Co., Ltd.) 

五十鈴(中国)発動機有限公司(Qingling Isuzu (Chongqing) Engine 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

2. 慶鈴（香港）汽車進出口有限公司（Qingling（HK）Automobile Import & Export Co., Limited） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 重鈴（香港）汽車進出口有限公司(Qinglingsuzu (HK) Motors Import & Export Co., Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

 
102 創業者：当該企業は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業

務、発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
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4. 慶鈴汽車股份有限公司(Qingling Motors Co., LTD) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 水素燃料電池自動車 

事業提携動向 ① 2019 年 10 月、京環集団と新エネルギー車分野において協力を展

開。 

② 2020 年 5 月、百度(Baidu)と自動運転環境衛生製品プラットフォ

ーム分野において協力を展開。 

③ 2020 年 6月、中国汽研(China Automotive Engineering Research 

Institute)とスマートコネクテッドカー及びスマート交通分野

において協力を展開。 

④ 2020年 12月、跨越速運集団(Across Express Group)と車用イン

ターネット（IoV）などの分野において協力を展開。 

⑤ 2021年 4月、BOSCHと燃料バッテリーシステム分野において協力

を展開し、合弁会社を設立。 

⑥ 2021 年 9 月 、 重 慶 化 医 集 団 (Chongqing Chemical & 

Pharmaceutical Holding (Group) Company)と水素エネルギー分

野において深く協力。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 67% 63% 

登録維持 33% 26% 

失効 0% 12% 

出願合計 6 件 43 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 30 件 324 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60K11 推進装置の冷却に関する配置 

1

2  

B60K11

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60K11

100%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B23K37 
このサブクラスの他のメイングループの１つのみによりカバーされる１つの工程に特に適合し

ない補助装置または方法 

B25B27 
ある程度の変形を伴うかまたは伴わないかにかかわらず部品または対象物を互に嵌め込みまた

は分離するために特に適合されており，他に分類されない手工具または作業台器具 

B29C45 射出成形，即ち所要量の成形材料をノズルを介して閉鎖型内へ流入させるもの；そのための装置 

G01B5 機械的手段の使用によって特徴づけられた測定装置 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合103（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)慶鈴汽車(集団)有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)慶鈴汽車(集団)有限公司 100% 

(慶鈴汽車(集団)有限公司)合弁会社-慶鈴汽車股份有限公司 40% 

(慶鈴汽車(集団)有限公司)子会社-重慶慶鈴塑料有限公司 20% 

(慶鈴汽車(集団)有限公司)合弁会社-五十鈴(中国)発動机有限公司 20% 

 
 MaaS 
なし。 

 
103 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN211825061U 
新エネルギー自動車冷却システムのオンラインキャリブレーショ

ンシステム 
$3,500 

CN211527669U 新エネルギー自動車冷却システムの柔軟な温度検出システム $3,400 

CN112498091A NEDC 作業条件、端子、中及び車両に基づく純電気自動車制御方法 $3,400 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN211825061U 
新エネルギー自動車冷却システムのオンラインキャリブレーショ

ンシステム 
55 

CN112389208B 自動運転車両エネルギー回収方法、システム、端末、媒体及び車両 52 

CN211527669U 新エネルギー自動車冷却システムの柔軟な温度検出システム 48 
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金杯汽車/Jinbei 

企業概要 

属性 完成車 

創業年 1989年 

創業者 仰融 104(南京国際関係学院 105学士、西南財経大学(Southwestern 

University of Finance and Economics)経済学博士) 

本社所在地 遼寧省沈陽市 

主な経営主体 1. 沈陽金杯汽車工業有限公司 (Shenyang Jinbei Automobile 

Industry Co., Ltd.) 

2. 金杯汽車股份有限公司(Shenyang Jinbei Automotive Company 

Co., Ltd.) 

上場の有無 金杯汽車股份有限公司(Shenyang Jinbei Automotive Co., Ltd.)は

1992年に上海証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 54.57億人民元 

(出所：金杯汽車股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 183,529,562.96人民元 

(出所：金杯汽車股份有限公司 2020年年次報告) 

1. 沈陽金杯汽車工業有限公司106(Shenyang Jinbei Automobile Industry Co., Ltd.) 

主な子会社 沈陽汽車転向器厰(Shenyang Automobile Redirector Plant) 

沈陽金杯歯輪制造有限公司(Shenyang Jinbei Gear Manufacturing Co., 
Ltd.) 

沈陽金杯車輌制造有限公司(Shenyang Jinbei Vechicle Manufacturing 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 華晨汽車(鉄嶺)専用車有限公司(Brilliance Motor (Tieling) Special 

Purpose Vehicle Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

2. 金杯汽車股份有限公司107(Shenyang Jinbei Automotive Co., Ltd.) 

主な子会社 沈陽金杯汽車部件物流有限公司 

沈陽金晨汽車技術開発有限公司(Shenyang Jinchen Automobile 

Technology Development Co., Ltd.) 

主な合弁会社 沈陽金杯李爾汽車座椅有限公司(Shenyang Jinbei Adient AUTOMOTIVE 
Components Co., Ltd.) 

沈陽李爾金杯汽車系統有限公司(Shenyang Lear Jinbei Automotive 

Systems Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 貨物車、トラック 

事業提携動向 - 

 
104 金杯汽車は華晨汽車傘下の孫会社であり、国有企業に属し、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの

創業者は企業の主力業務、発展戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 

105 南京国際関係学院は現在すでに国防科技大学(National University of Defense Technology)に合併されて

いる。 

106 旧名称：沈陽一汽金杯汽車工業有限公司。 

107 旧名称：一汽金杯汽車股份有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 13% 

未審査・審査中 0% 42% 

登録維持 0% 54% 

失効 0% 4% 

出願合計 0 24 件 

 

実用新案出願動向 

    
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 0% 96% 

失効 0% 4% 

出願合計 0 件 140 件 

 

2

4

2 2 2

9

3

0

2

4

6

8

10

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE

非CASE, 24, 100%

4

16
10 12

41

13 14

25

0

10

20

30

40

50

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE

非CASE, 140, 100%



金杯汽車/Jinbei 

287 

 

CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 
なし。 

 

主な IPC説明 

 
なし。 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合108（発明特許出

願） 

 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 

  

 
108 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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華為/Huawei 

企業概要 

属性 人工知能、センサ、通信、配車(車両手配)、その他インターネットサ

ービス 

創業年 1987年 

創業者 任正非(重慶建築工学学院109(Chongqing Jianzhu College)卒業) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 華為投資控股有限公司(Shenzhen Huawei Investment & Holding Co., 

Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) 8,914億人民元 

(出所：華為投資控股有限公司 2020年年度報告) 

研究開発費(2020年) 1,419.51億人民元 

(出所：華為投資控股有限公司 2020年年度報告) 

華為投資控股有限公司110(Shenzhen Huawei Investment & Holding Co., Ltd.) 

主な子会社 華為技術有限公司(Huawei Technologies Co., Ltd.) 

華為終端(深圳)有限公司(Huawei Device (Shenzhen) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 九州華輿国際旅游有限公司(Kyushu Huayu International Travel 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 華為数字能源技術有限公司(Huawei Digital Power Technology Co., 

Ltd.) 

華為終端有限公司(Huawei Device Co., Ltd.) 

上海華為技術有限公司(Shanghai Huawei Technologies Co., Ltd.) 

成都華為技術有限公司(Chengdu Huawei Technology Co., Ltd.) 

北京華為数字技術有限公司(Beijing Huawei Digital Technologies 

Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2019年、60億人民元の債券を発行。 

② 2020年、90億人民元の債券を発行。 

③ 2021年、80億人民元の債券を発行。 

研究開発動向 モノのインターネット向けのネットワークプロトコルシステム、基地

局エンジニアリングアーキテクチャ、AI開発プラットフォーム、イン

テリジェントカーソリューション、スマートモビリティ 

事業提携動向 ① 2018年 10月、Audiとインテリジェントコネクテッドカー分野に

おいて協力を展開。 

② 2018年 11月、上汽通用五菱(SGMW)と車用インターネット（IoV）、

自動運転などの分野において協力を展開。 

③ 2018年 11月、北汽新能源(Beijing Electric Vehicle)とインテ

リジェントコネクテッドカー分野において協力を展開。 

④ 2018年 12月、上汽集団(SAIC)と完成車情報伝送ネットワーク、

スマート運転、コネクテッド、スマートコックピット、スマート

電動などの分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 1月、北汽新能源(Beijing Electric Vehicle)と共同で

 
109 重慶建築工程学院はすでに重慶大学(Chongqing University)に合併されている。 
110 旧名称：深圳市華為投資控股有限公司。 
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「1837デイビッドソンイノベーションラボラトリー」を設立し、

インテリジェントコネクテッドカーを共同開発。 

⑥ 2019 年 1 月、長安汽車(Changan)と L4 自動運転、5G 車用インタ

ーネット（IoV）、C-V2X、インテリジェントカープラットフォー

ムなどの分野において協力を展開。 

⑦ 2019 年 4 月、寧徳時代(CATL)と新エネルギーパワーバッテリー

システム、エネルギー貯蔵システムなどの分野において協力を展

開。 

⑧ 2019年 6月、清華大学(Tsinghua University)とインテリジェン

トコネクテッドカーなどの分野において協力を展開。 

⑨ 2019 年 6 月、国軒高科(Gotion High-tech)とリチウム電池分野

において協力を展開。 

⑩ 2020年 9月、広汽集団(GAC Group)と純電気プラットフォーム、

次世代電子電気アーキテクチャ、スマートデジタルコックピット

とハイエンドスマート運転などの分野において協力を展開。 

⑪ 2020 年 9 月、中国移動(China mobile)、昆山華恒焊接股份有限

公司(Kunshan Huaheng Welding)と 5G 全シーンスマート物流シ

ステム、スマート倉庫、マテリアル大型共同建設輸送などの分野

において協力を展開。 

⑫ 2020年 12月、奇瑞汽車(Chery)とクラウドコンピューティング、

ビッグデータ、インテリジェントカーソリューションなどの分野

において協力を展開。 

⑬ 2021年4月、寧波舟山港(Ningbo Zhoushan Port)、中国聯通(China 

Unicom)と 5G スマートコンテナ輸送トラックと従来のコンテナ

輸送トラックの混合作業、5G スマートポート分野において協力

を展開。 

⑭ 2021年 7月、美的集団(Midea)、中国聯通(China Unicom)とスマ

ート車両管理などの分野において協力を展開。 

⑮ 2021年 7月、中国信息通信研究院(China Academy of Information 

and Communications Technology,CAICT)のクラウドコンピュー

ティング及びビッグデータ研究所とデジタルガバナンス能力構

築分野において協力を展開。 

⑯ 2021 年 7 月、Volkswagen と無線接続機能の自動車分野で特許ラ

イセンス契約を締結。 

⑰ 2021年 8月、蜂巣能源科技(SVOLT Energy Technology)と新型電

池分野において協力。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 78% 70% 

未審査・審査中 52% 24% 

登録維持 40% 61% 

失効 7% 15% 

出願合計 9955 件 48190 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 14% 16% 

登録維持 97% 91% 

失効 3% 9% 

出願合計 101 件 1146 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H04N19 デジタルビデオ信号を符号化，復号化，圧縮または伸張するための方法または装置 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04W72 
ローカルリソースマネージメント，例．無線リソースの選択または割り当てまたは無線トラヒッ

クスケジューリング 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04L5 伝送路の多重使用を可能にするための配置 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L1 受信情報中の誤りを検出または防止するための配置 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合111（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(華為投資控股有限公司)子会社-華為技術有限公司 71% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-華為数字能源技術有限公司 20% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-華為終端有限公司 3% 

(華為投資控股有限公司)子会社-華為数字技術(蘇州)有限公司 1% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(華為投資控股有限公司)子会社-華為技術有限公司 95% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-華為終端有限公司 1% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-成都華為技術有限公司 1% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-上海華為技術有限公司 1% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(華為投資控股有限公司)子会社-華為技術有限公司 83.78% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-華為終端有限公司 8.24% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-南京意博軟件科技有限公司 1.06% 

(華為投資控股有限公司)間接持株-華為軟件技術有限公司 0.93% 

 

 
111 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

栄耀終端有限公司 21 

清華大学 8 

通鼎互聯信息股份有限公司 7 

上海杉杉科技有限公司 7 

浙江大学 5 

 

 自動運転 

企業名 件数 

栄耀終端有限公司 67 

清華大学 17 

超聚変数字技術有限公司 6 

中国科学技術大学 5 

ソフトバンク株式会社 3 

 

 MaaS 

企業名 件数 

栄耀終端有限公司 22 

復旦大学 2 

清華大学 1 

ソフトバンク株式会社 1 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107535007B 車両 AD-HOC ネットワーク内の分散リソース管理方法及びシステム $ 990,000 

CN103503233B アンテナおよび信号伝送方法 $ 99,000 

CN102497396B 通信方法、基地局、基地局制御装置および移動交換局 $ 99,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103971680B 音声認識のための方法および装置 96 

CN104246516B 車両加速度を決定するための方法および装置 96 

CN104429047B 車両ネットワークデータ処理方法、サーバおよび端末 95 
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小米/Xiaomi 

企業概要 

属性 完成車、二次電池、EV設計開発、人工知能、その他インターネットサ

ービス 

創業年 2010年 

創業者 雷軍(武漢大学(Wuhan University)コンピュータ専攻学士、金山

(Kingsoft)の元 CEO であり、現在は金山(Kingsoft)、YY 直播(YY 

Live)、猟豹移動 (Cheetah Mobile)3つの上場企業の会長を兼務) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 小米科技有限責任公司(Xiaomi Inc.) 

2. 小米集団(Xiaomi Corporation) 

3. Xiaomi H.K.Limited 

4. Xiaomi EV Limited 

5. 北京小米電子軟件技術有限公司 

6. 有品信息科技有限公司(Youpin Information Technology Co., 

Ltd.) 

上場の有無 小米集団(Xiaomi Corporation)は 2018年に香港証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 245,865,633,000人民元(出所：小米集団 2020年度報告) 

研究開発費(2020年) 92.56億人民元(出所：小米集団 2020年度報告) 

1. 小米科技有限責任公司112(Xiaomi Inc.) 

主な子会社 小米汽車科技有限公司(Xiaomi Automobile Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 南昌黑鯊科技有限公司(Blackshark Technologies (Nanchang) Co., 

Ltd.) 

南昌銀鯊科技有限公司(Silvershark Technologies (Nanchang) Co., 

Ltd.) 

広州飛米電子科技有限公司(Guangzhou Feimi Electronic Technology 

Co., Ltd.) 

2. 小米集団(Xiaomi Corporation) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. Xiaomi H.K.Limited 

主な子会社 小米通訊技術有限公司(Xiaomi Communications Co., Ltd.) 

小米有品科技有限公司(Xiaomi Youpin Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 北京小米移動軟件有限公司(Beijing Xiaomi Mobile Software Co., 

Ltd.) 

北京小米松果電子有限公司(Beijing Pinecone Electronics Co., Ltd.) 

 
112 旧名称：北京小米科技有限責任公司。 
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北京小米智能科技有限公司(Beijing Xiaomi Intelligent Technology 

Co., Ltd.) 

4. Xiaomi EV Limited 

主な子会社 小米汽車有限公司(Xiaomi Auto Co.,Ltd) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

5. 北京小米電子軟件技術有限公司 

主な子会社 広州小米信息服務有限公司 

上 海 小 米 信 息 科 技 有 限 公 司 (Shanghai Xiaomi Information 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

6. 有品信息科技有限公司(Youpin Information Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 有魚信息科技有限公司(Youyu Information Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 人工知能音声認識、インテリジェントコネクテッドカー、インテリジ

ェントカー、IoT、リチウム電池 

事業提携動向 ① 2018 年 11 月、一汽(FAW)と IoT、AI などの分野において協力を

展開。 

② 2020年 8月、北汽集団(BAIC)とインテリジェントカー、車用イン

ターネット（IoV）分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 32% 18% 

未審査・審査中 48% 32% 

登録維持 33% 41% 

失効 19% 27% 

出願合計 2115 件 15594 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 1% 

登録維持 99% 97% 

失効 1% 1% 

出願合計 267 件 2075 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M4 電極 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

H04M1 サブステーション装置，例．加入者が使用するもの 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04W72 
ローカルリソースマネージメント，例．無線リソースの選択または割り当てまたは無線トラヒッ

クスケジューリング 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L5 伝送路の多重使用を可能にするための配置 

H04M1 サブステーション装置，例．加入者が使用するもの 
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 MaaS 

 

 
 

主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06Q10 管理；経営 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合113（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京小米移動軟件有限公司 80% 

(親会社)小米科技有限責任公司 18% 

(小米科技有限責任公司)間接持株-南昌黑鯊科技有限公司 1% 

(Xiaomi H.K.Limited)間接持株-北京小米松果電子有限公司 1% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京小米移動軟件有限公司 79.51% 

(親会社)小米科技有限責任公司 18.10% 

(Xiaomi H.K.Limited)間接持株-北京小米松果電子有限公司 1.20% 

(小米科技有限責任公司)間接持株-南昌黑鯊科技有限公司 0.45% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京小米移動軟件有限公司 62% 

(親会社)小米科技有限責任公司 33% 

(Xiaomi H.K.Limited)間接持株-北京小米松果電子有限公司 2% 

(Xiaomi H.K.Limited)間接持株-北京小米智能科技有限公司 1% 

 
113 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

北京石頭世紀科技股份有限公司 30 

北京愛其科技有限公司 6 

西安蜂語信息科技有限公司 3 

重慶市紫建電子股份有限公司 2 

天津須眉科技有限公司 1 

 

 自動運転 

企業名 件数 

北京郵電大学 12 

北京石頭世紀科技股份有限公司 5 

西安蜂語信息科技有限公司 5 

秒秒測科技(北京)有限公司 2 

青島易来智能科技股份有限公司 1 

 

 MaaS 

企業名 件数 

西安蜂語信息科技有限公司 2 

北京郵電大学 1 

秒秒測科技(北京)有限公司 1 

青島易来智能科技股份有限公司 1 

成都高新減災研究所 1 



小米/Xiaomi 

306 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 専利価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 専利価値 

CN105138584B 車両制限をインテリジェント通知する方法および装置 $3,410,000 

CN105222773B ナビゲーション方法および装置 $3,410,000 

CN105282251B 車を呼ぶ方法と装置 $2,970,000 

 

(2) Innojoy 専利採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 専利採点 

CN105282251B 車を呼ぶ方法と装置 94 

CN105222773B ナビゲーション方法および装置 94 

CN105138584B 車両制限をインテリジェント通知する方法および装置 94 
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大疆/DJI 

企業概要 

属性 センサ、人工知能、通信 

創業年 2006年 

創業者 汪涛(香港科技大学(The Hong Kong University of Science and 

Technology)学士及び修士) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 智翔科技有限公司(iFlight Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2017年) 175.7億人民元(出所：深圳市科技創新の「十三五」計画における中期

評価報告研究) 

研究開発費(2020年) - 

智翔科技有限公司(iFlight Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳市大疆創新科技有限公司(SZ DJI Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 深圳市大疆霊眸科技有限公司(Sz Dji Osmo Technology Co., Ltd.) 

上 海 飛 来 信 息 科 技 有 限 公 司 (Shanghai Feilai Information 

Technology Co., Ltd.) 

深圳市大疆卓見科技有限公司(Dji Systems Co., Ltd.) 

深圳市大疆軟件科技有限公司(Sz Dji Software Technology Co., 

Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2013年 1月、Aラウンド融資数千万米ドル。 

② 2015年 1月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2015年 1月、Bラウンド融資数千万米ドル。 

④ 2015年 5月、Cラウンド融資 7500万米ドル。 

⑤ 2015年 5月、C+ラウンド融資 3000万米ドル。 

⑥ 2018年 4月、Dラウンド融資 10億米ドル。 

研究開発動向 ドローン、航空カメラ、スポーツカメラ、専門教育プラットフォーム、

スマホ雲台 

事業提携動向 ① 2017年 1月、Bentley Systemsとレーザスキャンデータ、画像デ

ータからの 3Dモデル作成分野において協力を展開。 

② 2017 年 4 月、千尋位置網絡有限公司 (Qianxun Spatial 

Intelligence)と北斗高精度サービスドローン分野において協力

を展開。 

③ 2018年 5月、Microsoftとドローン及びスマートエッジクラウド

コンピューティングなどの分野において協力を展開。 

④ 2019年 9月、Ingram Micro China と戦略的協力協議を締結し、

Ingram Micro Chinaは大疆(SZ DJI Technology)のサプライヤー

及びサービスプラットフォームとなる。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 92% 90% 

未審査・審査中 74% 65% 

登録維持 24% 30% 

失効 3% 5% 

出願合計 1863 件 2911 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 14% 26% 

登録維持 99.50% 99% 

失効 0.50% 1% 

出願合計 400 件 1444 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

B64D27 
航空機内における動力装置の設備または取り付け；動力装置の設備または取り付けに特徴のある

航空機 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04N5 テレビジョン方式の細部  

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無

線航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G01S13 
電波の反射または再放射を使用する方式，例．レーダ方式；波長または波の性質が無関係ま

たは不特定の波の反射または再放射を使用する類似の方式 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無

線航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指

紋，を認識するための方法または装置 

G08G5 Traffic control systems for aircraft 

B64C39 Aircraft not otherwise provided for 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合114（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(智翔科技有限公司)子会社-深圳市大疆創新科技有限公司 96.02% 

(智翔科技有限公司)間接持株-深圳市大疆霊眸科技有限公司 2.79% 

(智翔科技有限公司)子会社-新疆智翔科技有限公司 0.80% 

(智翔科技有限公司)子会社-北京億航智翔科技有限公司 0.40% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(智翔科技有限公司)子会社-深圳市大疆創新科技有限公司 96.20% 

(智翔科技有限公司)間接持株-深圳市大疆霊眸科技有限公司 2.95% 

(智翔科技有限公司)間接持株-深圳市大疆軟件科技有限公司 0.26% 

(智翔科技有限公司)間接持株-上海飛来信息科技有限公司 0.26% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(智翔科技有限公司)子会社-深圳市大疆創新科技有限公司 100% 

 
114 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

安徽徽航無人機科技有限公司 1 

 

 自動運転 

企業名 件数 

香港科技大学 4 

浙江大学 1 

維克多哈蘇有限公司 1 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107924638B 雲台シミュレーションに用いられるシステム及び方法 $2,560,000 

CN109388150A マルチセンサ環境地図作成 $2,520,000 

CN105283816B 遠隔操作方法および端末 $2,450,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN106573684B マルチゾーン電池交換システム 94 

CN107852453B 分光器を有するダブルレンズシステム 93 

CN107850901B 慣性センサーと画像センサーを用いたセンサー融合 93 
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富士康/Foxconn 

企業概要 

属性 通信、人工知能 

創業年 1974年 

創業者 郭台銘 (台湾台北市中国海事専科学校 (Taipei College of 

MaritimeTechnology(TCMT))、台湾復興航運公司業) 

本社所在地 台北市 

主な経営主体 1. 中堅企業有限公司 

2. 雅佳控股有限公司(UCCA Holdings Limited) 

3. 富士康（遠東）有限公司(FOXCONN (FAR EAST) LIMITED) 

4. 鴻海精密工業股份有限公司 

5. 太富集団有限公司(PRIME RICH HOLDINGS LIMITED) 

6. 嘉高実業有限公司 

7. 立福国際有限公司(TOPFORD INTERNATIONAL LIMITED) 

8. FOXCONN INTERCONNECT TECHNOLOGY SINGAPORE PTE. LTD. 

上場の有無 富士康工業互聯網股份有限公司は 2018年に上海証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 4317.86億人民元 

（出所：2020年年次報告） 

研究開発費(2020年) 100.38億人民元 

（出所：2020年年次報告） 

1. 中堅企業有限公司 

主な子会社 富泰華工業(深圳)有限公司(Futaihua Industry (Shenzhen) Co., 

Ltd.) 

鴻富錦精密電子(鄭州)有限公司(Hongfujin Precision Electronics 

(Zhengzhou) Co., Ltd.) 

鴻富錦精密電子(成都)有限公司(Hongfujin Precision Electronics 

(Chengdu) Co., Ltd.) 

富士康工業互聯網股份有限公司(Foxconn Industrial Internet Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 富泰華精密電子(鄭州)有限公司(Futaihua Precision Electronics 

(Zhengzhou) Co., Ltd.) 

深 圳 市 裕 展 精 密 科 技 有 限 公 司 (Shenzhen Yuzhan Precision 

Technology Co., Ltd.) 

南寧富桂精密工業有限公司(Nanning Fugui Precision Industrial 

Co., Ltd.) 

鴻富錦精密電子(天津)有限公司(Hongfujin Precision Electronics 

(Tianjin) Co., Ltd.) 

富華科精密工業(深圳)有限公司(Fu Hua Ke Precision Industry 

(Shenzhen) Co., Ltd.) 

2. 雅佳控股有限公司115(UCCA Holdings Limited) 

 
115 当該企業はすでに解散を宣言。 
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主な子会社 鴻富錦精密工業(深圳)有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 鴻富錦精密工業(武漢)有限公司 

深圳市牧激科技有限公司 

3. 富士康（遠東）有限公司116(FOXCONN (FAR EAST) LIMITED) 

主な子会社 富弘精密組件(深圳)有限公司(FU HONG PRECISION Component (shen 

ZHEN) Co., Ltd.) 

富翔精密工業 (昆山 )有限公司 (Fuxiang Precision Industrial 

(Kunshan) Co., Ltd.) 

鴻騰精密科技股份有限公司 (FOXCONN INTERCONNECT TECHNOLOGY 

LIMITED) 

主な合弁会社 富士康精密組件(深圳)有限公司(Foxconn Precision Component 

(Shenzhen) Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

4. 鴻海精密工業股份有限公司 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

5. 太富集団有限公司(Prime Rich Holdings Limited) 

主な子会社 富晋精密工業（晋城）有限公司 (Fujin Precision Industrial 

(Jincheng) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

6. 嘉高実業有限公司 

主な子会社 富智康(南京)通訊有限公司(Fih (Nanjing) Communications Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

7. 立福国際有限公司(TOPFORD INTERNATIONAL LIMITED) 

主な子会社 富士康(南京)軟件有限公司(Foxconn (Nanjing) Software Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

8. FOXCONN INTERCONNECT TECHNOLOGY SINGAPORE PTE. LTD. 

主な子会社 富士康（昆山）電脳接插件有限公司(Foxconn Kunshan Computer 

Connector Co., Ltd.) 

富頂精密組件（深圳）有限公司(Fuding Precision Components 

(Shenzhen) Co., Ltd.) 

富 誉 電 子 科 技 （ 淮 安 ） 有 限 公 司 (Fuyu Electronic 

Technology(huai'an) Co., Ltd.) 

 
116 旧名称：FOXCONN (FAR EAST) LIMITED。 
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主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 2018年、IPO融資 272.53億人民元。 

研究開発動向 AI、ビッグデータ、5G/6 新世代通信、スマート製造、クラウド技術 

事業提携動向 ① 2020年 1月、FCAと電気自動車分野において協力を展開。 

② 2020年 2月、裕隆汽車（Yulon Motor）と電気自動車分野におい

て協力を展開し、共同で合弁会社を設立。 

③ 2021年 2月、拝騰汽車（Byton）と電気自動車分野において協力

を展開。 

④ 2021年 1月、吉利汽車(Geely)と提携し、共同で合弁会社を設立

し。 

⑤ 2021年 5月、Fiskerと電気自動車分野において協力を展開。 

⑥ 2021年 5月、Stellantis NV と車載ソフトウェア分野において協

力を展開。 

⑦ 2021年 6月、タイ石油公社（PTT）と協力し、タイで電気自動車

を生産。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 55% 54% 

未審査・審査中 19% 13% 

登録維持 30% 22% 

失効 52% 66% 

出願合計 764 件 15875 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 23% 26% 

登録維持 80% 64% 

失効 20% 36% 

出願合計 158 件 3422 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

H01M10 二次電池；その製造 

H01R13 
グループＨ０１Ｒ１２／７０またはＨ０１Ｒ２４／００～Ｈ０１Ｒ３３／００に分類される種

類の嵌合装置の細部 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H01R13 
グループＨ０１Ｒ１２／７０またはＨ０１Ｒ２４／００～Ｈ０１Ｒ３３／００に分類される種

類の嵌合装置の細部 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06Q10 管理；経営 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

 

1 2 1 3 1 2 2 1

2 3 2 1 1 3

1 2 1 2 1

1 2 1 1 1

2 2

2  
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G08その他
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他
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その他

31%



富士康/Foxconn 

321 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合117（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(雅佳控股有限公司)子会社-鴻富錦精密工業(深圳)有限公司 71% 

(親会社)鴻海精密工業股份有限公司 42% 

(雅佳控股有限公司)子会社-富泰華工業(深圳)有限公司 7% 

(雅佳控股有限公司)間接持株-鴻富錦精密工業(武漢)有限公司 3% 

(富士康（遠東）有限公司)子会社-鴻騰精密科技股份有限公司 2% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)鴻海精密工業股份有限公司 59% 

(雅佳控股有限公司)間接持株-鴻富錦精密工業(武漢)有限公司 36% 

(雅佳控股有限公司)間接持株-富泰華工業(深圳)有限公司 14% 

(中堅企業有限公司)間接持株-南寧富桂精密工業有限公司 7% 

(中堅企業有限公司)間接持株-鴻富錦精密電子(天津)有限公司 6% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)鴻海精密工業股份有限公司 59% 

(雅佳控股有限公司)間接持株-鴻富錦精密工業(武漢)有限公司 34% 

(雅佳控股有限公司)間接持株-富泰華工業(深圳)有限公司 18% 

(中堅企業有限公司)間接持株-富華科精密工業(深圳)有限公司 11% 

(中堅企業有限公司)間接持株-鴻富錦精密電子(天津)有限公司 8% 

 
117 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

清華大学 143 

賽恩倍吉科技顧問(深圳)有限公司 4 

全億大科技(佛山)有限公司 2 

中山市雲創知識産権服務有限公司 1 

海寧経開産業園区開発建設有限公司 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

中山市雲創知識産権服務有限公司 3 

捷達世軟件(深圳)有限公司 2 

深圳金陽海網絡智能科技有限公司 2 

虹晶科技股份有限公司 2 

深圳市龍華区新一代通信与智能計算研究院 1 

 
 MaaS 

企業名 件数 

深圳市龍華区新一代通信与智能計算研究院 2 

捷達世軟件(深圳)有限公司 1 

虹晶科技股份有限公司 1 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN102856612B ハイブリッド電源システム $1,340,000 

CN104810524B リチウムイオン電池 $1,320,000 

CN103187575B 薄膜リチウムイオン電池の製造方法 $1,240,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN104767450B モータ制御システムおよび方法 98 

CN102840859B 
充電ナビゲーション装置、システムおよび充電ナビゲーション方

法 
92 

CN104890670B 運転支援システムおよび運転支援方法 88 
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2.5. プラットフォーマー・ライドシェア・物流・マップ：１０社 
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百度/Baidu 

企業概要 

属性 EV設計開発、人工知能、通信、ナビゲーション、その他インターネッ

トサービス 

創業年 2000年 

創業者 李彦宏(北京大学(Peking University)情報管理専攻学士、University 

at Buffalo(UB)コンピュータ科学専攻修士) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 百度(香港)有限公司(Baidu (Hong Kong) Limited) 

2. 百度集団股份有限公司(Baidu,Inc.) 

3. 北京百度網訊科技有限公司(Beijing Baidu Netcom Science and 

Technology Co.,Ltd.) 

4. Baidu Apollo Technology (Hong Kong) Limited 

5. 百度阿波羅網絡(香港)有限公司(Baidu Apollo Network (Hong 

Kong) Limited) 

6. 北京百度智行科技有限公司 

7. Xiaodu Technology Limited 

8. 集度汽車(香港)有限公司(Jidu Auto (Hong Kong) Limited) 

上場の有無 百度集団股份有限公司(Baidu,Inc.)は 2021 年に香港証券取引所へ上

場 

売上高(2020年) 1,070.74億人民元 

(出所：百度集団股份有限公司(BIDU.US)2020会計年度年次報告) 

研究開発費(2020年) 195.13億人民元 

(出所：百度集団股份有限公司(BIDU.US)2020会計年度年次報告) 

1. 百度(香港)有限公司(Baidu (Hong Kong) Limited) 

主な子会社 百度時代網絡技術(北京)有限公司(Baidu.com Times Technology 

(Beijing) Co., Ltd.) 

百度(中国)有限公司(Baidu (China) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 昆侖芯(北京)科技有限公司(Kunlun Core (Beijing) Technology Co., 

Ltd.) 

2. 百度集団股份有限公司(Baidu,Inc.) 

主な子会社 百度控股有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 百度在線網絡技術(北京)有限公司(Baidu Online Network Technology 

(Beijing) Co., Ltd.) 

百度国際科技(深圳)有限公司(Baidu International Technology 

(Shenzhen) Co., Ltd.) 

3. 北京百度網訊科技有限公司(Beijing Baidu Netcom Science and Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 湖南微算互聯信息技術有限公司(Hunan MC Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 華録易雲科技有限公司(Hualu E-cloud Technology Co., Ltd.) 

小船出海教育科技(北京)有限公司(Small Boats Sailing Education 

Technology(Beijing) Co., Ltd.) 
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北京小度互娯科技有限公司(Beijing Xiaodu Mutual Entertainment 

Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 広州微算互聯信息技術有限公司 (Guangzhou Micro Computing 

Internet Information Technology Co., Ltd.) 

北京小熊博望科技有限公司(Beijing Do Global Technology Co., 

Ltd.) 

4. Baidu Apollo Technology (Hong Kong) Limited 

主な子会社 阿波羅智能技術(北京)有限公司(Apollo Intelligent Technology 

(Beijing) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

5. 百度阿波羅網絡(香港)有限公司(Baidu Apollo Network (Hong Kong) Limited) 

主な子会社 
阿波羅智聯(北京)科技有限公司(Apollo Intelligent Connectivity 

(Beijing) Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

6. 北京百度智行科技有限公司 

主な子会社 北京精英路通科技有限公司(Beijing Lottop Technology Co., Ltd.) 

百度智行科技(上海)有限公司(Baidu Zhixing Technology (Shanghai) 

Co., Ltd.) 

百度智車科技(蘇州)有限公司(Baidu Zhiche Technology (Suzhou) 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 北京猟戸智芯科技有限公司 

7. Xiaodu Technology Limited 

主な子会社 上海小度技術有限公司(Shanghai Xiaodu Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

8. 集度汽車(香港)有限公司(Jidu Auto (Hong Kong) Limited) 

主な子会社 北京集度科技有限公司(Beijing Jidu Technology Co., Ltd.) 

上海集度汽車有限公司(Shanghai Jidu Automobile Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

研究開発動向 人工知能、自動運転、ナビゲーション 

事業提携動向 ① 2018 年 6 月、中国移動(China Mobile)とスマートカスタマーサ

ービス、車用インターネット（IoV）無人運転、スマート端末など

の分野において協力を展開。 

② 2018 年 7 月、Daimler と自動運転と車用インターネット（IoV）

などの分野において協力を展開。 

③ 2019年 4月、中国電信(China Telecom)と人工知能、スマート運

転分野において協力を展開。 
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④ 2019 年 12 月、上海市城市建設設計研究総院（集団）有限公司

(Shanghai Urban Construction Design and Research 

Institute,SUCDRI)とスマートシティ計画、路車協調、ビッグデ

ータなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 1月、奇瑞(Chery)とスマート運転分野において協力を展

開。 

⑥ 2020 年 5 月、鄭州天邁科技股份有限公司(Tiamaes Technology)

とスマート交通、自動運転、コネクテッドなどの分野において協

力を展開。 

⑦ 2020年 12月、広汽(GAC)とスマート運転、インテリジェントコネ

クテッドカーなどの分野において協力を展開。 

⑧ 2021年 1月、吉利汽車(Geely)と合弁会社を設立し、インテリジ

ェントカーを研究開発し製造。 

⑨ 2021 年 3 月、重慶市人民政府(Chongqing Municipal People's 

Government)と自動運転、スマート交通などの分野において協力

を展開。 

⑩ 2021年 4月、同済大学(Tongji University)と協力し、スマート

交通などの分野をめぐって科学研究の難関を突破。 

⑪ 2021 年 6 月、北京汽車(BAIC Motor)と自動運転、シェア無人車

などの分野において協力を展開。 

⑫ 2021 年 9 月、金龍客車(Kinglong)と無人運転バス分野において

協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 23% 16% 

未審査・審査中 57% 47% 

登録維持 32% 37% 

失効 12% 16% 

出願合計 3823 件 14600 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 0% 

失効 2% 1% 

登録維持 98% 99% 

出願合計 99 件 283 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

B60R19 ホイールガード；ラジエターガード；障害物除去装置；衝突時の緩衝装置 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

B60L8 自然力，例．太陽または風，を動力供給源とする電気的推進装置 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

2 1
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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1 2 15 15 28 61 53
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

G06Q10 管理；経営 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

 

 

14 10 22 25 47 21 28 50 37

3 12 11 6 22 27 47

8 10 17 18 8 11 10 2

1 1 6 8 12 11 12 25

3 4 3 7 12 6 14 21

2  

G01C21

G06F16

G06F17

G06Q10

G08G1

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G06F16

12%

G06Fその他

15%

G06Q10

7%

G06Qその他

7%G06その

他

8%

G01C21

24%

G01Cその

他

1%

G01その

他

1%
G01Cその他

0.47%

H04L29

3%

H04Lその

他

1% H04その

他

4%

その他

17%



百度/Baidu 

332 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合118（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京百度網訊科技有限公司 45% 

(百度阿波羅網絡(香港)有限公司)子会社-阿波羅智聯(北京)科技有限公司 36% 

(百度集団股份有限公司)間接持株-百度在線網絡技術(北京)有限公司 18% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(百度集団股份有限公司)間接持株-百度在線網絡技術(北京)有限公司 35% 

(親会社)北京百度網訊科技有限公司 32% 

(Baidu Apollo Technology (Hong Kong) Limited)子会社-阿波羅智能技術(北京)有限公司 14% 

(百度阿波羅網絡(香港)有限公司)子会社-阿波羅智聯(北京)科技有限公司 13% 

(百度(香港)有限公司)子会社-百度時代網絡技術(北京)有限公司 3% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

百度在線網絡技術(北京)有限公司 62% 

(親会社)北京百度網訊科技有限公司 25% 

(百度阿波羅網絡(香港)有限公司)子会社-阿波羅智聯(北京)科技有限公司 11% 

(Xiaodu Technology Limited)子会社-上海小度技術有限公司 2% 

(百度集団股份有限公司)間接持株-百度国際科技(深圳)有限公司 1% 

 
118 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

北京易華録信息技術股份有限公司 15 

清華大学 2 

北京音之邦文化科技有限公司 1 

安徽科力信息産業有限責任公司 1 

江蘇科創車聯网産業研究院有限公司 1 

 
 MaaS 

企業名 件数 

北京易華録信息技術股份有限公司 4 

清華大学 3 

北京音之邦文化科技有限公司 1 

中国太平洋財産保険股份有限公司 1 

北京小熊博望科技有限公司 1 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104102719B トラック情報をプッシュするための方法および装置 $2,290,000 

CN105260988B 高精度地図データを処理するための方法および装置 $1,980,000 

CN103955534B マップ照会方法および装置 $1,250,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107025642B 点群データに基づく車両の輪郭検出方法と装置 94 

CN105260988B 高精度地図データを処理するための方法および装置 94 

CN104978420B 走行経路マッチング方法および装置 93 
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騰訊/Tencent 

企業概要 

属性 通信、人工知能、ナビゲーション、その他インターネットサービス 

創業年 1998年 

創業者 馬化騰(深圳大学(Shenzhen University)電子工学科コンピュータ専

攻) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 1. 深圳市騰訊計算機系統有限公司(Shenzhen Tencent Computer 

Systems Co., Ltd.) 

2. 深圳市藤青企業管理有限公司(Shenzhen Tengqing Enterprise 

Management Co., Ltd.) 

3. 深圳市世紀凱旋科技有限公司 (Shenzhen Shiji Kaixuan 

Technology Co., Ltd.) 

4. 深 圳 市 騰 訊 産 業 投 資 基 金 有 限 公 司 (Shenzhen Tencent 

Industrial Fund Co., Ltd.) 

5. 中霸集団有限公司(Oriental Power Holdings Limited) 

6. 騰訊控股有限公司(Tencent Holdings Limited) 

7. 添曜有限公司(Morespark Limited) 

上場の有無 騰訊控股有限公司(Tencent Holdings Limited) 

売上高(2020年) 482,064,000,000人民元 

(出所：騰訊控股有限公司(Tencent Holdings Limited)2020 年年次報

告) 

研究開発費(2020年) 389.72億人民元 

(出所：騰訊控股有限公司(Tencent Holdings Limited)2020 年年次報

告) 

1.深圳市騰訊計算機システム有限公司(Shenzhen Tencent Computer Systems Co., Ltd.) 

主な子会社 騰訊大地通途(北京)科技有限公司(Linktech Navi Technology Co., 

Ltd.) 

財付通支付科技有限公司(Tenpay Technology Co., Ltd.) 

騰訊医療健康(深圳)有限公司(Tencent Healthcare (Shenzhen) Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 北京捜狗信息服務有限公司(Beijing Sogou Information Service 

Co., Ltd.) 

広東騰南網絡信息科技有限公司 (Guangdong Tengnan Network 

Information Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 微民保険代理有限公司 

深圳市世紀光速信息技術有限公司(Shenzhen Century Light Speed 

Information Technology Co., Ltd.) 

2.深圳市藤青企業管理有限公司(Shenzhen Tengqing Enterprise Management Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳市藤緑企業管理合伙企業(有限パートナー) 

深圳市藤遠企業管理合伙企業(有限パートナー) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 騰訊雲計算(北京)有限責任公司(Tencent Cloud Computing(Beijing) 

Co., Ltd.) 
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深圳市智税鏈科技有限公司(Shenzhen Zhishui Chain Technology 

Co., Ltd.) 

3.深圳市世紀凱旋科技有限公司(Shenzhen Shiji Kaixuan Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳市騰訊網域計算機網絡有限公司(Shenzhen Wangyu Computer 

Network Co., Ltd.) 

深圳市騰訊便捷出行有限合伙企業(有限パートナー) 

深圳市騰訊从新出行有限合伙企業(有限パートナー)(Shenzhen 

Tencent Congxin Travel Limited Partnership (Limited 

Partnership)) 

主な合弁会社 重慶騰匯科技有限公司(Chongqing Tenghui Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

4.深圳市騰訊産業投資基金有限公司(Shenzhen Tencent Industrial Fund Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳市騰訊博遠科技有限公司 

林芝騰訊科技有限公司(Linzhi Tencent Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 数字広東網絡建設有限公司 

雲景文旅科技有限公司(Yunjing Culture and Tourism Technology 

Co., Ltd.) 

深圳市潤騰智慧科技有限公司 

主な間接持株会社 広州虎牙信息科技有限公司(Guangzhou Tiger Tooth Information 

Technology Co., Ltd.) 

5.中霸集団有限公司(Oriental Power Holdings Limited) 

主な子会社 騰訊科技(上海)有限公司(Tencent Technology (Shanghai) Co., 

Ltd.) 

騰訊科技(成都)有限公司(Tencent Technology (Chengdu) Co., Ltd.) 

騰訊数碼 (広東深汕特別合作区 )有限公司 (Tencent Digital 

(Guangdong Shenshan Special Cooperation Zone) Co., Ltd.) 

騰訊科技(深圳)有限公司(Tencent Technology (Shenzhen) Co., 

Ltd.) 

騰訊科技(武漢)有限公司(Tencent Technology (Wuhan) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 広州騰訊科技有限公司(Guangzhou Tencent Technology Co., Ltd.) 

深圳市騰訊信息技術有限公司 (Shenzhen Tencent Information 

Technology Co., Ltd.) 

深圳市騰訊網絡信息技術有限公司 (Shenzhen Tencent Network 

Information Technology Co., Ltd.) 

6.騰訊控股有限公司(Tencent Holdings Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

7.添曜有限公司(Morespark Limited) 

主な子会社 騰訊科技(北京)有限公司(Tencent Technology (Beijing) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 
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研究開発動向 人工知能、インテリジェントコネクテッドカー応用、ナビゲーション、

インターネットプラットフォーム 

事業提携動向 ① 2018年 12月、Fiat Chrysler Automobiles (FCA)とカーコネク

テッド分野において協力を展開。 

② 2019年 5月、Intel、Nokia、中国聯通(China Unicom)、東軟集団

(Neusoft)とエッジコンピューティングに基づいた路車協調、イ

ンテリジェントコネクテッドカー応用などの分野において協力

を展開。 

③ 2019年 6月、東風汽車(Dongfeng)と協力し、協力分野はコネクテ

ッド、スマートモビリティ、自動車セキュリティ、共同イノベー

ションなど 7大分野である。 

④ 2020年 12月、HITACHIと車用インターネット（IoV）、自動運転、

車両情報セキュリティなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2021年 1月、吉利汽車(Geely)とスマートシート、自動運転など

の分野において協力を展開。 

⑥ 2021 年 7 月、寧徳時代(CATL)と人工知能分野において協力を展

開。 

⑦ 2021年 11月、中軟国際(Chinasoft International)と地図、スマ

ートシティなどの分野において協力を展開。 

⑧ 2021 年 11 月、希迪智駕
119
(CiDi)と自動運転、コネクテッド、ス

マート交通などの分野において協力を展開。 

 
119 希迪智駕(CiDi)はブランド名称であり、当該ブランドの所属する企業の名称は長沙智能駕駛研究院有限公司

(Changsha Intelligence Driving Insititute Limited Company)である。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 40% 34% 

未審査・審査中 50% 42% 

登録維持 45% 51% 

失効 5% 8% 

出願合計 3222 件 27031 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 4% 

登録維持 100% 98% 

失効 0% 2% 

出願合計 19 件 133 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H04M1 サブステーション装置，例．加入者が使用するもの 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

G06F8 ソフトウェアエンジニアリングのための装置 

 

1 2

2

1

1

1

2  

H01M10

G01R31

H02J7

H04M1

G06F8

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020
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34%
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11%
G01R31

22%

その他

33%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04L12 データ交換ネットワーク 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

19 27 69 66 46 77 49 50 109 106

6 10 7 14 52 109

2 4 4 8 5 7 47 61

2 6 3 8 9 13 16 14 25 15

2 3 9 4 2 32 58
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H04Nその他

2%

H04その

他

5%
G06K9

9%G06Kその他
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B60W30
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1%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

7 8 23 11 18 20 11 25 21
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合120（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(中霸集団有限公司)子会社-騰訊科技(深圳)有限公司 94% 

(深圳市藤青企業管理有限公司)間接持株-騰訊雲計算(北京)有限責任公司 2% 

(深圳市騰訊計算機系統有限公司)合弁会社-広東騰南網絡信息科技有限公司 2% 

(深圳市騰訊計算機系統有限公司)合弁会社-北京捜狗信息服務有限公司 1% 

(添曜有限公司)子会社-騰訊科技(北京)有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(中霸集団有限公司)子会社-騰訊科技(深圳)有限公司 91% 

(深圳市藤青企業管理有限公司)間接持株-騰訊雲計算(北京)有限責任公司 4% 

(親会社)深圳市騰訊計算機系統有限公司 2% 

(添曜有限公司)子会社-騰訊科技(北京)有限公司 2% 

(深圳市騰訊計算機系統有限公司)子会社-騰訊大地通途(北京)科技有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(中霸集団有限公司)子会社-騰訊科技(深圳)有限公司 90% 

(深圳市騰訊計算機系統有限公司)子会社-騰訊大地通途(北京)科技有限公司 4% 

(深圳市藤青企業管理有限公司)間接持株-騰訊雲計算(北京)有限責任公司 3% 

(添曜有限公司)子会社-騰訊科技(北京)有限公司 3% 

(親会社)深圳市騰訊計算機系統有限公司 2% 

 
120 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

清華大学 2 

南京航空航天大学 1 

中国信息通信研究院 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

中山大学 3 

清華大学 3 

昆山杜克大学 3 

広州酷狗計算機科技有限公司 2 

華南理工大学 2 

 
 MaaS 

企業名 件数 

重慶郵電大学 3 

深圳大学 3 

清華大学 2 

浙江工業大学 1 

上海交通大学 1 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103167395B 携帯端末ナビゲーション機能に基づく写真測位方法およびシステム $2,160,000 

CN102739708B 
クラウドプラットフォームに基づいてサードパーティアプリケーシ

ョンにアクセスするためのシステムおよび方法 
$1,270,000 

CN104457767B 位置情報サービスを実現するための方法および装置 $1,090,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108303103B 目標車線の決定方法及び装置 94 

CN108305477B 車線選択方法及び端末 93 

CN108284833B 車両の運転制御のための方法および装置 92 
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阿里巴巴/Alibaba 

企業概要 

属性 通信、ナビゲーション、配車、人工知能、その他インターネットサー

ビス 

創業年 1999年 

創業者 馬雲(杭州師範大学，国富通信息技術発展有限公司出身) 

本社所在地 浙江省杭州市 

主な経営主体 1. 阿里巴巴集団控股有限公司(Alibaba Group Holding Ltd.) 

2. Alibaba Group Services Ltd. 

3. 淘宝中国控股有限公司(Taobao China Holding Ltd.) 

4. 杭州橙宝投資管理合伙企業(Hangzhou Chengbao Investment 

Management Partnership) 

5. 菜鳥知能物流网絡（香港）有限公司(Cainiao Smart Logistics 

Network (Hong Kong) Ltd.) 

6. 斑馬智行網絡（香港）有限公司 (BANMA ZHIXING NETWORK 

(HONGKONG) Co., Ltd.) 

7. Advanced New Technologies Co., Ltd. 

8. Antchain International Company Ltd. 

上場の有無 阿里巴巴集団(Alibaba Group Holding Ltd.)2014年にニューヨーク

証券取引所に上場。 

阿里巴巴集団(Alibaba Group Holding Ltd.)2019年に香港証券取引

所に上場。 

売上高(2021 会計年度
121) 

8.119万億人民元122 

(出所：阿里巴巴集団 2021会計年度報告) 

研究開発費(2021 会計

年度) 

572.36億人民元 

(出所：阿里巴巴集団 2021会計年度報告) 

1. 阿里巴巴集団控股有限公司(Alibaba Group Holding Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. ALIBABA GROUP SERVICES LTD. 

主な子会社 阿里巴巴(中国)有限公司(Alibaba (China) Co., Ltd.) 

阿里巴巴科技(北京)有限公司(A'li Baba Technology (Beijing) Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 淘宝中国控股有限公司(Taobao China Holding Ltd.) 

主な子会社 淘宝(中国)軟件有限公司(Tao Bao (China) Software Co., Ltd.) 

浙江天猫技術有限公司(Zhejiang Tmall Technology Co., Ltd.) 

 
121 2021 会計年度とは 2020 年 4月 1 日から 2021年 3月 31 日を指す。 
122 8.119 万億人民元は中国小売市場 GMV、国際小売市場と生活サービス GMV である。 
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主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 支付宝(杭州)信息技術有限公司(Alipay (Hangzhou) Information 

Technology CO., LTD.) 

斑馬网絡技術有限公司(Zebra Network Technology Co., Ltd.) 

斑馬信息科技有限公司(Banma Information Tech Co., Ltd.) 

斑馬智行网絡(香港)有限公司(Banma Zhixing Network Hongkong Co., 

Ltd.) 

4. 杭州橙宝投資管理合伙企業(Hangzhou Chengbao Investment Management Partnership) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 杭 州 宝 軒 投 資 管 理 有 限 公 司 (Hangzhou Baoxuan Investment 

Management Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 高徳軟件有限公司123 (Amap Software Co., Ltd.) 

5. 菜鳥知能物流网絡（香港）有限公司(Cainiao Smart Logistics Network (Hong Kong) Ltd.) 

主な子会社 菜鳥网絡科技有限公司(Cainiao Network Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

6. 斑馬智行網絡（香港）有限公司(BANMA ZHIXING NETWORK (HONGKONG) Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

7. Advanced New Technologies Co., Ltd. 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

8. Antchain International Co., Ltd. 

主な子会社 螞蟻鏈(上海)数字科技有限公司(Ant Chain (Shanghai) Digital 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 螞蟻区塊鏈科技 (上海 )有限公司 (Ant Blockchain Technology 

(Shanghai) Co., Ltd) 

資金調達履歴 2021年 2月、発行総額 50億米ドル債券。 

研究開発動向 物流サービス、クラウドコンピューティング、生活サービス、イノベ

ーション業務（ナビゲーション、ローカル生活、配車） 

事業提携動向 ① 2018 年 8 月、重慶小康工業集団股份有限公司(Chongqing Sokon 

Industry Group Co., Ltd.)と自動車スマート化、ネットワーキ

ング分野で協力を展開。 

② 2019 年 7 月、長城汽車(Great Wall)とインテリジェントコネク

テッドカー分野で協力を展開。 

③ 2019年 8月、上海汽車(SAIC)とインテリジェントカー、自動運転

 
123 高徳軟件有限公司は実際には阿里巴巴集団の全出資子公司であり、阿里集団傘下の杭州宝軒投資管理有限公

司と阿里巴巴文化娯楽有限公司が共同で株式を保有している。 
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等の分野で協力を展開。 

④ 2019年 8月、小鵬汽車(XPeng)とインテリジェントカー、自動運

転等の分野で協力を展開。 

⑤ 2019 年 12 月、中国一汽(FAW)とインテリジェントコネクテッド

カー分野で協力を展開。 

⑥ 2020年 4月、首汽約車(Shou Yue Technology (Tianjin) Co., 

Ltd.)と配車予約モバイル業務分野で協力を展開。 

⑦ 2020年 7月、宝馬汽車(BMW)と共同で「インターネット+自動車」

革新孵化エコシステムを構築。 

⑧ 2020年 8月、本田技研(Honda)と共同で第三代 Honda CONNECT(車

載通信モジュール)システムを開発。 

⑨ 2020年 8月、小鵬汽車(XPeng)に 3億人民元を投資。 

⑩ 2020年 9月、恒大汽車に投資。 

⑪ 2020年 11月、上汽集団(SAIC)とハイスペックインテリジェント

カーブランドである智己汽車(IM Motors Technology Co., Ltd.)

を設立。 

⑫ 2020 年 11 月、中国信息通信研究院 (China Academy of 

Information and Communications Technology)と V2X、自動運転、

スマートモビリティ等の分野で協力を展開。 

⑬ 2020年 12月、Audi社と自動車ナビゲーションシステム分野で協

力を展開。 

⑭ 2021 年 2 月、Ford 社とインターネット自動車の操作システム分

野で協力を展開。 

⑮ 2021年 3月、凌宝汽車(Lingbox)とスマートネット分野で協力を

展開。 

⑯ 2021 年 6 月、享道出行とスマートモビリティ等の分野で協力を

展開。 

⑰ 2021年 6月、奇瑞汽車(Chery)と電動自動車分野で協力を展開。 

⑱ 2021年 9月、元戎啓行(DeepRoute.ai)に 3億米ドルを投資。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 35% 36% 

未審査・審査中 60% 49% 

登録維持 30% 34% 

失効 10% 18% 

出願合計 3199 件 25326 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 7% 

登録維持 100% 98% 

失効 0% 2% 

出願合計 49 件 415 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

H04N21 選択的なコンテンツ配信，例．双方向テレビジョンまたはビデオオンデマンド［ＶＯＤ］ 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

1 1 2 1

3

2

1

1

2  

H02J7

G01C21

B60L11

H02J3

H01M2

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

H02J7

24%

H02Jその他

9%

H02その他

9%H01M10

5%H01M2

5%

G01C21

14%

G06F11

5%

G06Q10

5%

G06T11

5%

G08G1

5%

G07F17

5%

B60L11

9%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造  

H04L12 データ交換ネットワーク 

11 7 10 22 34 59 82 76 51 72

1 2 1 4 6 11 9 29 33 18

1 4 2 4 8 9 35 26

1 4 5 7 14 24 26

4 5 3 5 15 14 17 10

2  

H04L29

G08G1

G06F16
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他

6%H04その他

8%G06F16

6%
G06Fその他

11%

G06K9

6%G06Kその他

0.21%

G06その他

8%

G08G1

8%

G08その他

0.21% G01C21

5%

G01Cその他

0.42%

G01その他

3%

その他
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06Q10 管理；経営 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06Q20 支払アーキテクチャ，スキーム，またはプロトコル 

1 7 9 15 38 31 92 48 36

3 17 26 29 57 52 23

8 9 14 25 34 65 34

3 2 8 11 13 49 19 33 31 17

6 1 1 2 11 18 13 26 26 9

2  
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0.51%
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6%
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他

1%

H04その他
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その他

13%
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合124（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)阿里巴巴集団控股有限公司 52% 

(淘宝中国控股有限公司)間接持株-支付宝(杭州)信息技術有限公司 14% 

(ALIBABA GROUP SERVICES LIMITED)子会社-阿里巴巴(中国)有限公司 14% 

(淘宝中国控股有限公司)間接持株-斑馬信息科技有限公司 14% 

(淘宝中国控股有限公司)間接持株-斑馬网絡技術有限公司 5% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)阿里巴巴集団控股有限公司 46% 

(親会社)創新先進技術有限公司(Advanced New Technologies Co., Ltd.) 18% 

(淘宝中国控股有限公司)間接持株-支付宝(杭州)信息技術有限公司 10% 

(ALIBABA GROUP SERVICES LIMITED)子会社-阿里巴巴(中国)有限公司 10% 

(淘宝中国控股有限公司)間接持株-斑馬网絡技術有限公司 7% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)阿里巴巴集団控股有限公司 39% 

(親会社)創新先進技術有限公司(Advanced New Technologies Co., Ltd.) 21% 

(ALIBABA GROUP SERVICES LIMITED)子会社-阿里巴巴(中国)有限公司 11% 

(淘宝中国控股有限公司)間接持株-支付宝(杭州)信息技術有限公司 9% 

(淘宝中国控股有限公司)間接持株-斑馬网絡技術有限公司 8% 

 
124 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

螞蟻勝信(上海)信息技術有限公司 4 

 

 MaaS 

企業名 件数 

螞蟻勝信(上海)信息技術有限公司 10 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106933940A 
地図の相互作用、検索、表示方法、装置とシステム、サーバ、端

末 
$1,790,000 

CN107144286B ナビゲーション方法及び装置 $1,410,000 

CN107066472A 地図の表示方法及びシステム、端末及び地図サーバ $1,150,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107194323B 車両の損傷画像を取得するための方法、装置、サーバと端末機器 98 

CN108805995B 駐車料金徴収方法及び装置、電子機器 96 

CN108876947B ノンストップ料金徴収方法及び装置、電子機器 95 
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滴滴/DiDi 

企業概要 

属性 配車、ナビゲーション、人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 2012年 

創業者 程維（北京化工大学(Beijing University of Chemical Technology)、

阿里巴巴集団(Alibaba)出身） 

柳青（北京大学学士、ハーバード大学修士、高盛公司出身） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. DiDi Global Inc. 

2. 北京小桔科技有限公司(Beijing Xiaoju Technology Co., Ltd.) 

3. Roof Network (HK) Limited 

4. Perferent (Hong Kong) Limited 

5. Infinity Power Holdings (HK) Limited 

6. Soda Technology (Hong Kong) Limited 

7. 滴滴（香港）科技有限公司(DiDi(HK) Science and Technology 

Limited) 

8. 小桔科技香港有限公司(Xiaoju Science and Technology (Hong 

Kong) Limited) 

9. Holly Universal (HK) Limited 

10. Voyager (HK) Co., Limited 

11. City Puzzle (HK) Limited 

12. 上海滴滴沃芽科技有限公司(Shanghai Didi Woya Technology 

Co., Ltd.) 

13. Cheering Venture Global Limited 

上場の有無 DiDi Global Inc.はニューヨーク証券取引所へ上場（2021年） 

売上高(2020年) 1417億人民元 

研究開発費(2020年) 63.17億人民元 

1. DiDi Global Inc. 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 北京小桔科技有限公司(Beijing Xiaoju Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 滴滴智慧交通科技有限公司 

滴図(北京)科技有限公司 

滴滴雲計算有限公司 

北京桔行科技有限公司 

主な合弁会社 杭州快智科技有限公司(Hangzhou Kuaizhi Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 吾歩(上海)軟件科技有限公司(Wubu (Shanghai) Software Technology 

Company Limited) 

滴滴信息服務有限公司(Didi Information Services Limited) 

北京滴滴出行科技有限公司 
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3. Roof Network (HK) Limited 

主な子会社 杭州蒙坦瑞派科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 杭州小桔汽車服務有限公司(Hangzhou Xiaoju Automobile Service 

Co., Ltd.) 

東莞小木吉汽車服務有限公司 (Dongguan Xiaomuji Automobile 

Service Co., Ltd.) 

4. Perferent (Hong Kong) Limited 

主な子会社 上海大黄蜂網絡信息技術有限公司(Shanghai Dahuangfeng Network 

Information Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 北京小桔智能汽車科技有限公司 (Beijing Xiaoju Intelligent 

Automobile Technology Co., Ltd.) 

北京桔電出行科技有限公司(Beijing Judian Travel Technology Co., 

Ltd.) 

京桔新能源汽車科技有限公司 (Jingju New Energy Automobile 

Technology Co., Ltd.) 

5. Infinity Power Holdings (HK) Limited 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 北京小桔新能源汽車科技有限公司(Beijing Xiaoju New Energy 

Automobile Technology Co., Ltd.) 

上海全至新能源有限責任公司(Shanghai Quanzhi New Energy Co., 

Ltd.) 

6. Soda Technology (Hong Kong) Limited 

主な子会社 広州騎安科技有限公司(Guangzhou Qian Technology Co., Ltd.) 

北京騎勝科技有限公司(Beijing Qisheng Technology Co., Ltd.) 

杭州青奇科技有限公司(Hangzhou Qingqi Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

7. 滴滴（香港）科技有限公司125(DiDi(HK) Science and Technology Limited) 

主な子会社 滴滴(中国)科技有限公司(Didi (China) Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

8. 小桔科技香港有限公司(Xiaoju Science and Technology (Hong Kong) Limited) 

主な子会社 北京嘀嘀無限科技発展有限公司(Beijing Didi Infinity Technology 

and Development Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 海口嘀嘀無限科技発展有限公司(Haikou Didi Infinite Technology 

Development Co., Ltd.) 

北京滴滴桔宝科技有限公司(Beijing Didi Jubao Technology Co., 

 
125 旧名称：大黄蜂(香港)資訊技術有限公司(Bumblebee (HONG KONG) Information Technology LIMITED)。 
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Ltd.) 

9. Holly Universal (HK) Limited 

主な子会社 北京橙心無限科技発展有限公司(Beijing Orange Heart Infinite 

Technology Development Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 深 圳 橙 心 優 選 科 技 発 展 有 限 公 司 (Shenzhen Orange Heart 

Optimization Technology Development Co., Ltd.) 

南寧橙心優選科技発展有限公司(Nanning Orange Heart Optimization 

Technology Development Co., Ltd.) 

10. Voyager (HK) Co., Limited126 

主な子会社 北京航跡科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 広州沃芽科技有限公司(Guangzhou Woya Technology Co., Ltd.) 

11. City Puzzle (HK) Limited 

主な子会社 北京芙睿特無限科技発展有限公司 (Beijing Furuite Infinite 

Technology Development Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

12. 上海滴滴沃芽科技有限公司(Shanghai Didi Woya Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

13. Cheering Venture Global Limited 

主な子会社 奇心（上海）信息技術有限公司(Cheering (Shanghai) Information 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年 7月、戦略融資 6億米ドル。 

② 2021年 4月、債券融資 15 億米ドル。 

研究開発動向 モビリティサービス、スマート運転、スマート交通、人工知能、クラ

ウド製品サービス 

事業提携動向 ① 2018年 2月、12社の自動車会社（吉利(Geely)、長安汽車(Changan)

及び比亜迪(BYD)、起亜(Kia)、ルノー-日産連盟(Renault Nissan 

alliance)、三菱(Mitsubishi)等）とカーシェアリングサービス

及び電気自動車分野において協力を展開。 

② 2018年 3月、北汽集団（BAIC）と新エネルギー自動車分野におい

て協力を展開。 

③ 2018年 4月、広汽集団(GAC)とインテリジェントカー分野におい

て協力を展開。 

④ 2018 年 5 月、理想汽車(Li xiang)とカスタムオンライン予約車

分野において協力し、共同で合弁会社を設立。 

 
126 旧名称：Feng Bang (HK) Co., Limited。 
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⑤ 2018 年 7 月、Softbank 社と合弁会社を設立し、日本のタクシー

配車分野において提携。 

⑥ 2018年 7月、大陸集団(Conti)とスマートモビリティ分野におい

て協力を展開。 

⑦ 2019年 1月、北汽新能源(BAIC)と合弁会社を設立。 

⑧ 2019年 2月、Volkswagenと提携し、共同で合弁会社を設立。 

⑨ 2019年 4月、康迪(KANDI)とオンライン予約車連盟分野において

協力を展開。 

⑩ 2019 年 7 月、オンライン予約車オープンプラットフォームをリ

リースし、広汽(GAC)、東風(Dongfeng)、一汽(FAW)のオンライン

予約車と提携。 

⑪ 2019 年 7 月、トヨタ自動車(TOYOTA)とスマートモビリティサー

ビス分野において協力を拡大し、また、広汽豊田と共同で合弁会

社を設立。 

⑫ 2019 年 8 月、BP と合弁会社を設立し、新エネルギー自動車充電

ネットワークを展開。 

⑬ 2019年 10月、清華大学(Tsinghua University)と自動運転、イン

テリジェントコネクテッドカー、スマートシェアモビリティなど

の分野において提携し、共同で未来モビリティ共同研究センタを

設立。 

⑭ 2020年 5月、林肯汽車(LINCOLN)とカーシェアリング分野におい

て協力。 

⑮ 2020年 11月、比亜迪(BYD)とカスタムオンライン予約車を発表。 

⑯ 2020 年 12 月、Intel 社とクラウドコンピューティング及び自動

運転分野において協力を展開。 

⑰ 2021 年 1 月、深圳車庫電樁科技有限公司(Shenzhen Garage 

Electric Pile Technology Co., Ltd.)と新エネルギー自動車充

電ステーション分野において協力を展開。 

⑱ 2021年 4月、Volvo社と協力して自動運転テストチームを育成。 

⑲ 2021年 4月、NVIDIAと自動運転自動車分野において協力。 

⑳ 2021年 5月、広汽埃安(GAC)と無人運転新エネルギー自動車分野

において戦略的協力を達成。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 24% 13% 

未審査・審査中 75% 72% 

登録維持 17% 20% 

失効 8% 8% 

出願合計 2295 件 800 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 4% 3% 

登録維持 100% 99% 

失効 0% 1% 

出願合計 274 件 157 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

B62H5 自転車の不許可使用または盗難を防止したり表示する器具；自転車錠 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B62L1 制動装置；それらの配置 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

1 1 13 5

2 5 5 2

1 4 2

1 3

1 3

2  
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B62H5

13%
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1%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

3 11 38 18 9
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合127（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(Soda Technology (Hong Kong) Limited)子会社-北京騎勝科技有限公司 67% 

(小桔科技香港有限公司)子会社-北京嘀嘀無限科技発展有限公司 31% 

(Voyager (HK) Co., Limited)子会社-北京航迹科技有限公司 1% 

(Perferent (Hong Kong) Limited)間接持株-北京桔電出行科技有限公司 1% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(小桔科技香港有限公司)子会社-北京嘀嘀無限科技発展有限公司 82% 

(Voyager (HK) Co., Limited)子会社-北京航迹科技有限公司 11% 

(Soda Technology (Hong Kong) Limited)子会社-北京騎勝科技有限公司 4% 

(小桔科技香港有限公司)子会社-滴図(北京)科技有限公司 1% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(小桔科技香港有限公司)子会社-北京嘀嘀無限科技発展有限公司 84% 

(Soda Technology (Hong Kong) Limited)子会社-北京騎勝科技有限公司 13% 

(小桔科技香港有限公司)子会社-滴図(北京)科技有限公司 1% 

(Voyager (HK) Co., Limited)子会社-北京航迹科技有限公司 1% 

 
127 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

清華大学 2 

華東師範大学 1 

 

 MaaS 

企業名 件数 

華東師範大学 1 

北京交通大学 1 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109496288A 軌道を決定するためのシステムおよび方法 $980,000 

CN107195178B 車両の走行経路を確定する方法及び装置 $970,000 

CN110073426B 推定システムと到着時間の方法 $810,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105139641B WiFi リレー駅に基づく車両スケジューリング方法とシステム 98 

CN107492063B 乗車点推薦処理方法及びシステム 96 

CN106803197B 注文のマージ方法及び装置 96 
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美団/Meituan 

企業概要 

属性 人工知能、その他のインターネットサービス、EV設計開発 

創業年 2007年 

創業者 王興（清華大学本科、University of Delaware修士） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京三快科技有限公司（Beijing Science and Technology Co., 

Three Fast） 

2. 北京三快雲計算有限公司（Beijing Sankuai Cloud Computing 

Co., Ltd.） 

3. 上海漢涛信息咨詢有限公司（Shanghai Hantao Information 

Consulting Co., Ltd.） 

4. 北京新美大科技有限公司（Beijing Xinmeida Technology Co., 

Ltd.） 

5. 美團香港有限公司(美団香港有限公司)（Meituan HK Ltd.） 

上場の有無 香港証券取引所（2018年） 

売上高(2020年) 114,794,510,000 人民元 

（出所：美団 2020年度報告） 

研究開発費(2020年) 3,249,199,000 人民元 

（出所：美団 2020年度報告） 

1.北京三快科技有限公司（Beijing Science and Technology Co., Ltd.） 

主な子会社 天津三快科技有限公司(Tianjin Sankuai Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 北京三快雲計算有限公司（Beijing Sankuai Cloud Computing Co., Ltd.） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 上海漢涛信息咨詢有限公司（Shanghai Hantao Information Consulting Co., Ltd.） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. 北京新美大科技有限公司（Beijing Xinmeida Technology Co., Ltd.） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

5.美團香港有限公司（Meituan HK Ltd.） 
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主な子会社 北京三快在線科技有限公司（Beijing Sankuai Online Technology 

Co., Ltd.） 

北京二郎神科技有限公司（Beijing Erlang Shen Technology Co., 

Ltd.） 

漢誠信息技術(上海)有限公司（Hancheng Information Technology 

(Shanghai) Co., Ltd.） 

厦門三快在線科技有限公司 

天津漢博信息技術有限公司（Tianjin Hanbo Information Technology 

Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年、戦略融資金額 15 億米ドル。 

② 2021年 4月、29億米ドルの転換社債を発行。 

③ 2021年 7月、騰訊控股（Tencent）の 4億米ドルの投資を獲得。 

研究開発動向 電動無人車、ドローン、人工知能、IoT 

事業提携動向 ① 2018年 4月、百度（Baidu）と自動運転車デリバリー分野で協力

を展開。 

② 2018年 5月、Berkeley DeepDrive（BDD）と無人配送シーン、デ

ータ等の分野で協力を展開。 

③ 2018年 6月、清華大学（Tsinghua University）自動化学部と無

人配送車のセンシング技術、Vision Global Localization技術

及び意思決定プラン等の分野で協力を展開。 

④ 2019 年 1 月、Valeo、Nvidia、Icona と自動運転配送エコネット

ワーク、無人配送オープンプラットフォーム等の分野で協力を展

開。 

⑤ 2020年 3月、中国電信（China Telecom）と 5G及びスマートコネ

クト業務、人工知能、IoT 等の分野で協力を展開。 

⑥ 2020年 12月、中国聯通（China Unicom）と 5G、IoT 等の分野で

協力を展開。 

⑦ 2021年 5月、毫末智行（Haomo.AI）と無人配送車分野で協力を展

開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 10% 8% 

未審査・審査中 70% 67% 

登録維持 27% 29% 

失効 3% 4% 

出願合計 694 件 1985 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 1% 

登録維持 100% 99% 

失効 0% 1% 

出願合計 70 件 232 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

H04N21 選択的なコンテンツ配信，例．双方向テレビジョンまたはビデオオンデマンド［ＶＯＤ］ 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

1 1
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，を

認識するための方法または装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造  

H04L12 データ交換ネットワーク 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06Q10 管理；経営 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06Q20 支払アーキテクチャ，スキーム，またはプロトコル 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合128（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(美團香港有限公司)子会社-北京三快在線科技有限公司 29% 

(美團香港有限公司)子会社-北京二郎神科技有限公司 6% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(美團香港有限公司)子会社-北京三快在線科技有限公司 96.30% 

(美團香港有限公司)子会社-北京二郎神科技有限公司 3.37% 

(北京三快科技有限公司)子会社-天津三快科技有限公司 0.34% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(美團香港有限公司)子会社-北京三快在線科技有限公司 99.72% 

(美團香港有限公司)子会社-北京二郎神科技有限公司 0.28% 

 
128 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

清華大学 5 

上海永乾機電有限公司 1 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 

企業名 件数 

漢海信息技術(上海)有限公司 1 

清華大学 1 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107341553B 車両手配方法及び装置、電子機器 $220,000 

CN109325185B 乗車地点を確定する方法、装置、機器及び記憶媒体 $94,000 

CN109367543B 運転装置決定の予測方法と装置 $87,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110221611B 軌道追跡の制御方法、装置、自動運転車両 78 

CN111079721B 障害物の軌道予測方法及び装置 76 

CN108805995B 乗車ポイントを推薦する方法、装置、機器及び記憶媒体 75 

 

 

https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?locale=cn&source_type=insights&patentId=47aabc3e-29eb-415c-b485-ca6cc2bb1219&external=1
javascript:;
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?locale=cn&source_type=insights&patentId=d6dcf152-9ae9-4c00-a5ee-b5cc66270187&external=1
javascript:;
https://analytics.zhihuiya.com/patent-view/abst?locale=cn&source_type=insights&patentId=9cd37b3a-8d33-48d9-9e61-40d94550405e&external=1
javascript:;
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四維図新/NavInfo 

企業概要 

属性 人工知能、ナビゲーション、通訊、その他インターネットサービス 

創業年 2002年 

創業者 岳涛 129 (博士、中国空間技術研究院(China Academy of Space 

Technology, CAST)508所出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 北京四維図新科技股份有限公司(NavInfo Co., Ltd.) 

上場の有無 深圳証券取引所(2010) 

売上高(2020年) 21.48億人民元 

(出所：北京四維図新科技股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 1,181,725,733.53人民元 

(出所：北京四維図新科技股份有限公司 2020年年次報告) 

北京四維図新科技股份有限公司(NavInfo Co., Ltd.) 

主な子会社 北京世紀高通科技有限公司(Cennavi Technologies Co., Ltd.) 

武漢四維図新科技有限公司(Wuhan Siweitu New Technology Co., 

Ltd.) 

合肥傑発科技有限公司(Autochips Inc.) 

中交宇科(北京)空間信息技術有限公司(Zhongjiao Yuke (Beijing) 

Space Information Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 上 海 安 吉 四 維 信 息 技 術 有 限 公 司 (Shanghai Anyo-Navinfo 

Information Technology Co., Ltd.) 

北京満電出行科技有限公司(Beijing Man Dian Travel Technology 

Co., Ltd.) 

南京四維智聯科技有限公司(Nanjing Siwei Zhilian Technology Co., 

Ltd.) 

主な間接持株会社 北京四維智聯科技有限公司(Beijing Siwei Zhilian Technology Co., 

Ltd.) 

上 海 炬 宏 信 息 技 術 有 限 公 司 (Shanghai Juhong Information 

Technology Co., Ltd.) 

沈陽世紀高通科技有限公司(Shenyang Century High Tech Co., Ltd.) 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 デジタルマップ、自動運転シミュレーションプラットフォーム、車用

インターネット（IoV）、先進運転支援システム(ADAS)、コネクテッド、

自動車電子チップ、位置ビッグデータ 

事業提携動向 ① 2019年 5月、華為(Huawei)と AIスマート交通、クラウドサービ

スプラットフォーム、スマート運転、車用インターネット（IoV）、

路車協調、車載コンピューティング及び通信などの分野において

協力を展開。 

② 2019年 5月、一汽(FAW)と車用インターネット（IoV）プラットフ

ォーム、車載スマートハードウェア及び無人運転などの分野にお

 
129 四維図新は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
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いて協力を展開。 

③ 2019 年 6 月、徳賽西威(Desay SV)と自動運転地図及びコネクテ

ッドなどの分野において協力を展開。 

④ 2019年 6月、Ibeo Automotive Systems、北京亮道智能汽車技術

有限公司(Beijing LiangDao Intelligence Vehicle Technology)

と「レーザーレーダ+自動運転地図」分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 7月、what3word130とスマート紛失防止及び位置情報など

の分野において協力を展開。 

⑥ 2019年 10月、高新興(Gosuncn)と路車協調、スマート交通及びス

マートシティなどの分野において協力を展開。 

⑦ 2020 年 4 月、浙江海康智聯科技有限公司(Hikai Link)とスマー

ト交通及び自動運転などの分野において協力を展開。 

⑧ 2020年 7月、大唐高鴻(GoHigh)と路車協調、コネクテッド及びス

マート交通などの分野において協力を展開。 

⑨ 2020年 9月、Panasonicと合弁会社を設立し、都市配送における

新エネルギー商用車を共同開発。 

⑩ 2020 年 11 月、浙江方正電機股份有限公司(Zhejiang Founder 

Motor)と自動車電子チップ分野において協力を展開。 

⑪ 2021年 4月、長安汽車(Changan)と自動運転分野において協力を

展開。 

⑫ 2021 年 5 月、自動車メンテナンス e コマースプラットフォーム

である途虎養車131(Tuhu)と地図ナビゲーション及び車用インタ

ーネット（IoV）などの分野において協力を展開。 

⑬ 2021年 9月、北京世紀高通科技有限公司(CenNavi Technologies)

と車用インターネット（IoV）及び車両ナビゲーションなどの分

野において協力を展開。 

⑭ 2021 年 11 月、Volvo と車両ネットワーククラウドサービスプラ

ットフォーム分野において協力を展開。 

 
130 公式ウェブサイト：https://what3words.com/ 
131 公式ウェブサイト：https://www.tuhu.cn/ 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 12% 

未審査・審査中 34% 41% 

登録維持 47% 27% 

失効 19% 31% 

出願合計 546 件 262 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 0% 

登録維持 58% 11% 

失効 42% 89% 

出願合計 38 件 44 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

G06Q10 管理；経営 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

G06Q10 管理；経営 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合132（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京四維図新科技股份有限公司 56% 

(北京四維図新科技股份有限公司)子会社-北京世紀高通科技有限公司 14% 

(北京四維図新科技股份有限公司)子会社-合肥傑発科技有限公司 9% 

(北京四維図新科技股份有限公司)子会社-武漢四維図新科技有限公司 6% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京四維図新科技股份有限公司 57% 

(北京四維図新科技股份有限公司)子会社-北京世紀高通科技有限公司 30% 

(北京四維図新科技股份有限公司)子会社-武漢四維図新科技有限公司 3% 

(北京四維図新科技股份有限公司)子会社-中交宇科(北京)空間信息技術有限公司 3% 

 

 
132 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103292814B ナビゲーションプロンプト方法および装置 $96,000 

CN103802764B 
北斗ベースのエンジニアリング機械車両制御システムおよび制御

方法 
$96,000 

CN103373352B 方位に基づいて運転を支援するための方法および装置 $93,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103456337B 
車両のメディア再生装置の制御方法およびナビゲーションマルチ

メディアシステム 
87 

CN103499828B 
フローティングカートラックマップをマッチングするための方法

および装置 
85 

CN107643086B 車両位置決め方法、装置及びシステム 82 
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順豊/SF 

企業概要 

属性 人工知能、配車(車両手配)、ナビゲーション、その他インターネット

サービス 

創業年 1993年 

創業者 王衛(高卒学歴) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 1. 深圳明徳控股発展有限公司(S.f. Express Group Corporation) 

2. SF Express International (HK) Limited 

上場の有無 順豊控股股份有限公司(S.F.Holding Co.,Ltd) 

売上高(2020年) 153,986,870,053.07人民元 

(出所：順豊控股股份有限公司 2020年年度報告) 

研究開発費(2020年) 1,741,558,376.19人民元 

(出所：順豊控股股份有限公司 2020年年度報告) 

1.深圳明徳控股発展有限公司133(S.f. Express Group Corporation) 

主な子会社 深圳市豊巣科技有限公司(Shenzhen Hive Box Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 深圳市豊宜科技有限公司 

順豊控股股份有限公司(S.F.Holding Co.,Ltd) 

主な間接持株会社 順豊科技有限公司(Sf Technology Co., Ltd.) 

豊翼科技(深圳)有限公司(Fengyi Technology (Shenzhen) Co., Ltd.) 

北京順豊同城科技有限公司(Beijing SF Intra-city Technology Co., 

Ltd.) 

深圳順豊泰森控股(集団)有限公司(Shenzhen SF Taisen Holdings 

(Group) Inc.) 

順豊速運有限公司(S.f. Express Co., Ltd.) 

豊図科技(深圳)有限公司(Fengtu Technology (Shenzhen) Co., Ltd.) 

2. SF Express International (HK) Limited134 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 2021年 11月、A株株券 200億人民元を非公開発行。 

研究開発動向 コンピュータビジョン及びディープラーニング技術に基づく自動化

分析の人工知能システム(例えば AI ARGUS)、スマート音声、スマート

マップ、自動化及びロボット、ドローン 

事業提携動向 ① 2018 年 11 月、中国重型汽車集団(China National Heavy Duty 

Truck Group)と物流スマート車両分野において協力を展開。 

② 2021 年 11 月、北京極智嘉科技有限公司(Geekplus Technology)

とスマート物流などの分野において協力を展開。 

 
133 旧名称：順豊速運（集団）有限公司、深圳市成興業国際運輸有限公司、順豊速運有限公司、深圳市華安恒業

国際運輸有限公司。 
134 旧名称：順豊貿易（海外）有限公司(S.F. Trading (Overseas) Limited)。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 3% 

未審査・審査中 79% 78% 

登録維持 9% 10% 

失効 11% 11% 

出願合計 201 件 1642 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 1% 

登録維持 97% 98% 

失効 3% 2% 

出願合計 68 件 1283 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02P21 
ベクトル制御による電機の制御装置または制御方法，例．磁界オリエンテーション制御によるも

の 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H02P6 
回転子の位置に依存する電子整流子を使用する同期電動機または他の電動機の制御装置；それに

用いる電子整流子 

H04L12 データ交換ネットワーク 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06Q10 管理；経営 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G07F17 物品の賃貸用コイン解放装置；コイン解放設備または施設 

G06Q40 金融；保険；税戦略；法人税または所得税の処理 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合135（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-豊翼科技(深圳)有限公司 52% 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-順豊科技有限公司 43% 

(深圳明徳控股発展有限公司)子会社-深圳市豊巢科技有限公司 5% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-順豊科技有限公司 51% 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-豊翼科技(深圳)有限公司 20% 

(深圳明徳控股発展有限公司)子会社-深圳市豊巢科技有限公司 7% 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-深圳順豊泰森控股(集団)有限公司 6% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-順豊科技有限公司 52% 

(深圳明徳控股発展有限公司)子会社-深圳市豊巢科技有限公司 17% 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-北京順豊同城科技有限公司 15% 

(深圳明徳控股発展有限公司)間接持株-豊図科技(深圳)有限公司 6% 

 

 
135 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

昆船智能技術股份有限公司 1 

上海振華重工(集団)股份有限公司 1 

 

 MaaS 
なし。 

 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108462423B 
永久磁石ブラシレスモータの回転子の位置決め方法、装置、装置及

び記憶媒体 
$ 57,000 

CN108759824A 高精度測位用ナビゲーションシステムおよび方法 $ 3,700 

CN109677402A 自動運転工具のための安全保護システムおよび方法 $ 3,700 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108462423B 
永久磁石ブラシレスモータの回転子の位置決め方法、装置、装置及

び記憶媒体 
74 

CN109061608B レーザ測距の校正方法 72 

CN109677402A 自動運転工具のための安全保護システムおよび方法 64 
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GOFUN 出行/GOFUN 

企業概要 

属性 配車、人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 2015年 

創業者 魏東 136（西北政法学院 137（Northwest University of Political 

Science and Law)学士、北京大学(Peking University)MBA、北京首汽

（集団）股份有限公司(Beijing Shouqi(Group)出身） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京首汽智行科技有限公司(Beijing Shouqi Easy Go Tech Co., 

Ltd.) 

2. 首約科技(北京)有限公司(Shou Yue Technology (Tianjin) Co., 

Ltd.) 

3. 首汽租賃有限責任公司(Shouqi Leasing Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 北京首汽智行科技有限公司（Beijing Shouqi Easy Go Tech Co., Ltd.） 

主な子会社 四川首汽交投汽車共享科技有限公司（(Sichuan Shouqi Transp 

Investment Car Sharing Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 首約科技(北京)有限公司138(Shou Yue Technology (Tianjin) Co., Ltd.) 

主な子会社 中山首約科技有限公司(Zhongshan Shouyue Technology Co., Ltd.) 

西安首約科技有限公司(Xi'an Shouyue Technology Co., Ltd.) 

厦門首約科技有限公司(Xiamen Shouyue Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 首汽租賃有限責任公司(Shouqi Leasing Co., Ltd.) 

主な子会社 南京首汽汽車租賃有限責任公司 

上海首汽汽車租賃有限責任公司 

広州首汽汽車服務有限公司(Guangzhou Shouqi Automobile Service 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 広州瑞致租車有限公司 

保定首汽租賃有限責任公司 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 11月、Aラウンド融資 2.14億人民元、投資者には奇瑞汽

 
136 北京首汽智行科技有限公司は複数の会社の合弁会社であり、ここの創業者は企業の主力業務、発展戦略、文化

及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
137 「西北政法学院」は現在「西北政法大学(Northwest University of Political Science and Law)」に改名。 
138 旧名称：天津久衆信息技術有限公司、首約科技（天津）有限公司。 
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車が含まれる。 

② 2020年 10月、Bラウンド融資数億人民元,投資者には奇瑞新エネ

ルギーが含まれる。 

研究開発動向 新エネルギー自動車のタイムシェアリングリース、ブロックチェー

ン、自動運転 

事業提携動向 ① 2017 年 9 月、呀諾達景区とモビリティサービス分野において協

力を展開。 

② 2018年 4月、智行者(Idriverplus)と自動運転及びカーシェアリ

ング分野において協力を展開。 

③ 2019年 3月、天際汽車(Novat)と車両運営、情報データシェアな

どの分野において協力を展開。 

④ 2019年 3月、奇瑞新能源(Chery New Energy Automobile)及び国

家 ITS センタスマート運転及びスマート交通産業研究院と自動

運転分野において協力を展開。 

⑤ 2019 年 4 月、東風啓辰(Dongfeng)、建元資本(Credit First 

Financial Leasing)とカーシェアリング分野において協力を展

開。 

⑥ 2019 年 5 月、上汽大衆汽車有限公司(Shanghai Volkswagen 

Automotive)、大衆汽車新動力投資公司 (Volkswagen New 

Mobility Services Investment Co., Ltd.)、易手車（北京）互

聯網信息服務有限公司と車両統一調達管理分野において戦略的

協力を行う。 

⑦ 2019年 10月、極星汽車と協力を展開。 

⑧ 2019年 10月、奇瑞新能源(Chery New Energy Automobile)、威

馬汽車(Wm)と自動車シェア分野において協力を展開。 

⑨ 2019 年 10 月、SAP とスマートモビリティ分野において戦略的協

力。 

⑩ 2019年 11月、ArcBlockとブロックチェーン分野において協力を

展開。 

⑪ 2019 年 12 月、一汽出行モビリティ(FAW)と自動車信託管理分野

において協力を展開。 

⑫ 2020年 4月、上汽大通(SAIC MAXUS Automotive)とキャンピング

カー自動運転モビリティシーン分野において協力を展開。 

⑬ 2020 年 5 月、東風日産(Dongfeng Nissan Passenger Vehicle 

Company)と車ソース、自動車産業チェーン統合分野において協力

を展開。 

⑭ 2020年 10月、華為(Huawei)とスマートサービス、ビッグデータ

アルゴリズム、クラウドサービス、車用インターネット（IoV）な

どの分野において協力を展開。 

⑮ 2020 年 10 月、螞蟻集団(Ant Group)とモビリティサービス分野

において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 74% 86% 

登録維持 11% 3% 

失効 15% 10% 

出願合計 104 件 116 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 9 件 10 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01S19 
衛星電波ビーコン測位システム；当該システムから送信される信号を用いた，位置，速度または

姿勢の決定 

G07C5 乗物の稼動を登録または表示するもの 

G06F11 エラー検出；エラー訂正；監視 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

2 3 2

1 1

2

1 1

2

2  

G08G1

G01S19

G07C5

G06F11

B60R16
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27%

G01S19

7%
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4%G01その他

4%

G07C5

7%
G07Cその

他

4%

B60R16

8%

B60その他

8%

その他

31%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06Q20 支払アーキテクチャ，スキーム，またはプロトコル 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合139（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京首汽智行科技有限公司 100% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京首汽智行科技有限公司 75% 

(親会社)首汽租賃有限責任公司 15% 

(親会社)首約科技(北京)有限公司 12% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 
主な特許 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109360413B 車両スケジューリング方法及びシステム $87,000 

CN108062630A 企業用車の管理方法 $3,700 

CN109829649A 車両のスケジューリング方法 $3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108171428B 企業用車の管理方法 70 

CN110082794B 車両 GPS 軌跡データのフィルタリング方法 64 

CN110197541A ブロックチェーンに基づくシェアリングカー管理方法 60 

 
139 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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菜鳥/Cainiao 

企業概要 

属性 人工知能、配車、その他インターネットサービス 

創業年 2013年 

創業者 張勇 140  (上海財経大学 (Shanghai University of Finance and 

Economics)) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 菜鳥智能物流網絡（香港）有限公司(Cainiao Smart Logistics Network 

(Hong Kong) Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2021 会計年度
141) 

372.58億人民元142 

研究開発費(2020年) - 

菜鳥智能物流網絡（香港）有限公司(Cainiao Smart Logistics Network (Hong Kong) Limited) 

主な子会社 菜鳥網絡科技有限公司(Cainiao Network Technology Co., Ltd.) 

浙江菜鳥伝橙網絡技術有限公司(Zhejiang Rookie Orange Network 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 9月、阿里巴巴から戦略的投資 53億人民元を獲得。 

② 2019年 11月、阿里巴巴から 233億人民元投資。 

研究開発動向 ビッグデータエコ、人工知能、クラウドコンピューティング、loT 

事業提携動向 ① 2017年 5月、上汽集団(SAIC)、東風汽車(DongFeng)及び瑞馳汽車

(Chongqing Ruichi Automobile Industry)と AI貨物車分野にお

いて協力を展開。 

② 2017 年 5 月、寧徳時代(CATL)と新エネルギー物流車分野におい

て協力を展開。 

③ 2018年 5月、速騰聚創（RoboSense）と共同で世界初のソリッド

ステートレーザレーダを搭載した無人物流車 G Plus を発表。 

④ 2018年 9月、易流科技(Shenzhen YiLiu Technology)とスマート

物流車分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 3月、中海達(Guangzhou Hi-Target Navigation Tech)と

無人運転分野で協力。 

⑥ 2019年 3月、中国物流股份有限公司(China Logistics)とフリー

ト管理などの分野のイノベーションを共同で模索。 

⑦ 2019年 6月、中国移動(China Mobile Communication)及び華為

(Huawei)と 5Gスマート物流分野において協力を展開。 

⑧ 2019 年 12 月、永康飛神集団(Feishen Group)と協力し、共同で

新小売物流無人車を製造。 

 
140 菜鳥は阿里巴巴集団の子会社であり、ここの創業者は実際には菜鳥の会長である。 
141 2021 会計年度とは 2020 年 4月 1 日から 2021年 3月 31 日を指す。 
142 この数値は阿里巴巴年次報告における菜鳥物流サービス 2021 会計年度收入を示す。 
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⑨ 2020年 12月、天準科技(Suzhou TZTEK Technology)と無人物流

車分野において協力。 

⑩ 2021年 6月、阿里巴巴(Alibaba)と自動運転トラックを共同で開

発。 
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特許分析143（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 34% 25% 

未審査・審査中 73% 59% 

登録維持 16% 27% 

失効 10% 14% 

出願合計 67 件 495 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 12 件 99 件 

 
143 菜鳥の特許は阿里巴巴の分析にすでに含まれているが、ここでは菜鳥の特許の単独での分析を示す。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G06T7 イメージ分析 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

B65G1 倉庫またはマガジン内における，物品の個々にまたは秩序だった貯蔵 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合144（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

菜鳥智能物流控股有限公司145 100% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

菜鳥智能物流控股有限公司146 94% 

(菜鳥智能物流网絡(香港)有限公司)間接持株-浙江心怡供応鏈管理有限公司 6% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 
 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 

企業名 件数 

戴姆勒股份公司 2 

 

 
144 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
145 当該企業は企査査データベース（企業情報調査商業データベース）で検索できなかった。 
146 当該企業は企査査データベース（企業情報調査商業データベース）で検索できなかった。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107976688A 障害物を検出する方法および関連装置 $ 81,000 

CN110221275A LIDAR とカメラ間のキャリブレーションの方法とデバイス $ 3,700 

CN107845283A 車両制御方法および関連装置 $ 3,600 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107976688A 障害物を検出する方法および関連装置 80 

CN107704942B 配送ルートの決定方法、装置及び設備 79 

CN107957268A 
ナビゲーションデータの生成方法及び関連機器、物体の搬送方

法及び関連機器 
72 
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高徳/Amap 

企業概要 

属性 ナビゲーション、配車 

創業年 2001年 

創業者 成従武 (北京工商大学学士 (Beijing Technology and Business 

Unviersity) 学 士 、 中 国 社 科 院 (Chinese Academy of Social 

Science)(CASS)修士) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 高徳軟件有限公司(Amap Software Co., Ltd.) 

上場の有無 2010年米国ナスダックへ上場、2014年に上場廃止 

売上高(2021 会計年度
147) 

48.37億人民元148 

研究開発費(2020年) - 

高徳軟件有限公司(Amap Software Co., Ltd.) 

主な子会社 厦門高徳軟件有限公司(Xiamen Autonavi Software Co., Ltd.) 

北京艾迪菲導航科技有限公司(Beijing Adf Navigation Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 地図、ナビゲーション、位置サービス 

事業提携動向 ① 2019年 1月、満帮集団(Jiangsu Manyun Software Technology)

と貨物ナビゲーション分野において協力を展開。 

② 2019年 4月、国金汽車集団(Guojin Automobile Group)「及時用

車（オンライン車予約プラットフォーム）」と地図ナビゲーショ

ン分野において協力を展開。 

③ 2019年 5月、中国聯通(China Unicom)と 5G車用インターネット

（IoV）分野において協力を展開。 

④ 2019 年 7 月、長城汽車(Great Wall)とインテリジェントカー分

野において協力を展開。 

⑤ 2019年 9月、東風汽車(Dongfeng)と車用インターネット（IoV）

分野において協力を展開。 

⑥ 2019年 12月、Nvidia社と高精度位置情報分野において協力を展

開。 

⑦ 2019 年 12 月、Tesla と充電パイルマップ分野において協力を展

開。 

⑧ 2020年 1月、聯行科技(Beijing Lianhang Network Technology)

とワンストップ充電サービス分野において協力を展開。 

 
147 2021 会計年度とは 2020 年 4月 1 日から 2021年 3月 31 日を指す。 
148 高徳は阿里巴巴集団の主な間接持株会社であり、ここの数値は阿里巴巴創新及びその他業務の 2021 会計年度

收入であり、阿里巴巴創新及びその他業務には高徳、天猫精霊及び螞蟻が受け取った中小企業ローン年費を含む。 
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⑨ 2020年 4月、小鵬汽車(XPeng)と自動運転アシストシステム分野

において協力を展開。 

⑩ 2020 年 9 月、50 社余りのオンライン予約車プラットフォームと

協力。 

⑪ 2020年 9月、Volvo社、科大訊飛(iFlytek) と純電気自動車を共

同で発表。 

⑫ 2020年 10月、泊知港(Parkopedia)とパーキング情報サービス分

野において協力を展開。 

⑬ 2020年 11月、Audi社とナビゲーションシステム分野において協

力を展開。 

⑭ 2020 年 11 月、愛鴻森(AIHS.US)とオンライン予約車プラットフ

ォーム分野において協力を展開。 

⑮ 2021 年 5 月、理想汽車(Li xiang)と車載システムの地図分野に

おいて協力を展開。 

⑯ 2021 年 7 月、小米集団(Xiaomi)と企業用車サービス分野におい

て協力を展開。 

⑰ 2021 年 7 月、汽車之家 (Beijing Auto Home Information 

Technology)と自動車消費シーンエコ(人-車-道路)分野において

協力を展開。 
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特許分析149（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 4% 4% 

未審査・審査中 12% 0% 

登録維持 0% 16% 

失効 88% 84% 

出願合計 25 件 25 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 0% 0% 

失効 0% 100% 

出願合計 0 件 1 件 

 
149 高德の特許は阿里巴巴の分析にすでに含まれているが、ここでは高德の特許の単独での分析を示す。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

3 1

1 1

2  

G01C21

G08G1
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G01C21

67%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合150（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)高徳軟件有限公司 100% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)高徳軟件有限公司 100% 

 
150 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 

企業名 件数 

戴姆勒股份公司 2 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106846905A 
車両およびその道路上の目標物体に警告するためのシステムおよ

び方法 
$ 3,900 

CN108022026A 交通安全警報方法及び装置並びにそれを含むシステム $ 3,800 

CN111488409A 都市住所ライブラリの構築方法、検索方法およびデバイス  $ 3,600 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN106846905A 
車両およびその道路上の目標物体に警告するためのシステムおよ

び方法 
72 

CN111488409A 交通安全警報方法及び装置並びにそれを含むシステム 63 

CN108022026A 都市住所ライブラリの構築方法、検索方法およびデバイス  60 
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上海博泰/Pateo 

企業概要 

属性 ナビゲーション、配車、人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 2009年 

創業者 応宜倫(別名：應臻愷。安瑞索思(中国)有限公司(Energy Source 

(China) Limited)出身) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 1. 博泰車聯網科技（上海）股份有限公司 (Shanghai Pateo 

Electronic Equipment Manufacturing Co., Ltd.) 

2. 上 海 揚 投 資 管 理 有 限 公 司 (Shanghai Yangzi Investment 

Management Co., Ltd.) 

3. 博泰際技術（香港）有限公司(Pateo Technology International 

(Hongkong) Co., Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) 10億人民元以上 

(出所：新華網 http://www.xinhuanet.com/auto/2021-01/19/c_11269

98093.htm) 

研究開発費(累計151) 15.02億人民元 

(出所：新華網 http://www.xinhuanet.com/auto/20210811/32c3da762

b6e4219b337c10019e02aed/c.html) 

1. 博泰車聯網科技（上海）股份有限公司 152 (Shanghai Pateo Electronic Equipment 

Manufacturing Co., Ltd.) 

主な子会社 上海擎感智能科技有限公司 

上海博泰悦臻網絡技術服務有限公司(Shanghai Pateo Network 

Technology Service Co., Ltd.) 

博泰車聯網(南京)有限公司 

博泰車聯網(厦門)有限公司 

主な合弁会社 博泰金匯航空服務(上海)有限責任公司(Botai Jinhui Aviation 

Services (Shanghai) Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

2. 上海揚梓投資管理有限公司(Shanghai Yangzi Investment Management Co., Ltd.) 

主な子会社 上海好盾科技有限公司(Shanghai Haodun Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 博泰際技術（香港）有限公司(Pateo Technology International (Hongkong) Co., Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

 
151 2009 年(会社設立)から 2021 年 8 月までの累計である。 
152 旧名称：上海博泰悦臻電子設備制造有限公司。 
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資金調達履歴 ① 2017年、A+ラウンド融資 3億人民元。 

② 2019年、A+ラウンド融資数億人民元。 

③ 2020年から 2021年、相次いで Pre-B、B、B+、C、C+、C++ラウン

ド融資を行い、金額はいずれも未公開。 

研究開発動向 車用インターネット（IoV）(スマート操作システム、応用ソフトウ

ェア、国内国際インターネット自動車エコ、携帯電話相互接続、

通信運用、HMI 及びユーザ体験、TSP プラットフォーム開発及び

サービス運用、クラウドコンピューティング、ビッグデータ、コ

ンテンツサービスの統合と運用、地図エンジンソフトウェア及び

クラウド端末アーキテクチャ、音声ビルトイン及びクラウドプラ

ットフォームソリューション、PAAS プラットフォーム、AI 人工

知能など) 

事業提携動向 ① 2019年 4月、思必馳(AI Speech)と人工知能音声インタラクティ

ブ分野において協力を展開。 

② 2019年 5月、軍蒂企業管理集団(Jundi Group)と車用インターネ

ット（IoV）などの分野において協力を展開。 

③ 2019年 7月、清華大学(Tsinghua University)技術研究センタ、

BOSCH、網易杭州研究院(NetEase Hangzhou Institute)など 9大

機関と共同でスマート製造 IoT連盟の設立し、スマートパーク、

コネクティッドカーワールドなどのソリューションを提供する

ことを発表。 

④ 2020年 3月、東風汽車集団股份有限公司(Dongfeng Motor Group)

と車用インターネット（IoV）分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 4月、小米(Xiaomi)とソフトウェア、ハードウェア、音声

マルチシーンインタラクティブなどの方面で総合的に協力。 

⑥ 2020 年 10 月、中国第一汽車股份有限公司 (China First 

Automobile)と協力し、人工知能共同実験室を共同で設立。  

⑦ 2020年 12月、五菱汽車(Wuling)とインテリジェントコネクテッ

ドカー分野において協力を展開。 

⑧ 2021 年 6 月 、 中 汽 創 智 (China Automotive Innovation 

Corporation Tech)とインテリジェントコネクテッドカー操作シ

ステム分野において協力を展開。  

⑨ 2021年 6月、科思創動(Shenzhen Kesichuangdong Technology)

と非接触式運転手と同乗者生体認証分野において協力を展開。 

⑩ 2021 年 8 月、荔枝集団153(Lizhi inc.)と車載音声分野において

協力を展開。 

⑪ 2021 年 10 月、一汽奔騰(FAW Car)とインテリジェントコネクテ

ッドカー分野において協力を展開。 

⑫ 2021 年 11 月、中汽信息科技有限公司 (CATARC(Tianjin) 

Automotive Information Consulting)と車用インターネット

（IoV）分野において協力を展開。 

 

 
153公式ウェブサイト：http://www.lizhiinc.com/ 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 0% 

未審査・審査中 82% 72% 

登録維持 9% 12% 

失効 9% 16% 

出願合計 1625 件 806 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 9% 

登録維持 94% 78% 

失効 6% 22% 

出願合計 116 件 138 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合154（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)上海博泰悦臻電子設備制造有限公司 39.32% 

(博泰車聯網科技（上海）股份有限公司)子会社-上海博泰悦臻網絡技術服務有限公司 28.06% 

(博泰車聯網科技（上海）股份有限公司)子会社-上海擎感智能科技有限公司 30.77% 

(博泰車聯網科技（上海）股份有限公司)子会社-博泰車聯網(南京)有限公司 1.28% 

(親会社)上海揚梓投資管理有限公司 0.14% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)上海博泰悦臻電子設備制造有限公司 41% 

(博泰車聯網科技（上海）股份有限公司)子会社-上海博泰悦臻網絡技術服務有限公司 32% 

(博泰車聯網科技（上海）股份有限公司)子会社-上海擎感智能科技有限公司 24% 

(博泰車聯網科技（上海）股份有限公司)子会社-博泰車聯網(南京)有限公司 2% 

(親会社)上海揚梓投資管理有限公司 1% 

 
154 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

上汽通用五菱汽車股份有限公司 10 

東風汽車集団有限公司 4 

 
 MaaS 

企業名 件数 

上汽通用五菱汽車股份有限公司 12 

東風汽車集団有限公司 3 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105702254B 携帯端末に基づく音声制御装置およびその音声制御方法 $300,000 

CN103134508B 
ナビゲーション方法、ナビゲーション装置およびナビゲーションシス

テム 
$240,000 

CN103134495B ナビゲーション情報生成方法、ナビゲーション装置及び車載端末 $240,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102878998B 経路計画に基づく自動車給油リマインド法 90 

CN103577144B 車両用機器の音声入力方法及びその音声入力システム 88 

CN103033832B ナビゲーションシステムおよび道路照合方法ならびに装置 86 
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元征科技/Launch 

企業概要 

属性 通信 

創業年 1993年 

創業者 劉新(四川大学(Sichuan University)応用物理学士) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 深圳市元征科技股份有限公司(Launch Tech. Company Limited) 

上場の有無 香港証券取引所(2002年) 

売上高(2020年) 1,068,653,993.45人民元 

(出所：深圳市元征科技股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 143,263,073.95人民元 

(出所：深圳市元征科技股份有限公司 2020年年次報告) 

深圳市元征科技股份有限公司(Launch Tech. Co.、Ltd.) 

主な子会社 深圳市軲轆車聯数据技術有限公司(Shenzhen Golo Iov Repair 

Technology Co., Ltd.) 

深圳市鵬巨術信息技術有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 深圳市元征軟件開発有限公司(Yuanzheng Software Development Co., 

Ltd.) 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 自動車診断技術、TBOX  

事業提携動向 ① 2017 年 3 月、特維輪網絡科技(杭州)有限公司(Toowell)と自動車

アフターマーケットにおいて協力を展開。 

② 2018年 11月、浙江天猫技術有限公司(Tmall)と自動車アフターマ

ーケット業界において協力を展開。 

③ 2019年 8月、中国聯通(China Unicom)全出資子会社である聯通物

聯網有限責任公司と 5G自動車遠隔診断分野において協力を展開。 

④ 2019年 12月、電装(Denso)、中国聯通(China Unicom)と共同で構

築したクラウド車両診断の診断・修理計画を発表。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 15% 13% 

未審査・審査中 50% 53% 

登録維持 21% 21% 

失効 29% 26% 

出願合計 1067 件 1342 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 2% 

登録維持 62% 70% 

失効 38% 30% 

出願合計 34 件 87 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G05B23 制御系またはその一部の試験または監視 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

B60Q5 聴覚的信号装置の配置または適用 

B60Q9 
メイングループＢ６０Ｑ１／００～Ｂ６０Ｑ７／００の１つに分類されない信号装置の配置ま

たは適用 

 

3 2 1

1 1 2

1 2

1 1

2

2  

H02J7

G05B23

B60L3

B60Q5

B60Q9

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60L3

7% B60L53

4%B60Q9

4%
B60Q5

4%

B60その他

7%

H02J7

13%

H02J9

2%G05B23
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G05B23 制御系またはその一部の試験または監視 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06Q10 管理；経営 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合155（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)深圳市元征科技股份有限公司 89% 

(深圳市元征科技股份有限公司)子会社-深圳市軲轆車聯数据技術有限公司 7% 

(深圳市元征科技股份有限公司)間接持株-深圳市元征軟件開発有限公司 4% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)深圳市元征科技股份有限公司 86% 

(深圳市元征科技股份有限公司)子会社-深圳市軲轆車聯数据技術有限公司 6% 

(深圳市元征科技股份有限公司)間接持株-深圳市元征軟件開発有限公司 8% 

(深圳市元征科技股份有限公司)子会社-深圳市鵬巨術信息技術有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)深圳市元征科技股份有限公司 79% 

(深圳市元征科技股份有限公司)子会社-深圳市軲轆車聯数据技術有限公司 11% 

(深圳市元征科技股份有限公司)間接持株-深圳市元征軟件開発有限公司 8% 

(深圳市元征科技股份有限公司)子会社-深圳市鵬巨術信息技術有限公司 1% 

 

 
155 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 

企業名 件数 

深圳还是威健康科技有限公司 1 

 
 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110782465B レーザレーダに基づく地面分割方法、装置及び記憶媒体 $ 3,700 

CN110796128B 地面点の識別方法、装置及び記憶媒体及び端末装置 $ 3,700 

CN110807806B 障害物の検出方法、装置及び記憶媒体及び端末装置 $ 3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN104163173B 運転行動案内情報を生成する方法、装置およびシステム 93 

CN104036638B 
リアルタイム道路状況監視方法およびリアルタイム道路状況監視装

置 
93 

CN104825174B 疲労状態を検出するための方法および端末 93 
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徳賽西威/Desay SV 

企業概要 

属性 センサ、人工知能、ナビゲーション、その他インターネットサービス 

創業年156 1986年 

創業者 TAN CHOON LIM(陳春霖)  

本社所在地 広東省恵州市 

主な経営主体 恵州市徳賽西威汽車電子股份有限公司(Huizhou Desay SV Automotive 

Co., Ltd.) 

上場の有無 深圳証券取引所(2017)  

売上高(2020年) 67.99億人民元 

(出所：恵州市徳賽西威汽車電子股份有限公司 2020年年度報告) 

研究開発費(2020年) 8.17億人民元 

(出所：恵州市徳賽西威汽車電子股份有限公司 2020年年度報告) 

恵州市徳賽西威汽車電子股份有限公司157(Huizhou Desay SV Automotive Co., Ltd.) 

主な子会社 恵州市徳賽西威智能交通技術研究院有限公司(Huizhou Desai Xiwei 

Intelligent Transportation Technology Research Institute Co., 

Ltd.) 

広州市徳賽西威智慧交通技術有限公司(Guangzhou Desai Xiwei 

Intelligent Transportation Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 富賽汽車電子有限公司(FulScience Automotive Electronics Co., 

Ltd.) 

主な間接持株会社 南京市徳賽西威汽車電子有限公司(Nanjing Desai Xiwei Automotive 

Electronics Co., Ltd.) 

上海迅猛龍汽車電子有限公司 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 スマートコックピット、ネットワークサービス、スマート運転 

事業提携動向 ① 2018年 7月、吉林大学(Jilin University)と ADASハードウェア

インザループ試験プラットフォームを共同開発。 

② 2018年 12月、Nividaと中国の交通環境及び運転シーンに適応し

た L3クラス自動運転技術分野において協力を展開。 

③ 2019年 4月、天際汽車(Enovatemotors)とスマート運転支援シス

テム及びスマートコックピットスマートコックピットソリュー

ションなどの分野において協力を展開。 

④ 2019年 4月、ON Semiconductor と共同実験室を設立し、自動運

転方案を共同開発。 

⑤ 2019年 6月、四維図新(Navinfo)と自動運転地図及びコネクテッ

ドなどの分野において協力を展開。 

⑥ 2019年 7月、一汽集団(FAW)と運転情報表示システム、スマート

運転支援及び車用インターネット（IoV）などの分野において協

 
156 「創業年」は恵州市徳賽西威汽車電子股份有限公司(Huizhou Desay SV Automotive Co., Ltd.)の情報であ

り、1986 年に中外合弁会社となり、2010 年に徳賽集団が外資の全株式を買収している。 

157 旧名称：恵州市徳賽西威汽車電子有限公司、西門子威迪欧汽車電子（恵州）有限公司、中欧電子工業有限公

司。 
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力を展開。 

⑦ 2019年 7月、Nanyang Technological University(NTU)と共同で

サイバーセキュリティ実験室を設立し、自動車電子サイバーセキ

ュリティ研究に尽力。 

⑧ 2019年 12月、一汽集団(FAW)と合弁会社を設立し、スマートコッ

クピット、スマート運転、ネットワーク応用などの分野において

共同開発。 

⑨ 2020 年 4 月、研究開発した自動運転ドメインコントローラを生

産し、小鵬汽車(Xpeng)の L3クラススマート運転の量産を支援。 

⑩ 2020年 6月、合肥傑発科技有限公司(AutoChips)と自動車電子チ

ップ分野において協力を展開。 

⑪ 2021 年 4 月、地平線(Horizon Robotics)とスマートコックピッ

ト分野において協力を展開。 

⑫ 2021 年 4 月、華為(Huawei)と HiCar ソリューションプラットフ

ォーム、全シーンスマートモビリティエコソリューションなどの

分野において協力を展開。 

⑬ 2021年 4月、騰訊(Tencent)と自動車スマート化分野において協

力を展開。 

⑭ 2021 年 5 月、富奥汽車零部件股份有限公司(Fawer Automotive 

Parts)と合弁会社を設立し、スマートコックピット、スマート運

転を共同開発。 

⑮ 2021年 6月、理想汽車(Lixiang)と自動運転ドメインコントロー

ラ分野において協力を展開。 

⑯ 2021年 7月、百度(Baidu)と車用インターネット（IoV）分野にお

いて協力を展開。 

⑰ 2021 年 11 月、Texas Instruments(TI)と先進運転支援システム

(ADAS)分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 5% 2% 

未審査・審査中 50% 40% 

登録維持 24% 35% 

失効 26% 25% 

出願合計 441 件 700 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0.17% 

登録維持 79% 65% 

失効 21% 35% 

出願合計 95 件 582 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

H05K7 異なる型の電気装置に共通の構造的細部 

G05B19 プログラム制御系 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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8%

その他

31%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01S13 
電波の反射または再放射を使用する方式，例．レーダ方式；波長または波の性質が無関係または

不特定の波の反射または再放射を使用する類似の方式 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

1 1 4 1 8 12

1 3 8 7 5

2 2 14 6

2 2 2 13 4

1 1 1 1 3 4 7 5

2  

G01S7

G08G1

B60W30

G01S13

B60R16

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60W30

6%

B60Wその他

3%

B60R16

6%

B60Rその他

8%

B60その

他

8%
G01S7

7%G01Sその

他

8%G01その

他

4%

H04L29

5%

H04Lその他

2%

H04その

他

9%

その他

34%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G10L15 音声認識 

G07F17 物品の賃貸用コイン解放装置；コイン解放設備または施設 

G01C25 このサブクラスの他のグループに関する計器または装置の製造，較正，清掃，修理 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

 

1 1 4

2 1 2

1 2 1

1 1

1 1

2  

G08G1

H04W4

G10L15

G07F17

G01C25

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

H04W4

14%

H04その他

14%

G08G1

16%

G08その他

3%
G01C25

5%

G01Cその

他

5%

その他

43%



徳賽西威/Desay SV 

429 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合158（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司 77% 

(惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司)子会社-惠州市徳賽西威智能交通技術研究院有限公司 15% 

(惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司)間接持株-南京市徳賽西威汽車電子有限公司 8% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司 79.03% 

(惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司)子会社-惠州市徳賽西威智能交通技術研究院有限公司 19.95% 

(惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司)合弁会社-富賽汽車電子有限公司 0.26% 

(惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司)間接持株-南京市徳賽西威汽車電子有限公司 0.26% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司 92% 

(惠州市徳賽西威汽車電子股份有限公司)子会社-惠州市徳賽西威智能交通技術研究院有限公司 8% 

 
158 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

哈爾浜工業大学深圳研究生院 3 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN102645222B 衛星慣性航法法 $240,000 

CN103471607B ナビゲーションシステムおよびその方法 $240,000 

CN105675006B 道路逸脱検出方法 $230,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107993485B 車載ネットワークに基づく自己適応早期警報方法及び装置 85 

CN109591794B インテリジェントな発停方法及びシステム 81 

CN109927715B 垂直駐車方法 81 
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斑馬網絡/Banma 

企業概要 

属性 人工知能、通信、配車、ナビゲーション 

創業年 2015年 

創業者159 張建峰 (温州職業技術学院 (Wenzhou Polytechnin)、浙江大学

(Zhejiang University)) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 1. 斑馬網絡技術有限公司(Zebra Network Technology Co., Ltd.) 

2. 斑馬智行網絡（香港）有限公司（ Banma Zhixing Network 

(Hongkong) Co., Ltd.） 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 斑馬網絡技術有限公司(Zebra Network Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 斑馬信息科技有限公司(Banma Information Tech Co., Ltd.) 

斑馬智行(北京)網絡技術有限公司(Zebra Zhixing (Beijing) Network 

Technology Co., Ltd.) 

上海斑智信息科技有限責任公司(Shanghai BanZhi Information 

Technology Co., Ltd.) 

北京締元信互聯網数据技術有限公司(Beijing Diyuanxin Hulianwang 

Data Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 斑馬智行網絡（香港）有限公司（Banma Zhixing Network (Hongkong) Co., Ltd.） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2020年 9月、第 1ラウンドの 16億人民元を超える融資を完了。 

② 2021年 7月、斑馬智行は 30億人民元の増資を獲得。 

研究開発動向 ヒューマンマシン共同運転、路車協調 

事業提携動向 ① 2019年 3月、上汽(SAIC)斯柯達(skoda)とコネクテッド分野にお

いて協力を展開。 

② 2019 年 3 月、Nuance 通訊公司と人工知能音声認識技術分野にお

いて協力を展開。 

③ 2019年 6月、観致汽車(Qoros)と協力して、インテリジェントコ

ネクテッドカーを共同開発。 

④ 2020 年 4 月、美的集団(Midea Group)、360 集団(360 Group)と

IoTカーホーム相互接続分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 4月、支付宝(Zhifubao)、上汽集団(SAIC)とスマートカー

 
159 斑馬網絡は阿里巴巴集団の子会社であり、ここの創業者は実際には斑馬網絡の法人代表である。 



斑馬網絡/Banma 

432 

 

ライフサービス分野において協力を展開。 

⑥ 2020 年 9 月、一汽(FAW)-Volkswagen と人工知能、ビッグデータ

分析、インテリジェントカー操作システムとスマートコックピッ

ト分野において協力を展開。 

⑦ 2020年 9月、蜻蜓 FM(Dragonfly FM)と協力し、カーシーンにお

ける音声インタラクションとオーディオコンテンツを共同で開

発。 

⑧ 2020年 11月、広汽蔚来(NIO)と車載ミニプログラム、スマート音

声インタラクションなどの機能モジュールの構築において協力。 

⑨ 2021 年 1 月、大唐高鴻(Datang Gaohong)と路車協調イノベーシ

ョンセンタを協力して設立。 

⑩ 2021 年 4 月、RoboSense、AutoX と操作システム、融合センサ、

自動運転 AIアルゴリズムなどの方面で深く協力。 

⑪ 2021年 7月、奇瑞(Chery)と協力し、自動車スマート研究室を共

同で設立。 

⑫ 2021年 7月、新石器(Neolix)と協力し、ソフトとハードを一体化

したクラウドコンピューティングパワーでサポートする AI 無人

車ソリューションを共同開発。 

⑬ 2021年 8月、徳勤(Deloitte)と協力し、AliOSを共同開発。 

⑭ 2021年 10月、一汽(FAW)-大衆捷達(Jetta)、摩斯智聯と車用イン

ターネット（IoV）分野において協力を展開。 

⑮ 2021年 11月、上海人民広播電台(Shanghai News Radio)と協力

し、「メディアデジタル資産+カーコネクテッド」のエコシステム

を共同で構築。 
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特許分析160（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 6% 0% 

未審査・審査中 73% 71% 

登録維持 16% 15% 

失効 11% 14% 

出願合計 322 件 171 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 5 件 8 件 

 
160 斑馬網絡の特許は阿里巴巴の分析にすでに含まれているが、ここでは斑馬網絡の特許の単独での分析を示

す。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L11 車両内で動力供給する電気的推進 

H01M10 二次電池；その製造 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

 

2

1

1

2  

B60L11

H01M10

H02J7

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60L11

50%

H02J7

25%

H01M10

25%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

3 7 7 2 2

8 5 2

2 6 3 1

3 3 5

3 4 1

2  

G08G1

H04L29

H04W4

G01C21

B60R16
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H04Lその他

1%
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9%

H04Wその他

2%
B60R16

6%

B60Rその

他

2%

B60その

他

17%

G08G1

15%

G01C21

8%

その他

29%



斑馬網絡/Banma 

436 

 

 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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他
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合161（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)斑馬網絡技術有限公司 75% 

(斑馬網絡技術有限公司)子会社-斑馬信息科技有限公司 25% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)斑馬網絡技術有限公司 66% 

(斑馬網絡技術有限公司)子会社-斑馬信息科技有限公司 34% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)斑馬網絡技術有限公司 81% 

(斑馬網絡技術有限公司)子会社-斑馬信息科技有限公司 19% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 

企業名 件数 

上海汽車集団股份有限公司 1 

 

 
161 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 



斑馬網絡/Banma 

438 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108320184B 車両課金のための方法、装置、装置、システム及び記憶媒体 $ 77,000 

CN107305561B 画像の処理方法、装置、機器及びユーザインタフェースシステム $ 67,000 

CN109435959B 疲労運転処理方法、車両、記憶媒体及び電子機器 $ 63,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107305740B 
道路状況の早期警報方法、装置、サーバ、制御装置及び操作システ

ム 
88 

CN107303909B 音声注意喚起方法、装置及び装置 88 

CN106128099B ドライバの識別方法とデバイス 85 
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経緯恒潤/HiRain 

企業概要 

属性 完成車、センサ、人工知能、通信 

創業年 2003年 

創業者 吉英存（北京航空航天大学(Beihang University)） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京経緯恒潤科技股份有限公司 (Beijing Jingwei Hirain 

Technologies Co., Ltd.) 

2. 経緯恒潤科技(香港)有限公司(Jingwei Hirain Technologies 

(Hong Kong) Corporation Limited) 

上場の有無 科技創新板（The Science and Technology Innovation Board）上場

委員会の審査を通過 

売上高(2020年) 24.79億人民元 

（出所：北京経緯恒潤科技股份有限公司 2020年年次報告） 

研究開発費(2020年) 3.52億人民元 

（出所：北京経緯恒潤科技股份有限公司 2020年年次報告） 

1.北京経緯恒潤科技股份有限公司162(Beijing Jingwei Hirain Technologies Co., Ltd.） 

主な子会社 北京潤科通用技術有限公司(Beijing Runke General Technologies 

Co., Ltd.) 

江蘇涵潤汽車電子有限公司(Jiangsu Hirain Automotive Electronics 

Co., Ltd.) 

天津経緯恒潤科技有限公司(Tianjin Jingwei Hirain Technologies 

Co., Ltd.) 

上 海 涵 潤 汽 車 電 子 有 限 公 司 (Shanghai Hanrun Automotive 

Electronics Co., Ltd.) 

主な合弁会社 湖北三環恒潤電子科技有限公司(Hubei Sanhuan Hengrun Electronic 

Technology Co., Ltd. ) 

主な間接持株会社 経緯恒潤(天津)研究開発有限公司(Jingwei Hengrun (Tianjin) 

Research and Development Co., Ltd. ) 

上 海 仁 童 電 子 科 技 有 限 公 司 (Shanghai Rentong Electronics 

Technologies Co., Ltd.) 

2. 経緯恒潤科技(香港)有限公司(Jingwei Hirain Technologies (Hong Kong) Corporation 

Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年 3月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2019年 8月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2019年 12月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2020年 6月、Bラウンド融資 2.1億人民元。 

⑤ 2020年 11月、B+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

 
162 旧名称：北京経緯恒潤科技有限公司。 
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研究開発動向 インテリジェントコネクテッドカーのフルスタックソリューション、

ハイクラススマート運転 MaaS ソリューション 

事業提携動向 ① 2019年 5月、Ruetz System Solutionsと車載イーサネット共同

テスト実験室を設立。 

② 2019年 12月、江鈴汽車(Jiangling Motors Corporation)と関連

製品及びエンジニアリングコンサルティング分野において協力

を展開。 

③ 2020 年 12 月、Argus 社とサイバーセキュリティ分野において協

力を展開。 

④ 2021年 1月、Silexica SLX FPGAソリューションの中国地区にお

ける代理店となる。 

⑤ 2021 年 3 月、Foretellix と協力し、Foretify の中国地区におけ

るプロモーションと活用を加速。 

⑥ 2021 年 4 月、Infineon と 77GHz ミリ波レーダー、カメラ等の分

野において協力を展開。 

⑦ 2021年 5月、一汽奔騰(FAW Car)とグリーンスマート連盟を締結。 

⑧ 2021年 6月、東風柳汽(Dongfeng Liuzhou Motor)と技術エコ協力

協議を締結。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0.40% 

未審査・審査中 36% 21% 

登録維持 56% 67% 

失効 8% 13% 

出願合計 289 件 747 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 98% 97% 

失効 2% 3% 

出願合計 175 件 622 件 

 

8 6 4 12 11
33

59
83 73

16

75 92

49

73 74

82

80

101
105

0

50

100

150

200

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE MaaS, 14, 1%

NEV, 59, 6%

自動運転, 216, 21%

非CASE, 747, 72%

4 10 9 7 11 11
28 29 23

43
12

122

91

35

50 42

69 67 70

64

0

20

40

60

80

100

120

140

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE
MaaS, 5, 1% NEV, 73, 9%

自動運転, 97, 12%

非CASE, 622, 78%



経緯恒潤/HiRain 

442 

 

CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R27 抵抗，リアクタンス，インピーダンスまたはそれらから派生する電気的特性を測定する装置 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G01S13 
電波の反射または再放射を使用する方式，例．レーダ方式；波長または波の性質が無関係または

不特定の波の反射または再放射を使用する類似の方式 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06Q10 管理；経営 

G05B23 制御系またはその一部の試験または監視 

H04W76 接続管理 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合163（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京経緯恒潤科技股份有限公司 90% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)子会社-北京潤科通用技術有限公司 3% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)間接持株-上海仁童電子科技有限公司 2% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)子会社-天津経緯恒潤科技有限公司 2% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)子会社-上海涵潤汽車電子有限公司 2% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京経緯恒潤科技股份有限公司 71.30% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)子会社-北京潤科通用技術有限公司 26.85% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)間接持株-上海仁童電子科技有限公司 0.93% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)子会社-上海涵潤汽車電子有限公司 0.46% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京経緯恒潤科技股份有限公司 86% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)子会社-北京潤科通用技術有限公司 7% 

(北京経緯恒潤科技股份有限公司)子会社-天津経緯恒潤科技有限公司 7% 

 

 
163 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104833962B レーダエコーシミュレータ試験システム $280,000 

CN106124990B ブロッキング検出方法および装置 $260,000 

CN106926751B 車両のずり下がりを防止する制御方法及び装置 $240,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103158703B 縦列駐車制御方法 85 

CN104460349B 
実車ループシミュレーション試験方法、リアルタイムシミュレー

タおよびシステム 
84 

CN102935805B 車体閉鎖システムのための抗ピンチ判定方法およびシステム 82 
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万集科技/VanJee 

企業概要 

属性 センサ、通信 

創業年 1994年 

創業者 翟軍(北京石油化工学院(Beijing Institute of Petrochemical 

Technology)学士、北京大学(Peking University)EMBA、北京燕山石化

機械工場出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京万集科技股份有限公司(Beijing VanJee Technology Co., 

Ltd.) 

2. 萬集国際（香港）控股有限公司（VanJee International (Hong 

Kong) Holdings Co., Limited） 

上場の有無 深圳証券取引所へ上場(2016) 

売上高(2020年) 1,662,587,427.21人民元 

(出所：万集科技 2020年年度報告) 

研究開発費(2020年) 153,526,063.96人民元 

(出所：万集科技 2020年年度報告) 

1. 北京万集科技股份有限公司164(VanJee Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳市万集科技有限公司（Shenzhen VanJee Technology Co., Ltd.） 

北京万集智能網聯技術有限公司（Beijing VanJee Intelligent 

Network Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 北京万集信息工程科技有限公司（Beijing VanJee Information 

Engineering Technology Co., Ltd.） 

湖南万集網聯科技有限公司（Hunan VanJee Wanglian Technology Co., 

Ltd.） 

主な間接持株会社 - 

2. 萬集国際（香港）控股有限公司（VanJee International (Hong Kong) Holdings Co., Limited） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 第二代路側レーザレーダ、V2X 車載通信端末、ETC、路車クラウド一体

化ソリューション、自動運転クラウドプラットフォーム  

事業提携動向 ① 2018 年 5 月、華夏幸福基業股份有限公司(China Fortune Land 

Development)と V2Xインテリジェントコネクテッドカー分野にお

いて協力を展開。  

② 2018年 12月、浙江大華技術股份有限公司(Dahua Technology)と

スマート交通及びスマートシティ分野において協力を展開。 

③ 2020年 11月、厦門金龍聯合汽車工業有限公司(Xiamen King Long 

United Automotive Industry)と路車協調技術、自動運転応用シ

 
164 旧名称：北京万集科技有限責任公司。 
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ーンなどの方面において協力を展開。 

④ 2021年 4月、中国移動(China Unicom)、軽舟智航(QCraft)車-路-

クラウド連携方面において協力を展開。 

⑤ 2021年 9月までに、宇通客車(Yutong)と車載レーザレーダ方面に

おいて協力を展開。 

⑥ 2021 年 9 月、中汽中心検測認証事業部 (CATARC Testing 

Certification Business Division)とソフトウェア評価センタと

部品プレートの初期装備 ETC、V2X端末、レーザレーダ、携帯電話

と車との相互接続及びスマートコックピットの関連分野で、完成

車プレートの V2X テスト、OTA アップグレードテスト、汎用ソフ

トウェアテスト、情報セキュリティテストなどの関連分野におい

て協力。 

⑦ 200万元出資して北京越暢通科技有限公司(Beijing Yuetongtong 

Technology)を増資。当該企業の主営業務は ETC 駐車場スマート

管理システム製品である。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 4% 

未審査・審査中 55% 47% 

登録維持 40% 43% 

失効 5% 10% 

出願合計 190 件 107 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 98% 99% 

失効 2% 1% 

出願合計 245 件 265 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G01R23 周波数測定装置；周波数スペクトル分析装置 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G07B15 １ヶ所またはそれ以上の制御地点で料金，使用料または入場料を集金するための装置または機器 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G01G19 
グループＧ０１Ｇ１１／００～Ｇ０１Ｇ１７／００に分類されない特殊な目的に適応される重

量測定装置または方法 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G07B15 １ヶ所またはそれ以上の制御地点で料金，使用料または入場料を集金するための装置または機器 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08B21 
単一の特定された好ましくない，または異常な状態に応答する警報であって，他に分類されない

もの 

 

1 1 3

2 2

1

1

1

2  

G08G1

G07B15

H04W4

G06K9

G08B21

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G08G1

33%

G08B21

6%

G07B15

27%

G06K9

6%

G06Q20

7%

G06Q10

7%

G01G19

7%

H04W4

7%



万集科技/VanJee 

453 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合165（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京万集科技股份有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京万集科技股份有限公司 95% 

(北京万集科技股份有限公司)子会社-北京万集智能網聯技術有限公司 5% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京万集科技股份有限公司 73% 

(北京万集科技股份有限公司)子会社-北京万集智能網聯技術有限公司 20% 

(北京万集科技股份有限公司)子会社-深圳市万集科技有限公司 7% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 

 
165 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109948635B レーザ走査に基づく目標識別方法及び装置 $ 82,000 

CN110531339B 
レーザレーダの検知方法、装置及びコンピュータ読み取り可能な記

憶媒体 
$ 81,000 

CN107817484B レーザレーダ増幅回路の増幅倍数の処理方法及び装置 $ 79,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102722999B 車両駐車案内方法、装置およびシステム 82 

CN106291509B ライダー光学系 81 

CN106355928B "無線測位に基づく車両路協調支援運転システム及び方法である 80 
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高新興/Gosuncn 

企業概要 

属性 人工知能、通信 

創業年 1997年 

創業者 劉 双 広 ( 南 京 郵 電 大 学 (Nanjing University of Posts and 

Telecommunications) 学 士 、 北 京 大 学 光 華 管 理 学 院 (Peking 

University, Guanghua School of Management)EMBA、中国電子科技集

団 公 司 第 七 研 究 所 (China Electronics Technology Group 

Corporation No.7 Research Institute)出身) 

本社所在地 広東省広州市 

主な経営主体 1. 高新興科技集団股份有限公司166(Gosuncn Technology Group Co., 

Ltd.) 

2. 高新興物聯科技香港有限公司(GOSUNCN WELINK TECHNOLOGY HONG 

KONG COMPANY LIMITED) 

上場の有無 高新興科技集団股份有限公司(Gosuncn technology group Co., 

Ltd.)2010年に深圳証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 23.26億人民元 

(出所：高新興科技集団股份有限公司 2020 年年度報告) 

研究開発費(2020年) 4.293億人民元 

(出所：高新興科技集団股份有限公司 2020 年年度報告) 

1. 高新興科技集団股份有限公司(Gosuncn Technology Group Co., Ltd.) 

主な子会社 高新興訊美科技股份有限公司(Gosuncn Xunmei Technology Co., 

Ltd.) 

高新興智聯科技有限公司(Zte Intelligent Iot Technology Co., 

Ltd.) 

高新興物聯科技有限公司(Gosuncnwelink Technology Co., Ltd.) 

高新興創聯科技有限公司 (Hangzhou Chuanglian Electronics 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 深圳星聯天通科技有限公司(Satellite Link Technology Co., Ltd.) 

深圳摩吉智行科技有限公司(Magicyo Technology Co., Ltd.) 

広州車車聯網運営管理有限公司 

清遠市智城慧安信息技術有限公司 

主な間接持株会社 天津中興軟件有限責任公司(Tianjin Zhong Xing Software Co., 

Ltd.) 

深圳高新興物聯科技有限公司(Gosuncnwelink(shenzhen) Technology 

Co., Ltd.) 

2. 高新興物聯科技香港有限公司167(GOSUNCN WELINK TECHNOLOGY HONG KONG COMPANY LIMITED) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

 
166 旧名称：広東高新興通信股份有限公司、広東高新興通信設備有限公司。 
167 旧名称：中興物聯(香港)科技有限公司(Ztewelink Hong Kong Technology Co., Limited)。 
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資金調達履歴 - 

研究開発動向 AI+ARホログラフィースマート、車用インターネット（IoV）、スマー

ト法執行 

事業提携動向 ① 2019年 2月、吉利汽車(Geely)と 5G、車用インターネット（IoV）

分野において協力を展開。 

② 2019年 2月、コネクテッドカープラットフォームメーカ Mojio168

と車用インターネット（IoV）分野において協力を展開。 

③ 2019 年 4 月、中国電信(China Telecom)と 5G 分野において協力

を展開。 

④ 2019年 6月、中興通訊(Zhongxing Telecom Equipment)、地平線

(Horizon Robotics)、上海評駕科技(Shanghai Appraisal Drive 

Technology)と 5G 分野で戦略的に協力し、車用インターネット

（IoV）産業エコシステムを共同で構築。 

⑤ 2019年 10月、鐳神智能(Leishen Intelligent System)、深圳雲

天 励 飛 技 術 股 份 有 限 公 司 (Shenzhen Intellifusion 

Technologies)、世紀高通(Cennavi Technologies)、深圳市微達

安計算機有限公司(Shenzhen Weida'an Computers)、以薩技術

(Yisa)、滴滴(Didi)とスマート交通、高精度地図、人工知能など

の分野において深く協力。 

⑥ 2019 年 11 月、中移(雄安)産業研究院と 5G 分野において協力を

展開。 

⑦ 2019年 12月、広州聯通(China United Network Communications 

Corporation Guangzhou Branch)と「5G+車用インターネット

（IoV）」、「5G+スマートシティ建設」などの分野において協力を

展開。 

⑧ 2020年 2月、IoT Solution Optimizer と IoT分野において協力

を展開。 

⑨ 2020 年 4 月、文遠知行(WeRide)とスマート交通分野において協

力を展開。 

⑩ 2020年 5月、中電互聯(China Power Industrial Internet)と車

用インターネット（IoV）分野において協力を展開。 

⑪ 2020年 5月、百度(Baidu)と自動運転分野において協力を展開。 

⑫ 2020年 5月、中国電信(China Telecom)天翼物聯とスマート交通

分野において協力を展開。 

⑬ 2020年 5月、中興通訊(Zhongxing Telecom Equipment)、地平線

(Horizon Robotics)と人工知能及びビッグデータ分野において

協力を展開。 

⑭ 2020年 6月、宝騰汽車(PROTON)と車用インターネット（IoV）分

野において協力を展開。 

⑮ 2020 年 7 月、速騰聚創(Robosense)と 5G コネクテッド分野にお

いて協力を展開。 

⑯ 2020年 7月、騰訊雲(Tencent cloud)とスマート交通分野におい

て協力を展開。 

⑰ 2020年 7月、海梁科技(Shenzhen Haylion Technologles)とコネ

クテッド、スマート交通、無人運転バスなどの分野において協力

を展開。 

⑱ 2020年 9月、広州学塾加軟件科技有限公司(Guangzhou Xueshujia 

Software Tech)とスマート交通分野において協力を展開。 

 
168 公式ウェブサイト：https://www.moj.io/ 
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⑲ 2020 年 10 月、宸芯科技(Morningcore Holding)と車用インター

ネット（IoV）分野において協力を展開。 

⑳ 2020年 12月、奇安信集団(Qi An Xin Technology Group)と車用

インターネット（IoV）分野において協力を展開。 

㉑  2021年 4月、軽舟智航(QCraft)と車用インターネット（IoV）分

野において協力を展開。 

㉒  2021年 5月、広東電信(Guangdong Telecom)とクライドネットワ

ーク統合分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 5% 

未審査・審査中 39% 36% 

登録維持 34% 30% 

失効 26% 33% 

出願合計 175 件 633 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 1% 

登録維持 87% 84% 

失効 13% 16% 

出願合計 67 件 250 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04N7 テレビジョン方式 

H04L12 データ交換ネットワーク 

G06K19 
機械と共に使用され，かつ，少なくとも，デジタルマーキングを担持するように設計された部分

と共に使用される，ための記録担体 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G07B15 １ヶ所またはそれ以上の制御地点で料金，使用料または入場料を集金するための装置または機器 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04N7 テレビジョン方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G07B15 １ヶ所またはそれ以上の制御地点で料金，使用料または入場料を集金するための装置または機器 

G06K17 

メイングループＧ０６Ｋ１／００～Ｇ０６Ｋ１５／００の２つ以上のメイングループに包含さ

れる装置を協働させるための方法または装置，例．移送動作と読取り動作を取り込んだ自動カー

ドファイル 

G06K13 ある位置から他の位置への記録担体の移送，例．スタックからせん孔機構への記録担体の移送 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L12 データ交換ネットワーク 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合169（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興智聯科技有限公司 40% 

(親会社)高新興科技集団股份有限公司 27% 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興物聯科技有限公司 20% 

(高新興科技集団股份有限公司)合弁会社-深圳摩吉智行科技有限公司 7% 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興創聯科技有限公司 7% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)高新興科技集団股份有限公司 27% 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興智聯科技有限公司 27% 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興物聯科技有限公司 23% 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興創聯科技有限公司 8% 

(高新興科技集団股份有限公司)間接持株-天津中興智聯科技有限公司 6% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興智聯科技有限公司 39% 

(高新興科技集団股份有限公司)子会社-高新興物聯科技有限公司 28% 

(高新興科技集団股份有限公司)合弁会社-深圳星聯天通科技有限公司 17% 

(高新興科技集団股份有限公司)間接持株-天津中興軟件有限責任公司 11% 

(親会社)高新興科技集団股份有限公司 6% 

 
169 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 



高新興/Gosuncn 

463 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

西安電子科技大学 2 

中国国家鉄路集団有限公司 2 

天津七一二通信広播股份有限公司 1 

北京錦鴻希電信息技術股份有限公司 1 

北京華鉄信息技術有限公司 1 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104601701B 車載ネットワーク機器および車載ネットワーク実装 $240,000 

CN102882964B GYK 走行状態データ管理のための車載器実装方法 $220,000 

CN106971565B 
モノのインターネットに基づいた地域交通境界制御と誘導シナジー

の方法とシステム 
$220,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN205311529U 車載診断システム用バックアップ電源装置および車載診断システム 85 

CN106891832B 車載診断端末の校正方法と校正システム  85 

CN108089565B 車両状態検出報告方法及び装置 76 
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蘑菇車聯/Zhidaohulian 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2017年 

創業者 朱磊(上海交通大学(Shanghai Jiao Tong University)学士、清華大学

(Tsinghua University)MBA、百度(Baidu)、滴滴出行(Didi)、易車

(Beijing Bitauto Interactive Technology Co., Ltd.)出身) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 1. 智道網聯科技(深圳)有限公司(Zhidao Wanglian Technology 

(Shenzhen) Co., Ltd.) 

2. 芸図信息技術(北京)有限公司(Yuntu Information Technology 

(Beijing) Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 智道網聯科技(深圳)有限公司170(Zhidao Wanglian Technology (Shenzhen) Co., Ltd.) 

主な子会社 蘑 菇 車 聯 信 息 科 技 有 限 公 司 (Mushroom Chelian Information 

Technology Co., Ltd.) 

智道網聯科技(北京)有限公司(Zhidao Network Technology (Beijing) 

Co., Ltd.) 

智道網絡科技(天津)有限公司(Zhidao Network Technology (Tianjin) 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 芸図信息技術(北京)有限公司171(Yuntu Information Technology (Beijing) Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2020年 12月、シードラウンド融資 111万人民元。 

② 2021年 9月、エンジェルラウンド融資、金額は未公開。 

研究開発動向 自動運転、車用インターネット（IoV）(車路クラウド一体化、スマー

ト交通 AIクラウドプラットフォーム) 

事業提携動向 ① 2019 年 8 月、中国電信(China Telecom)と 5G、クラウド業務、

IoT、ビッグデータなどの分野において協力を展開。 

② 2019 年 11 月、騰訊(Tencent)と車用インターネット（IoV）

エコ運営サービス、無人運転、高精度地図、人工知能、ビッ

グデータなどの分野において協力を展開。 

③ 2020 年 4 月、東風(Dongfeng)と車載操作システム、スマート

 
170 旧名称：鑫泰汽車智能網聯科技(深圳)有限公司。 

171 旧名称：皮皮世界(北京)科技有限公司。 
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端末、スマートセンサなどの分野において協力を展開。 

④ 2020 年 9 月、比亜迪(BYD)とスマート交通分野において協力

を展開。 

⑤ 2021 年 2 月、鐳神智能(Leishen Intelligent System)と自動

運転、路車協調、スマート交通などの分野において協力を展

開。 

⑥ 2021 年 3 月、長城汽車(Great Wall)とスマート運転、路車協

調、スマート交通などの分野において協力を展開。 

⑦ 2021 年 4 月、奇安信(Qi An Xin)、中電車聯(China Tramcar 

United Xin'an Technology Co., Ltd. )と共同でスマート交

通安全体係共同実験室を設立。 

⑧ 2021 年 8 月、北控城市環境服務集団有限公司と自動運転、路

車協調分野において協力を展開。 

⑨ ⑨ 2021 年 8 月、大唐高鴻(Datang Gaohong Information 

Technology)とコネクテッド、路車協調、自動運転などの分野

において協力を展開。 

⑩ 2021 年 9 月、騰訊(Tencent)、京東(JD.com, Inc.)は蘑菇車

聯の株式を取得。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 45% 36% 

登録維持 45% 55% 

失効 9% 9% 

出願合計 128 件 11 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 34 件 0 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F9 プログラム制御のための装置，例．制御装置 

G06F11 エラー検出；エラー訂正；監視 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

G06F9 プログラム制御のための装置，例．制御装置 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合172（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(智道網聯科技(深圳)有限公司)子会社-蘑菇車聯信息科技有限公司 71% 

(智道網聯科技(深圳)有限公司)子会社-智道網聯科技(北京)有限公司 28% 

(智道網聯科技(深圳)有限公司)子会社-智道網絡科技(天津)有限公司 1% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(智道網聯科技(深圳)有限公司)子会社-智道網聯科技(北京)有限公司 67% 

(智道網聯科技(深圳)有限公司)子会社-蘑菇車聯信息科技有限公司 33% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

 
172 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103863188B 車両音声認識信号のためのオンライン自己診断法 $ 44,000 

CN111476191B 
知恵の輪交通に基づく人工知能画像処理方法及びビッグデータク

ラウドサーバ 
$ 42,000 

CN111930877B 地図カードの生成方法及び電子機器 $ 3,700 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103863188B 車両音声認識信号のためのオンライン自己診断法 85 

CN107886751B 車載端末のリアルタイム道路状況の早期警報システム 76 

CN111476191B 
知恵の輪交通に基づく人工知能画像処理方法及びビッグデータク

ラウドサーバ 
70 
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億咖通科技/ecarx 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2016年 

創業者 ① 李書福（ハルビン理工大学(Harbin University of Science and 

Technology)学士、燕山大学修士） 

② 沈子瑜（通用安吉星(On Star)、博泰網絡173出身） 

本社所在地 浙江省杭州市 

主な経営主体 1. 湖北億咖通科技有限公司 

2. 浙江寰福科技有限公司 

3. ECARX Technology Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費174 40億人民元 

1. 湖北億咖通科技有限公司(ECARX (Hubei) Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 武漢伴伴科技有限公司 

主な合弁会社 吉咖智能機器人有限公司(Jika Intelligent Robot Co., Ltd.) 

安徽芯智科技有限公司(Anhui Xinzhi Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 深圳市誉暢科技有限公司 

2. 浙江寰福科技有限公司175(Zhejiang Huanfu Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 上海黒鎧科技有限公司(Shanghai Heikai Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 西安聯乗智能科技有限公司(The utility model relates to Xi'an 

joint riding intelligent science and technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 武漢聯辰智能科技有限公司(Wuhan Lianchen Intelligent Technology 

Co., Ltd.) 

3. ECARX Technology Limited 

主な子会社 億咖通(武漢)科技有限公司 

億咖通(湖北)技術有限公司(Yikatong (Hubei) Technology Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 億咖通(上海)科技有限公司(Yikatong (Shanghai) Technology Co., 

Ltd.) 

億咖通(上海)技術有限公司(Yikatong (Shanghai) Technology Co., 

Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2020年 10月、Aラウンド融資 13億人民元、百度が投資を主導。 

② 2021年 2月、A+ラウンド融資 2億米ドル。 

③ 2021 年 9 月、B ラウンド融資 5000 万米ドル、吉利汽車が投資を

 
173 ウェブサイト：https://www.pateo.com.cn/zh/。 

174 研究開発費は 2016 年以来の累計数値である。 

175 旧名称：浙江億咖通科技有限公司。 
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主導。 

研究開発動向 車載チップ、スマートコックピット、スマート運転、高精度マップ、

ビッグデータ及び車用インターネット（IoV）クラウドプラットフォ

ーム 

事業提携動向 ① 2018年 9月、Armと合弁会社を設立し、車載チップを供給。 

② 2018年 9月、雲知声(Beijing Unisound Information Technology)

と協力して合弁会社を設立し、共同で AIチップを研究開発。 

③ 2019 年 6 月、宝騰汽車(PROTON)、マレーシア ALTEL 社と合弁会

社を設立し、インテリジェントコネクテッドカーを共同開発。 

④ 2019年 6月、騰訊(Tencent)とコネクテッドサービス、AI及びク

ラウド技術などの分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 7月、聯発科技（MediaTek.Inc）と車載スマートチップ分

野において協力を展開。 

⑥ 2020年 8月、広和通（Fibocom Wireless Inc.）と車載用通信モ

ジュール及び車載端末アプリケーション分野において協力を展

開。 

⑦ 2020年 9月、火山引擎(Byte Beat Ltd)とスマートコックピット

分野において協力を展開。 

⑧ 2020年 9月、華為(Huawei) スマートモビリティとスマートコッ

クピット分野において協力を展開。 

⑨ 2021 年 3 月、荔枝(Lychee)とコネクテッドシステム分野におい

て協力を展開。 

⑩ 2021年 3月、Volvoと協力して合弁会社を設立し、車載スマート

オペレーティングシステムを共同開発。 

⑪ 2021年 3月、Cerenceと共同で Lotus Carsのために革新的な音

声機能を提供。 

⑫ 2021年 4月、百度網盤(Baidu)と車載端末データのクラウド接続

及びクラウド管理分野において協力を展開。 

⑬ 2021年 4月、東軟集団(Neusoft Corporation)とインテリジェン

トカー分野において調達枠組み契約を締結。 

⑭ 2021年 6月、偉世通公司(Visteon)、Qualcommと共同でスマート

コックピットをリリース。 

⑮ 2021年 7月、Cognataとスマート運転シミュレーション及び検証

分野において協力を展開。 

⑯ 2021年 10月、華為（Huawei）と車用インターネット（IoV）分野

において協力を展開。 

⑰ 2021年 11月、百度(Baidu)と協力して領克汽車（Lynk&Co）のス

マートコックピット制御システムを共同開発。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 49% 56% 

登録維持 50% 41% 

失効 1% 3% 

出願合計 119 件 88 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 50 件 104 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G06T7 イメージ分析 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

8 8
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19%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G10L15 音声認識 

G06F9 プログラム制御のための装置，例．制御装置 

G06T7 イメージ分析 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G07C9 個々の入出の登録 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合176（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)湖北億咖通科技有限公司 92% 

(湖北億咖通科技有限公司)合弁会社-安徽芯智科技有限公司 4% 

(浙江寰福科技有限公司)合弁会社-西安聯乘智能科技有限公司 3% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)湖北億咖通科技有限公司 81% 

(湖北億咖通科技有限公司)合弁会社-安徽芯智科技有限公司 15% 

(浙江寰福科技有限公司)合弁会社-西安聯乘智能科技有限公司 4% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

西安電子科技大学 1 

 
 MaaS 
なし。 

  

 
176 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109703554B 駐車スペース確認方法及び装置 $120,000 

CN109003326B 仮想世界に基づく仮想レーザレーダデータの生成方法 $120,000 

CN109733388B 自動駐車監視の確認方法及びシステム $3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN111319615B 
インテリジェント顧客の駐車方法、コンピュータ読み取り可能な記憶

媒体及び電子機器 
73 

CN111497827B 自動駐車方法、装置、媒体及び装置 72 

CN108900316B インターネットのトラフィック管理プラットフォーム及びサーバ 72 
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大唐高鴻/GoHigh 

企業概要 

属性 センサ、通信、その他インターネットサービス 

創業年 1994年 

創業者 付景林177 (東北大学(Northeastern University)管理工学専攻修士) 

本社所在地 貴州省貴安新区 

主な経営主体 1. 大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司(Gohigh Data Networks 

Technology Co., Ltd.) 

2. 大唐高鴻(香港)有限公司(Datang Gohigh (Hong Kong) Limited) 

上場の有無 大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司 (Gohigh Data Networks 

Technology Co., Ltd.) は 2003 年に深圳証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 70.18億人民元 

(出所：大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司 2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 1.235億人民元 

(出所：大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司 2020年年次報告) 

1. 大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司178(Gohigh Data Networks Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 北京大唐高鴻数据網絡技術有限公司 (Beijing Gohigh Data 

Networks Technology Co., Ltd.) 

大唐高鴻信息通信(義烏)有限公司(Datang Gaohong Information 

Communication (Yiwu) Co., Ltd.) 

北京大唐高鴻軟件技術有限公司(Gohigh Technology Ltd.) 

主な合弁会社 大唐高鴻智聯科技 (重慶 )有限公司 (Datang Gaohong Zhilian 

Technology (Chongqing) Co., Ltd.) 

大 唐 融 合 通 信 股 份 有 限 公 司 (Datang Telecom Convergence 

Communications Co.,Ltd.) 

主な間接持株会社 大唐融合物聯科技無錫有限公司(Datang Fusion IOT Technology 

Wuxi Co., Ltd.) 

2. 大唐高鴻(香港)有限公司(Datang Gohigh (Hong Kong) Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 路車協調総合ソリューション、スマート高速ソリューション、スマ

ートパークソリューション、スマートシティ道路ソリューション、

路車協調クライド制御プラットフォーム、C-V2X 通信モジュール、

路側端末、T-box 

事業提携動向 ① 2019 年 5 月、Keysight Technologies と車用インターネット

（IoV）、自動運転などの分野において協力を展開。 

② 2020 年 5 月、百度(Baidu)と自動運転、路車協調、コネクテッ

 
177 大唐高鴻は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
178 旧名称：貴州中国第七砂輪股份有限公司。 
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ドなどの分野において協力を展開。 

③ 2020 年 7 月、四維図新(Navinfo)と路車協調、コネクテッド、

スマート交通などの分野において協力を展開。 

④ 2020 年 9 月、華人運通 (Human Horizons)と ng Gaohong 

Information Communication (Yiwu) Co.,、スマート交通、スマ

ートシティなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 12月、速騰聚創(RoboSense)とコネクテッド、路車協調

及び自動運転分野において協力を展開。 

⑥ 2021 年 3 月、馭勢科技(Uisee)と無人運転分野において協力を

展開。 

⑦ 2021年 3月、Alpine Electronics と自動運転、インテリジェン

トコネクテッドカーなどの分野において協力を展開。 

⑧ 2021年 5月、江蘇天安智聯科技股份有限公司(Tianan Smart)と

C-V2X、路車協調及びスマート交通などの分野において協力を展

開。 

⑨ 2021 年 9 月 、 蘑 菇 車 聯 (Zhidao Wanglian Technology 

(Shenzhen))とコネクテッド、路車協調及び自動運転などの分野

において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 4% 1% 

未審査・審査中 52% 29% 

登録維持 41% 37% 

失効 7% 34% 

出願合計 114 件 161 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 90% 

失効 0% 10% 

出願合計 5 件 21 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J9 非常用または待機用電源の回路装置，例．非常用照明のためのもの 

H01M10 二次電池；その製造 

G06Q10 管理；経営 

1
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04W72 
ローカルリソースマネージメント，例．無線リソースの選択または割り当てまたは無線トラヒッ

クスケジューリング 

H04L1 受信情報中の誤りを検出または防止するための配置 

H04W40 ルーティングまたは通信パス検出 

2 1 2 11
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

H04L12 データ交換ネットワーク 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合179（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司 25% 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)子会社-北京大唐高鴻軟件技術有限公司 25% 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)間接持株-大唐融合物聯科技無錫有限公司 25% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)子会社-北京大唐高鴻数据網絡技術有限公司 33% 

(親会社)大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司 38% 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)子会社-大唐高鴻信息通信(義烏)有限公司 28% 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)子会社-北京大唐高鴻軟件技術有限公司 5% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)子会社-大唐高鴻信息通信(义乌)有限公司 39% 

(親会社)大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司 21% 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)子会社-北京大唐高鴻数据網絡技術有限公司 18% 

(大唐高鴻数据網絡技術股份有限公司)合弁会社-大唐融合通信股份有限公司 18% 

 

 
179 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

高鴻新能源科技有限公司 25% 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106878919B 
車両の近距離通信ネットワークに適した無線コグニティブチャネ

ル管理方法 
$80,000 

CN106850553B 
車載短距離通信ネットワークに適用される改良 DSDP サービス発見

プロトコルの実現方法である 
$77,000 

CN105812133B 
車両近距離通信ネットワークに基づくメッセージ認証とグループ

鍵交渉方法 
$75,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN106025408B バス充電制御方法およびシステム 84 

CN105812132B 
車両近距離通信ネットワークに基づくグループパスワード交渉方

法 
81 

CN105812131B 車載短距離通信網に基づく車載ノード証明書の更新方法 80 
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鴻泉物聯/Hopechart 

企業概要 

属性 人工知能、通信 

創業年 2009年 

創業者 何軍強(浙江工業大学(Zhejiang University of Technology)) 

本社所在地 浙江省杭州市 

主な経営主体 杭州鴻泉物聯網技術股份有限公司 (Hangzhou Hopechart IoT 

Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 上海証券取引所(2019) 

売上高(2020年) 456,160,984.28人民元 

(出所：鴻泉物聯 2020年年度報告) 

研究開発費(2020年) 83,410,080.9人民元 

(出所：鴻泉物聯 2020年年度報告) 

杭州鴻泉物聯網技術股份有限公司180(Hangzhou Hopechart IoT Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 浙江鴻泉電子科技有限公司 

上海成生科技有限公司（Shanghai Chengsheng Technology Co., Ltd.） 

浙江鴻泉車聯網有限公司（Zhejiang Hongquan Internet of Vehicles 

Co., Ltd.） 

主な合弁会社 北京域博汽車控制系統有限公司（Beijing Yubo Automobile Control 

System Co., Ltd.） 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 V2X工事車両スマート車載管理システム、車載ヒューマンコンピュー

タインタラクション端末、先進運転支援システム、人工知能に基づい

た商用車運転支援技術、人工知能特別プロジェクト作業車知能センシ

ングシステム、ビッグデータクラウドプラットフォーム、人工知能ア

ルゴリズム、5G-V2X 等技術 

事業提携動向 ① 2020年までに、すでに陝西汽車(Shaanxi Automobile)、北汽福田

(Foton)、華菱汽車(Hualing Automobile)、蘇州金龍(Higer Bus)、

北奔重型汽車集団(BEI BEN Trucks Group)、三一重工(SANY 

Group)、中国重汽(China National Heavy Duty Truck Group)、東

風汽車(DongFeng) (Dongfeng)、大運集団(Dayun Group)、徐工集

団(Xuzhou Construction Machinery Group, XCMG)、Scania、上汽

紅岩(SAIC HONGYAN)、南京依維柯(Naveco)などの完成車メーカの

主要サプライヤーとなっている。 

② 2020 年上半期に Volvo 商用車にネットワーキング端末機器の供

給を開始し、重慶小康工業集団(Chongqing Sokon Industry 

Group)傘下の重慶瑞馳新能源車銷售服務有限公司(Chongqing 

Ruichi New Energy Vehicle Sales Service)のプラットフォーム

と端末サプライヤーとなる。 

 
180 旧名称：杭州鴻泉数字設備有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 61% 49% 

登録維持 15% 37% 

失効 24% 14% 

出願合計 54 件 63 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 57% 86% 

失効 43% 14% 

出願合計 21 件 42 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G06T7 イメージ分析 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W60 自律的な道路走行用車両に特に適合される運動制御システム 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合181（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)杭州鴻泉物聯網技術股份有限公司 77% 

(杭州鴻泉物聯網技術股份有限公司)子会社-浙江鴻泉電子科技有限公司 21% 

(杭州鴻泉物聯網技術股份有限公司)子会社-浙江鴻泉車聯網有限公司 3% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)杭州鴻泉物聯網技術股份有限公司 93% 

(杭州鴻泉物聯網技術股份有限公司)子会社-上海成生科技有限公司 7% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108189693B 電気自動車の遠隔充電の制御方法及びシステム $170,000 

CN109159786B 自動車用統合ステアリングアクスルおよび電気自動車 $3,900 

CN204990721U 
自動車を自動的に制動することができるインテリジェント交通監視

システム 
$3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109159786B 自動車用統合ステアリングアクスルおよび電気自動車 73 

CN202798795U Beidou 衛星応用に基づくチップと端末実現装置 68 

CN110030999A 
慣性ナビゲーションに基づく位置決め方法、装置、システムおよび車

両 
67 

  

 
181 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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仙豆智能/Bean Tech 

企業概要 

属性 人工知能、ナビゲーション、その他インターネットサービス 

創業年 2019年 

創業者 李鵬(上海対外経貿大学(Shanghai University of International 

Business and Economics)国際経済法専攻、中欧国際工商学院(China 

Europe International Business School)EMBA学位、地平線（Horizon 

Robotics）出身) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 1. 上海仙塔智能科技有限公司 

2. 仙豆智能香港有限公司(Bean Tech Hongkong Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 上海仙塔智能科技有限公司(Shanghai Xianta Intelligent Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 上海仙豆智能機器人有限公司(Shanghai Xiandou Intelligent Robot 

Co., Ltd.) 

北京仙林智能科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 仙豆智能香港有限公司(Bean Tech Hongkong Limited) 

主な子会社 仙豆汽車技術（上海）有限公司(Xiandou Automotive Technology 

(Shanghai) Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 スマート運転、スマートコックピット 

事業提携動向 ① 2019年 7月、長城汽車、騰訊とスマートコックピット、シェアモ

ビリティなどの分野において協力を展開。 

② 2020年 9月、長城汽車、騰訊と海外クラウドサービス、スマート

コックピットなどの分野で深く協力。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 100% 100% 

登録維持 0% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 53 件 15 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 7 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60Q1 光学的信号または照明装置の配置，その取付けまたは支持またはそのための回路 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60H3 他の空気処理装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60H3 他の空気処理装置 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

H04R1 変換器の細部 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合182（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(上海仙塔智能科技有限公司)子会社-上海仙豆智能機器人有限公司 100% 

(親会社)上海仙塔智能科技有限公司 95% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(上海仙塔智能科技有限公司)子会社-上海仙豆智能機器人有限公司 100% 

(親会社)上海仙塔智能科技有限公司 87% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN111585329A 無線電源システム、車載コネクタ、周辺機器、電源方式、車両  $3,500 

CN111585328A 電源システム、車載コネクタ、周辺機器、電源方式、車両  $3,500 

CN111861667A 車両推奨の方法と装置、電子機器と記憶媒体 $3,500 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN111585329A 無線電源システム、車載コネクタ、周辺機器、電源方式、車両  74 

CN111585328A 電源システム、車載コネクタ、周辺機器、電源方式、車両  69 

CN111785035A 車両の相互作用の方法とデバイス、電子デバイスと記憶媒体 55 

 

 
182 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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中科創達/Thundersoft 

企業概要 

属性 人工知能、通信 

創業年 2008年 

創業者 趙鴻飛(北京理工大学(Beijing Institute of Technology)学士及び

修士、北京北大青鳥商用信息系統有限公司(Beijing Beida Qingniao 

Business Information System)出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 中科創達軟件股份有限公司 (Thunder Software Technology 

Co.,Ltd.) 

2. 江蘇中科恵軟信息技術有限公司(Jiangsu Wisoft Information 

Technology Co., Ltd.) 

3. 中科創達香港有限公司(Thundersoft HK Co., Limited) 

上場の有無 深圳証券取引所(2015) 

売上高(2020年) 26.28億人民元 

(出所：中科創達軟件股份有限公司 2020 年年度報告) 

研究開発費(2020年) 
4.027億人民元 

(出所：中科創達軟件股份有限公司 2020 年年度報告) 

1. 中科創達軟件股份有限公司183(Thunder Software Technology Co.,Ltd.) 

主な子会社 成都中科創達軟件有限公司(Chengdu Thunder Software Co., Ltd.) 

沈陽中科創達軟件有限公司(Thundersoft(shenyang) Co., Ltd.) 

南京中科創達軟件科技有限公司(Thundersoft (Nanjing) Co., Ltd.) 

北京慧馳科技有限公司(Beijing Hui Chi Technology Co., Ltd.) 

南京慧行汽車科技有限公司(NanJing HuiXing Automotive Technology 

Co., Ltd.) 

上 海 慧 行 智 能 科技 有限 公 司 (Shanghai Huixing Intelligent 

Technology Co., Ltd.) 

上海慧達汽車科技有限公司(Shanghai Huida Automobile Technology 

Co., Ltd.) 

蘇 州 暢行 智 駕汽 車 科技 有 限公 司 (Suzhou Changxing Zhijia 

Automobile Technology Co., Ltd.) 

暢索軟件科技(上海)有限公司（Changsuo Software Technology 

(Shanghai) Co., Ltd.） 

主な合弁会社 重慶創通聯達智能技術有限公司(Chongqing Chuangtong Lianda 

Intelligent Technology Co., Ltd.) 

青檸優視科技(北京)有限公司 

主な間接持株会社 輔 易 航 智 能 科 技 ( 蘇 州 ) 有 限 公 司 (Fuyihang Intelligent 

Technology(Suzhou) Co., Ltd.) 

2. 江蘇中科恵軟信息技術有限公司184(Jiangsu Wisoft Information Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 無錫雲数創想科技有限公司 

主な合弁会社 - 

 
183 旧名称：中科創達軟件科技（北京）有限公司。 
184 旧名称：無錫中科恵軟信息技術有限公司。 
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主な間接持株会社 - 

3. 中科創達香港有限公司(Thundersoft HK Co., Limited) 

主な子会社 大連創達智行科技有限公司(Dalian Chuangda Zhixing Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 2020年 8月、上場企業第三者割当増資 17.01億人民元。 

研究開発動向 スマート操作システム(スマート端末、スマート IoT、インテリジェン

トコネクテッドカー、スマートビジュアル) 

事業提携動向 ① 2018 年 3 月、グローバルリーディングカンパニーである図像視

覚技術公司 MM Solutionsを買収。 

② 2020 年 1 月、黒芝麻智能(Black Sesame)とスマート運転分野に

おいて協力を展開。 

③ 2020 年 2 月、滴滴出行(Didi)とスマート操作システム分野にお

いて協力を展開。 

④ 2020年 3月、広州汽車集団有限公司(GAC)と協力してインテリジ

ェントカーソフトウェア技術共同イノベーションセンタを設立。 

⑤ 2020 年 4 月、寒武紀(Cambricon Technologies Corporation 

Limited)と人工知能技術分野において協力を展開。 

⑥ 2020 年 8 月、自動車ユーザインターフェースソフトウェアサプ

ライヤーRightwareを買収。 

⑦ 2020 年 9 月、上汽零束ソフトウェア(SAIC)とインテリジェント

コネクテッドカーソフトウェアプラットフォーム分野において

協力を展開。 

⑧ 2020年 10月、重慶大学(Chongqing University)とスマートコッ

クピット、スマート運転、ヒューマンコンピュータインタラクシ

ョンなどの分野において戦略的協力を達成。 

⑨ 2021 年 3 月、華人運通(Human Horizons)と自動車スマートシス

テム分野において協力し、合弁会社を設立。 

⑩ 2021年 6月、阿里巴巴(Alibaba)とスマート IoT分野において協

力を展開。 

⑪ 2021年 9月、熵智科技(Seizet Technology)とスマートビジュア

ル分野において協力を展開。 

⑫ 2021年 10月、華為(Huawei)認証を取得し HarmonyOS Connect ISV

の協力パートナーとなる。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 1% 

未審査・審査中 24% 18% 

登録維持 31% 39% 

失効 44% 43% 

出願合計 45 件 381 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 9 件 31 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

B60L50 車両内で動力供給する電気的推進 

B60N2 特に車両に適した座席；車両における座席の配置または取付け 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04N5 テレビジョン方式の細部  

H04L12 データ交換ネットワーク 

G01S15 音波の反射または再放射を使用する方式，例．ソナー方式 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04M1 サブステーション装置，例．加入者が使用するもの 

H04L12 データ交換ネットワーク 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合185（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)中科創達軟件股份有限公司 80% 

(中科創達軟件股份有限公司)子会社-暢索軟件科技(上海)有限公司 20% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)中科創達軟件股份有限公司 23% 

(中科創達軟件股份有限公司)間接持株-輔易航智能科技(蘇州)有限公司 15% 

(中科創達軟件股份有限公司)子会社-成都中科創達軟件有限公司 12% 

(中科創達軟件股份有限公司)子会社-沈陽中科創達軟件有限公司 9% 

(中科創達軟件股份有限公司)子会社-北京慧馳科技有限公司 5% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)中科創達軟件股份有限公司 43% 

(中科創達軟件股份有限公司)子会社-沈陽中科創達軟件有限公司 29% 

(中科創達軟件股份有限公司)子会社-成都中科創達軟件有限公司 14% 

(中科創達軟件股份有限公司)子会社-南京中科創達軟件科技有限公司 14% 

 
185 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 
主な特許 

 

(3) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105306560B 分散端末実装動的管理プラットフォーム $250,000 

CN105208132B インテリジェント端末クラウド管理システム $250,000 

CN104089622B 携帯端末ベースのナビゲーション方法 $240,000 

 
(4) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105208132B インテリジェント端末クラウド管理システム 76 

CN104089622B 携帯端末ベースのナビゲーション方法 75 

CN108237990A 自動車の始動方法およびシステム 64 
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均聯智行/Joynext 

企業概要 

属性 ナビゲーション、通信 

創業年 2016年 

創業者 王剣峰（修士、シニアエコノミスト） 

本社所在地 浙江省寧波市 

主な経営主体 寧波均聯智行科技股份有限公司(Ningbo Joynext Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2019年) 3,374,585,182人民元 

（出所：2020年寧波均勝電子股份有限公司の関係者の持株子会社である

寧波均聯智行科技有限公司に対する増資及び持株奨励に関する公告） 

研 究 開 発 費 (2020

年) 
- 

寧波均聯智行科技股份有限公司186(Ningbo Joynext Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 大連均聯智行科技有限公司(Dalian Junlian Zhixing Technology Co., 

Ltd.) 

上海均勝普聯智能科技有限公司(Shanghai Joynext Technology Co., 

Ltd.) 

寧波均聯智行信息技術服務有限公司 (Ningbo Junlian Zhixing 

Information Technology Service Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2020年 7月、Aラウンド融資 3億人民元。 

② 2020年 9月、Bラウンド融資 7.2億人民元。 

③ 2021年 1月、Cラウンド融資 4251万人民元。 

研究開発動向 5G-V2X 車載端末、車載情報システム、スマートコックピット、自動車デ

ータサービス 

事業提携動向 ① 2021年 3月、高通(Qualcomm)、華人運通(Human Horizons)、上海移

遠(Quectel)と車載ネットワーク及び C-V2X通信など先行技術分野に

おいて深く協力。 

② 2020 年 4 月、マイクロソフトと自動運転、シェアモビリティ、スマ

ート交通の各種生活シーンにおいて緊密な協力を展開予定。 

③ 2021 年 1 月、Innovusionとレーザレーダセンシング融合、V2Xデー

タ融合、自動運転ドメインコントローラなどの分野において協力を

展開予定。 

④ 2021年 8月、黒芝麻智能科技（上海）有限公司(Black Sesame)と自

動運転ドメインコントローラ、インテリジェントカープラットフォ

ーム化方案などの分野において協力を展開。 

⑤ 2021 年 8 月、華為(HUAWEI)とスマートコックピット分野において協

力を展開。 

⑥ 2021 年 9 月、Brose と協力してインテリジェントコネクテッドカー

を製造し IAA Mobility 2021 大会で展示。 

 
186 旧名称は、寧波均勝普瑞知能車聯有限公司（2020 年 3 月以前）、寧波均聯智行科技有限公司（2020 年 3 月か

ら 2020年 12 月まで）である。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 11% 33% 

登録維持 56% 50% 

失効 33% 17% 

出願合計 18 件 6 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 1 件 2 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06F11 エラー検出；エラー訂正；監視 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

G06T19 コンピュータグラフィックスのための３Ｄモデルまたはイメージの操作 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合187（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

寧波均聯智行科技股份有限公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 
なし。 

 

主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN111932687B 車内混合現実表示方法及び装置 $ 3,700 

CN111931702B 眼球追跡に基づく目標プッシュ方法、システム、装置 $ 3,700 

CN111967450B 
自動運転モデル用サンプル取得方法、トレーニング方法、装置及びシス

テム 
$ 3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN111731101B V2X 情報を融合する AR-HUD 表示方法及びシステム 61 

CN110682910B カーブ補助運転方法及び装置 61 

CN111708648B 
車載機相互接続アプリケーションフレームワークの設計方法及びシス

テム 
60 

 

 

 
187 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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鎂佳科技/Megatronix 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2018年 

創業者 荘莉（清華大学(Tsinghua University)学士及び修士、Universityof 

California,Berkeley博士、蔚来軟件発展（中国）出身） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 Megatronix Technology Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

Megatronix Technology Limited 

主な子会社 鎂佳（北京）科技有限公司（Megatronix(Beijing)Technology Co., 

Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年 10月、Aラウンド融資数千万米ドル。 

② 2020年 6月、Bラウンド融資数千万米ドル。 

③ 2021年 5月、Cラウンド融資超 1億米ドル。 

研究開発動向 スマート車用音声、コネクテッドゲートウェイ、スマートデジタルコ

ックピット、スマート車体ドメインコントローラ、スマートカークラ

ウド及びビッグデータ PaaSプラットフォーム 

事業提携動向 ① 2020年 5月、広汽蔚来（Hechuang Smart Technology Co., Ltd.）

と人工知能操作システム分野において協力を展開。 

② 2021 年 11 月、NXP と車体ドメインコントローラ分野において協

力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 17% 0% 

登録維持 50% 80% 

失効 33% 20% 

出願合計 6 件 5 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 0% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 0 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G10L15 音声認識 

G06T7 イメージ分析 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

G06F8 ソフトウェアエンジニアリングのための装置 

 

 MaaS 
なし。 
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B60W40
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合188（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

鎂佳(北京)科技有限公司 100% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110796711B 
パノラマシステムのキャリブレーション方法、装置、コンピュータ

読み取り可能な記憶媒体及び車両 
$3,700 

CN110706282B 
パノラマシステムの自動校正方法、装置、読み取り可能な記憶媒体

及び電子機器 
$3,700 

CN111312254A 音声対話の方法とデバイス $3,500 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110706282B 
パノラマシステムの自動校正方法、装置、読み取り可能な記憶媒体

及び電子機器 
72 

CN110796711B 
パノラマシステムのキャリブレーション方法、装置、コンピュータ

読み取り可能な記憶媒体及び車両 
67 

CN111354363A 
車載音声認識方式および装置、読み取り可能な記憶媒体および電

子機器 
60 

 

 

 
188 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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商湯/Sensetime 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2014年 

創業者 ① 湯暁鴎 (Massachusetts Institute of Technology(MIT)博士) 

② 徐立(上海交通大学(Shanghai Jiaotong University)学士及び修

士、香港中文大学(The Chinese University of Hong Kong)博士) 

③ 徐冰(香港中文大学(The Chinese University of Hong Kong)博

士) 

④ 楊帆（清華大学(Tsinghua University)学士及び修士） 

⑤ 馬堃（西安電子科技大学(Xidian University)教授） 

⑥ 徐持衡（清華大学(Tsinghua University)学士） 

⑦ 林達華(Massachusetts Institute of Technology(MIT)博士，香

港中文大学(The Chinese University of Hong Kong)教授) 

本社所在地 香港 

上海市 

主な経営主体 1. 商湯集団有限公司（SenseTime Group Limited） 

2. 商湯集団股份有限公司（SenseTime Group Inc.） 

上場の有無 商湯集団股份有限公司は香港証券取引所へ上場手続中 

(2021年 11月 22日上場聴聞を通過) 

売上高(2020年) 34.5億 人民元 

（出所：商湯集団股份有限公司招股説明書） 

研究開発費(2020年) 24.5億 人民元 

（出所：商湯集団股份有限公司招股説明書） 

1. 商湯集団有限公司（SenseTime Group Limited） 

主な子会社 北京市商湯科技開発有限公司 

（Beijing Sensetime Technology Development Co., Ltd.） 

深圳市商湯科技有限公司 

（Shenzhen Sensetime Technology Co., Ltd.） 

上海市商湯智能科技有限公司 

（Shanghai SenseTime Intelligent Technology Co., Ltd.） 

浙江商湯科技開発有限公司 

(Shanghai SenseTime Intelligent Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 商湯集団股份有限公司（SenseTime Group Inc.） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 7月、Bラウンド融資 4.1億米ドル。 

② 2018年 4月、Cラウンド融資 6億米ドル。 

③ 2018年 5月、C+ラウンド融資 6.2億米ドル。 
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④ 2018年 9月、Dラウンド融資 10億米ドル。 

研究開発動向 センシングスマート、意思決定スマート、スマートコンテンツ生成、

スマートコンテンツ強化 

事業提携動向 ① 2017年 12月、本田技研（Honda）と自動運転分野において協力を

展開。 

② 2018年 2月、Massachusetts Institute of Technology (MIT)と

人工知能連盟を設立。 

③ 2018 年 5 月、阿里巴巴(Alibaba)及び香港科技パークと AI 研究

室を設立。 

④ 2018年6月、Nanyang Technological University（NTU）、Singapore 

Telecommunicationsと協力。 

⑤ 2018年 10月、威馬汽車（WM）と協力してスマートカーコックピ

ットをリリース。 

⑥ 2018年 12月、上海交通大学(Shanghai Jiao Tong University）

と人工知能技術などの分野において協力を展開。 

⑦ 2019年 3月、上海国際汽車城集団(Shanghai Int Automobile City 

(Group))とインテリジェントコネクテッドカー分野において協

力を展開。 

⑧ 2019年 4月、Visteonとスマートカーコックピット分野において

協力を展開。 

⑨ 2021年 3月、成都路行通信息技術有限公司(Chengdu Lu Xingtong 

Information Technology Co., Ltd.)と事故車衝突及びアクティ

ブレスキュー分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 4月、清華大学（Tsinghua University）とセンシングコ

ンピューティング分野で協力。 

⑪ 2021年 10月、哪咤汽車（Neta）とスマート運転及びスマートコ

ックピット分野において協力を展開。 

⑫ 2021 年 11 月、一汽（南京）科技開発有限公司(FAW (Nanjing) 

Technology Development)とスマートアシスト運転ソリューショ

ン及び自動運転技術、スマートコックピット、データプラットフ

ォームサービスなどの分野において深く協力。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 45% 31% 

未審査・審査中 67% 64% 

登録維持 26% 31% 

失効 7% 6% 

出願合計 363 件 1986 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 9% 

登録維持 100% 94% 

失効 0% 6% 

出願合計 16 件 86 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02P27 供給電圧の種類に特徴を有する交流電動機の制御装置または制御方法 

H02K16 二つ以上の回転子または固定子を有する電機 

 

 

 

1

1

2  

H02P27

H02K16

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

H02K16H02P27

50%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06T7 イメージ分析 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06N3 生物学的モデルに基づくコンピュータシステム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

1 2 7 32 49 30

2 20 21 20

1 1 4 5 4

2 5 7

1 4 6 2

2  

G06K9

G06T7

H04L29

G06N3

G05D1

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G06K9

38%

G06T7

20%

G06Tその

他

10%

G06その他

8%

G01C21

3%

G01Cその

他

1%

G01その

他

1% G05D1

4%

G05その

他

1%

その他

14%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06T7 イメージ分析 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06Q40 金融；保険；税戦略；法人税または所得税の処理 
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グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合189(発明特許出願) 

 

 NEV 

企業名 割合 

(商湯集團股份有限公司)間接持株-上海人工智能研究院有限公司 50% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)-商湯集団有限公司 45% 

(商湯集団有限公司)子会社-北京市商湯科技開発有限公司 22% 

(商湯集団有限公司)子会社-深圳市商湯科技有限公司 13% 

(商湯集団有限公司)子会社-上海商湯智能科技有限公司 11% 

(商湯集団有限公司)子会社-浙江商湯科技開発有限公司 9% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(商湯集団有限公司)子会社-上海商湯智能科技有限公司 35% 

(商湯集団有限公司)子会社-浙江商湯科技開発有限公司 25% 

(商湯集団有限公司)子会社-北京市商湯科技開発有限公司 24% 

(商湯集団有限公司)子会社-深圳市商湯科技有限公司 12% 

(商湯集団有限公司)子会社-成都商湯科技有限公司 2% 

 
189 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手 (発明特許出願) 
 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

本田技研工業株式会社 3 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108229336B 
ビデオの識別と訓練方法および装置、電子機器、手順、およびメ

ディア 
$420,000 

CN108229280B 
時間領域動作検出方法及びシステム、電子機器、コンピュータ記

憶媒体 
$400,000 

CN108230817B 
車両運転シミュレーション方法及び装置、電子機器、システム、

プログラム及び媒体 
$220,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108335305B 画像分割方法、装置、電子機器、プログラムおよび記録媒体 92 

CN108460787B 
オブジェクト追跡方法及び装置、電子機器、プログラム、記憶媒

体 
90 

CN108875603B 車線ラインに基づくスマート運転制御方法及び装置、電子機器 90 
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科大訊飛/Iflytek 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 1999年 

創業者 劉慶峰(中国科学技術大学、博士) 

本社所在地 安徽省合肥市 

主な経営主体 1. 科大訊飛股份有限公司(Iflytek Co., Ltd.) 

2. 安徽訊飛産業投資有限責任公司 

3. 安徽言知科技有限公司(Anhui Yanzhi Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 科大訊飛股份有限公司(Iflytek Co.,Ltd.)深圳証券取引所(2008年) 

売上高(2020年) 130.2億人民元 

研究開発費(2020年) 22.11億人民元 

1. 科大訊飛股份有限公司190 (Iflytek Co.,Ltd.) 

主な子会社 科大訊飛(蘇州)科技有限公司(Iflytek (Suzhou) Technology Co., 

Ltd.) 

訊飛智元信息科技有限公司(Iflytek Intelligent SYSTEM Co., Ltd.) 

浙江訊飛智能科技有限公司 

安徽訊飛智能科技有限公司 

主な合弁会社 蕪湖星途機器人科技有限公司(Wuhu Xingtu Robot Technology Co., 

Ltd.) 

湖南芒果聴見科技有限公司(Hunan Mango Technology Co., Ltd.) 

重慶大永訊飛智能科技有限公司 

合肥智能語音創新発展有限公司 

主な間接持株会社 - 

2. 安徽訊飛産業投資有限責任公司 

主な子会社 安徽群音科技開発有限公司(Anhui Qunyin Technology Development 

Co., Ltd.) 

合肥科訊睿見科技有限公司 

主な合弁会社 合肥微速科技有限公司(Hefei Weisu Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

3. 安徽言知科技有限公司(Anhui Yanzhi Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 安徽聆思智能科技有限公司(Anhui Listenai Co., Ltd.) 

安徽元構生物科技有限公司(Anhui Yuangou Biotechnology Co., 

Ltd.) 

主な間接持株会社 上海聆芯科技有限公司(Shanghai Lingxin Technology Co., Ltd.) 

深圳市聆智科技有限公司(Shenzhen Lingzhi Technology Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2019年、286,826.40万人民元の資金を募集。 

② 2020年 9月、戦略投資融資を獲得。 

 
190 旧名称：安徽科大訊飛信息科技股份有限公司。 
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研究開発動向 人工知能(スマート音声、画像認識、画像理解、機器推理) 

事業提携動向 ① 2018年 3月、東風啓辰(Venucia)とインテリジェントコネクテッ

ドカー分野において協力を展開。 

② 2018 年 6 月、マサチューセッツ工科大学（Massachusetts 

Institute of Technology）と戦略的に協力し、人工知能連盟を

設立。 

③ 2019年 6月、Hondaと協力し、第 3世代 Honda CONNECT（智導互

聯）システムを共同開発。 

④ 2019年 7月、第一汽車(FAW)とスマートヒューマンマシンインタ

ラクション技術、車載スマート化及び人工知能技術、車用インタ

ーネット（IoV）プラットフォームなどの分野において協力を展

開。 

⑤ 2019 年 11 月、広汽集団(GAC)などと広東省インテリジェントコ

ネクテッドカーイノベーションセンタを設立。 

⑥ 2020年 8月、武漢軽工大学（Wuhan Polytechnic University）と

人工知能技術分野において協力を展開。 

⑦ 2020 年 10 月、聯通在線信息科技有限公司(Unicom Broadband 

Online)と協力し、5G AI 応用共同イノベーション研究室を共同

で設立。 

⑧ 2020年 11月、広汽集団(GAC)と合弁会社を設立し、スマートコッ

クピット、車用インターネット（IoV）、自動車デジタル化サービ

スなどの分野において協力を展開。 

⑨ 2021年 5月、奇瑞汽車股份有限公司(Chery)とスマートカーなど

の分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 6月、安徽江淮汽車集団股份有限公司(JAC)とスマートコ

ックピット、車用インターネット（IoV）、スマート運転、スマー

トセールスなどの分野において協力を展開。 

⑪ 2021 年 7 月、上海汽車集団股份有限公司零束軟件分公司 (SAIC 

Motor Z-ONE Software Company)と人工知能、SOA、スマートハー

ドウェア、音声、ビッグデータなど関連業界エコ分野において協

力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 0% 

未審査・審査中 42% 0% 

登録維持 31% 0% 

失効 27% 0% 

出願合計 123 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 92% 100% 

失効 8% 0% 

出願合計 79 件 1 件 

 

2 2 5
9

1

20

32

18

34

0

5

10

15

20

25

30

35

40

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE

MaaS, 46, 37%

NEV, 12, 10%

自動運転, 65, 53%

1 4 2 4
11

15

42

1

0

10

20

30

40

50

2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

CASE 非CASE

MaaS, 39, 49%

NEV, 18, 22%

自動運転, 22, 28%

非CASE, 1, 1%



科大訊飛/Iflytek 

525 

 

CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

B25J19 
マニプレータに適合する付属装置，例．監視のための，探知のための；マニプレータと関連して

使用するために結合または特に適用される安全装置 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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G01R31
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17%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G10L15 音声認識 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

1 1 3

4

1 2 1
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他
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06F40 自然言語データの取扱い 

G10L15 音声認識 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

1 6 1
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合191（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(科大訊飛股份有限公司)合弁会社-蕪湖星途機器人科技有限公司 84% 

(親会社)科大訊飛股份有限公司 8% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)科大訊飛股份有限公司 55% 

(科大訊飛股份有限公司)合弁会社-蕪湖星途機器人科技有限公司 15% 

(科大訊飛股份有限公司)子会社-訊飛智元信息科技有限公司 9% 

(科大訊飛股份有限公司)子会社-科大訊飛(蘇州)科技有限公司 3% 

(科大訊飛股份有限公司)子会社-浙江訊飛智能科技有限公司 2% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)科大訊飛股份有限公司 67% 

(科大訊飛股份有限公司)子会社-科大訊飛(蘇州)科技有限公司 13% 

(科大訊飛股份有限公司)子会社-訊飛智元信息科技有限公司 9% 

(科大訊飛股份有限公司)合弁会社-蕪湖星途機器人科技有限公司 4% 

(科大訊飛股份有限公司)間接持株-北京訊飛楽知行軟件有限公司 2% 

 
191 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 割合 

安徽省科普産品工程研究中心有限責任公司 1 

 
 自動運転 

企業名 件数 

安徽省科普産品工程研究中心有限責任公司 4 

人民法院信息技術服務中心 1 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107133988B 
車載パノラマビデオシステムにおけるカメラのキャリブレーション

方法及び標定システム 
$250,000 

CN104410637B 
対話型音声応答ＩＶＲ視覚化プロセスのための開発システムおよび

方法 
$240,000 

CN104064050B 自動運転システムおよび方法 $220,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN104410637B 
対話型音声応答ＩＶＲ視覚化プロセスのための開発システムおよび

方法 
91 

CN102543071B 携帯機器用の音声認識システムおよび方法 90 

CN104064050B 自動運転システムおよび方法 80 
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昿視/Megvii 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2011年 

創業者 ① 印 奇 ( 清 華 大 学 (Tsinghua University) 学 士 、 Columbia 

University in the City of New York博士) 

② 唐文斌(清華大学(Tsinghua University)学士及び修士) 

③ 楊沐(清華大学(Tsinghua University)学士及び修士) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京昿視科技有限公司(Beijing Kuangshi Technology Co., 

Ltd.) 

2. 昿視科技有限公司(Megvii Technology Limited) 

3. 昿視科技(香港)有限公司 

4. Meglogistics Limited 

5. Megmobile Limited 

上場の有無 昿視科技有限公司は科技創新板（The Science and Technology 

Innovation Board）IPO段階(2021年 9月 30登録を提出) 

売上高(2020年) 13.91億 人民元 

（出所：昿視科技有限公司招股説明書） 

研究開発費(2020年) 8.96億 人民元 

（出所：昿視科技有限公司招股説明書） 

1. 北京昿視科技有限公司(Beijing Kuangshi Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 成都昿視金智科技有限公司 

徐州昿視数据科技有限公司(Xuzhou Kuangshi Data Technology Co., 

Ltd.) 

南京昿雲科技有限公司(Nanjing Kuangyun Technology Co., Ltd.) 

内蒙古昿視金智科技有限公司(Inner Mongolia Kuangshi Jinzhi 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 北京昿視金数科技有限公司(Beijing Kuangshi Jinshu Technology 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

2. 昿視科技有限公司(Megvii Technology Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 昿視科技(香港)有限公司 

主な子会社 北京邁格威科技有限公司（Megvii (Beijing) Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 深圳市芯睿視科技有限公司 

4. Meglogistics Limited 
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主な子会社 北京格通物達智能科技有限公司(Beijing Getong Wuda Intelligent 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 昿視智鏈科技 (寧波 )有限公司 (Kuangshi Zhilian Technology 

(Ningbo) Co., Ltd.) 

北京昿視機器人技術有限公司（ Beijing Kuangshi Robotics 

Technology Co., Ltd.） 

5. Megmobile Limited 

主な子会社 北京格視科技有限公司 

主な合弁会社  

主な間接持株会社 成都西緯科技有限公司（Chengdu Westalgo Science & Technology 

Co., Ltd.） 

資金調達履歴 2019年 5月、Dラウンド融資 7.5億米ドル。 

研究開発動向 顔認識、ビデオ構造化、スマートコンピューティング写真撮影、スマ

ート視覚センサ強化、ロボットナビゲーション及び位置情報 

事業提携動向 ① 2017 年 5 月、Gofun と協力し、「顔認識」カーシェアリングプラ

ットフォームを共同で立ち上げ。 

② 2019年 1月、蔚来汽車（NIO）と車載 AI視覚ソリューション分野

において協力を展開。 

③ 2019年 9月、中国電信（China Telecom）と人工知能技術分野にお

いて協力を展開。 

④ 2019年 9月、易華録（Beijing E-HUALU INFORMATION TECHNOLOGY）

と協力し、スマートビデオ分析に基づくスマートシティー共同研

究室を設立。 

⑤ 2019 年 11 月、中国移動(China Mobile Communications Group 

Co.,Ltd)と 5G、人工知能などの分野において協力を展開。 

⑥ 螞 蟻 金 服 (Ant Financial Services (Hangzhou) Network 

Technology)、小米(Xiaomi)、OPPO 及び vivoなどと顔認識分野

において協力。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 7% 8% 

未審査・審査中 67% 64% 

登録維持 26% 31% 

失効 7% 6% 

出願合計 156 件 1640 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 1% 

登録維持 100% 94% 

失効 0% 6% 

出願合計 28 件 235 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

G06F30 計算機利用設計［ＣＡＤ］ 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H01R24 
２個の接続部品を持つ嵌合装置，またはそれらと共働する部品のいずれかの全体の構造に特徴が

あるもの 
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2 1
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G06F16

23%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

G06T7 イメージ分析 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 
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他
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06T7 イメージ分析 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合192（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京昿視科技有限公司 50% 

(Meglogistics Limited) 間接持株-北京昿視機器人技術有限公司 50% 

(昿視科技(香港)有限公司)子会社-北京邁格威科技有限公司 17% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京昿視科技有限公司 46% 

(昿視科技(香港)有限公司)子会社-北京邁格威科技有限公司 34% 

(Meglogistics Limited)間接持株-北京昿視機器人技術有限公司 14% 

(北京昿視科技有限公司)子会社-成都昿視金智科技有限公司 4% 

(北京昿視科技有限公司)子会社-南京昿雲科技有限公司 1% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京昿視科技有限公司 50% 

(Meglogistics Limited) 間接持株-北京昿視機器人技術有限公司 46% 

(子会社)北京邁格威科技有限公司 17% 

 
192 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手 (発明特許出願) 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106952303B 車間距離検出方法、装置及びシステム $260,000 

CN107782316B 対象物体の軌道を決定するための方法、装置およびシステム $210,000 

CN107563256A 補助運転情報生成方法および装置、補助運転システム $140,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102540195B 車両用５方向レーザレーダ及びその制御方法 86 

CN104269070B 
車両能動安全早期警戒方法およびそれを用いた安全早期警戒シス

テム 
80 

CN103600664B 電気特殊給電車の配電管理システムおよび管理方法 80 
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出門問問/Mobvoi 

企業概要 

属性 人工知能、その他インターネットサービス 

創業年 2012年 

創業者 ① 李志飛(Johns Hopkins University コンピュータ専攻博士、 

Google出身) 

② 李媛媛(University of Maryland, College Park 情報管理修士、

MicroStrategy出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. Mobvoi HK Limited 

2. 上海羽扇智信息科技有限公司(Shaohai Yushanzhi Information 

Technology Co., Ltd.) 

3. 台湾出門問問股份有限公司 

4. 北京小問智能科技有限公司 

5. 南京小問智能科技有限公司 (Nanjing Xiaowen Intelligent 

Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. Mobvoi HK Limited 

主な子会社 出門問問信息科技有限公司(Mobvoi Information Technology Company 

Limited) 

出門問問創新科技有限公司(China Innovation Technology Co., 

Ltd.)· 

主な合弁会社 大衆問問(北京)信息科技有限公司(Volkswagen-Mobvoi (Beijing) 

Information Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 北京羽扇智信息科技有限公司 (Beijing Yushanzhi Information 

Technology Company Limited) 

2. 上海羽扇智信息科技有限公司(Shaohai Yushanzhi Information Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 台灣出門問問股份有限公司 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. 北京小問智能科技有限公司 

主な子会社 深 圳 小 問 智 能 科 技 有 限 公 司 (Shenzhen Xiaowen Intelligent 

Technology Co., Ltd.) 
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主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

5. 南京小問智能科技有限公司(Nanjing Xiaowen Intelligent Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 4月、Dラウンド融資 1.8億米ドル。 

② 2017 年 8 月、TicWatch S&E 海外クラウドファンディング総金額

320 万米ドル以上。 

③ 2017 年 8 月、Tichome 発布、総クラウドファンディング金額 400

万人民元以上。 

研究開発動向 声音信号処理、ホットワードウェイクアップ、音声認識、自然語言理

解、対話管理、垂直検索、スマートレコメンデーション、音声合成、

ナレッジグラフ 

事業提携動向 ① 2017年 4月、大衆汽車(Volkswagen)と車載人工知能を共同開発。 

② 2019年 4月、中国聯通(China Unicom)と AI分野において協力を

展開。 

③ 2020 年 3 月、新邁騰(MAGOTAN)と車載音声インタラクティブシス

テム分野において協力を展開。 

④ 2020 年 5 月、Audiと車載音声インタラクティブシステム分野に

おいて協力を展開。 

⑤ 2020 年 5 月、帕薩特(Passat)と車載音声インタラクティブシ

ステム分野において協力を展開 

⑥ 2020 年以来、捷達(Jetta)と車載音声インタラクティブシステム

分野において協力を展開。 

⑦ 2021 年 2 月、西北工業大学 (Northwestern Polytechnical 

University)と共同でスマート音声認識ツールをリリース。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 4% 

未審査・審査中 34% 52% 

登録維持 21% 24% 

失効 45% 24% 

出願合計 136 件 689 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 1% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 7 件 80 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G04G21 時計に統合された入出力装置 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

3 4 2
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H01M2

5%

H01Mその他
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01S19 
衛星電波ビーコン測位システム；当該システムから送信される信号を用いた，位置，速度または

姿勢の決定 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 

4 3
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G08Gその他
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他
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G10L15 音声認識 

G06F3 
計算機で処理しうる形式にデータを変換するための入力装置；処理ユニットから出力ユニットへ

データを転送するための出力装置，例．インタフェース装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合193（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(Mobvoi HK Limited)子会社-出門問問信息科技有限公司 57% 

(Mobvoi HK Limited)合弁会社-大衆問問(北京)信息科技有限公司 30% 

北京羽扇智信息科技有限公司 13% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(Mobvoi HK Limited)合弁会社-大衆問問(北京)信息科技有限公司 75% 

(Mobvoi HK Limited)子会社-出門問問信息科技有限公司 22% 

(Mobvoi HK Limited)子会社-出門問問創新科技有限公司 2% 

(Mobvoi HK Limited)合弁会社-北京羽扇智信息科技有限公司 2% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(Mobvoi HK Limited)合弁会社-大衆問問(北京)信息科技有限公司 75% 

(Mobvoi HK Limited)子会社-出門問問信息科技有限公司 4% 

(Mobvoi HK Limited)子会社-出門問問創新科技有限公司 21% 

 
193 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 

企業名 件数 

大衆汽車(中国)投資有限公司 2 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107856671B ドライブレコーダで道路状況を識別する方法及びシステム $240,000 

CN107708064B 車載装置測位携帯電話の方法及びシステム $130,000 

CN107729548B 自動車データに基づく lbs 検索ランキング方法及び装置 $110,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107730551B 車両カメラの姿勢を自動的に推定する方法および装置 78 

CN107856671B ドライブレコーダで道路状況を識別する方法及びシステム 76 

CN107885203B 車輪速度センサに基づく先行車追従方法及びシステム 68 
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智行者/Idriverplus 

企業概要 

属性 センサ、人工知能、通信 

創業年 2015年 

創業者 張徳兆(清華大学(Tsinghua University)車両工学学士、清華大学

(Tsinghua University)機械工学博士) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京智行者科技有限公司(Beijing Idriverplus Technology Co., 

Ltd.) 

2. 智行者香港有限公司(Idriverplus Hongkong Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1.北京智行者科技有限公司(Beijing Idriverplus Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 広東縦行科技有限公司(Idriverplus) 

合肥智行者科技有限公司(Hefei Zhixing Technology Co., Ltd.) 

北京蘭徳適普科技有限公司 

武漢智行者科技有限公司(Wuhan Zhixing Technology Co., Ltd.) 

重慶蘭徳適普信息科技有限公司(Chongqing Landshipu Information 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 智行者香港有限公司(Idriverplus Hongkong Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2016年 7月、エンジェルラウンド融資 500万人民元。 

② 2017年 2月、Pre-Aラウンド融資 2000万人民元。 

③ 2017年 6月、Aラウンド融資 6000万人民元。 

④ 2018年 4月、Bラウンド融資 1.5億人民元。 

⑤ 2018年 4月、B+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2020年 5月、Cラウンド融資数千万米ドル。 

⑦ 2020年 9月、C+ラウンド融資数億人民元。 

⑧ 2021年 11月、C++ラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 無人運転清掃車、自動運転車両コントローラ、無人運転脳 

事業提携動向 ① 2019 年 7 月、Velodyne LiDAR とレーザーレーダ、L3-L4 クラス

無人運転車などの分野において協力を展開。 

② 2019年 7月、中移智行網絡科技有限公司と 5G+無人運転分野にお

いて協力を展開。 

③ 2020年 10月、国汽（北京）智能網聯汽車研究院有限公司(China 

Intelligent and Connected Vehicles (Beijing) Research 
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Institute, CICV)とインテリジェントコネクテッドカー車載コ

ンピューティング基礎プラットフォーム及びインテリジェント

コネクテッドカー運用制御基礎プラットフォームなどの分野に

おいて協力を展開。 

④ 2020 年 11 月、中汽創智科技(China Automotive Innovation, 

CAIC)とスマート運転自動車分野において協力を展開。 

⑤ 2021 年 6 月、合肥市包河区人民政府と無人運転脳及びインテリ

ジェントコネクテッドカー分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 0% 

未審査・審査中 39% 49% 

登録維持 48% 24% 

失効 13% 27% 

出願合計 301 件 45 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 4% 0% 

登録維持 98% 100% 

失効 2% 0% 

出願合計 51 件 39 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

B62D5 動力補助または動力駆動される操向 

 

3

1

1
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G06Q10

B60L53
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B60L53

20%
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20%

その他

60%
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06Q10 管理；経営 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05B23 制御系またはその一部の試験または監視 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

E01H1 道路またはその類似物の表面をしめらせるかしめらせないで行なう表面からの無用物の除去 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合194（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京智行者科技有限公司 100% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京智行者科技有限公司 94.77% 

(北京智行者科技有限公司)子会社-広東縱行科技有限公司 3.48% 

(北京智行者科技有限公司)子会社-重慶兰徳適普信息科技有限公司 0.35% 

(北京智行者科技有限公司)子会社-合肥智行者科技有限公司 1.05% 

(北京智行者科技有限公司)子会社-武漢智行者科技有限公司 0.35% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京智行者科技有限公司 100% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

弗吉尼亜科技知識産権公司 1 

 

 MaaS 
なし。 

 

 
194 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108974004B 動力システム制御方法 $73,000 

CN109017787B 走行制御方法 $70,000 

CN108729397B 無人路面清掃車 $55,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN104101878B 車両前方目標認識システムおよび認識方法 93 

CN105892471B 自動車の自動運転方法および装置 82 

CN205220654U 掃除車 80 
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馭勢科技/UISEE 

企業概要 

属性 人工知能、配車（車両手配） 

創業年 2016年 

創業者 ① 呉甘沙(復旦大学(Fudan University)コンピュータ学士/修士、元

Intel中国研究院(Intel Labs China)院長) 

② 姜岩(北京航空航天大学(Beihang University)博士、University 

of Illinois at Urbana-Champaign博士研究生) 

③ 趙勇(Brown Universityコンピュータ工学専攻博士、Google X出

身、格林深瞳(Deep Glint)CTO) 

④ 彭進展(Intel中国研究院(Intel Labs China)出身) 

⑤ 周鑫(Intel中国研究院(Intel Labs China)出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 馭勢科技（北京）有限公司(Uisee Technologies (Beijing) Co.,Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

馭勢科技（北京）有限公司(Uisee Technologies (Beijing) Co.,Ltd.) 

主な子会社 馭勢（上海）汽車科技有限公司（Uisee (Shanghai) Automotive 

Technologies Ltd.） 

馭勢科技(浙江)有限公司（Uisee Technologies (Zhejiang) Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2016年 6月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2017年 11月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2020年 2月、Bラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2020年 8月、B+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2021年 1月、Cラウンド融資 10億米ドル。 

⑥ 2021年 10月、C+ラウンド融資数億米ドル。  

研究開発動向 スマート運転コントローラ、スマート運転システム、無人配送車 

事業提携動向 ① 2017年 4月、Capitalandと協力し、無人運転シャトルバスの地下

駐車場の接続を実現。 

② 2018年 6月、中国聯通(China Unicom)、Ericssonと協力し 5G遠

隔スマート運転実車デモンストレーションを完成。 

③ 2018年 10月、GoFunモビリティ(GoFun)、奇瑞新エネルギー(Chery 

New Energy)と自動運転技術、シェア自動車自動運転商業応用、シ

ェア自動車運営管理などの分野において協力を展開。 

④ 2018 年 11 月、上汽通用五菱(SAIC-GM-Wuling Automobile)と L4

クラス自律式バレーパーキング製品において協力。 

⑤ 2019年 11月、上汽通用五菱(SAIC-GM-Wuling Automobile)工場区

内で無人物流の通常運営を開始。 

⑥ 2019年 12月、香港国際空港(Hong Kong International Airport)
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で無人物流の通常運営を開始。 

⑦ 2020年 9月、湖南空港(Hunan Airport)で国内初の空港無人運転

物流車応用を実施。 

⑧ 2021 年 1 月までに、重慶長安民生物流(Changan Minsheng APLL 

Logistics)、一汽物流有限公司(Faw Logistics)、巴斯夫（BASF）

などの企業と工場区物流に関するビジネス協力を構築し、中汽創

智科技有限公司(Zhongqi Chuangzhi Technology)、東風汽車

(DongFeng)、上汽大衆(SAIC VOLKSWAGEN)などの企業と共同で乗用

車のハイレベル自動運転量産の協力メカニズムを模索。 

⑨ 2021 年 4 月、立得空間信息技術股份有限公司(Leador Spatial 

Information Technology)と自動運転と高精度地図などの分野に

おいて深く協力。 

⑩ 2021年 6月、徐福記(Xu Fuji)と無人運転物流ソリューションを

提供。 

⑪ 2021年 9月、保定市長城螞蟻物流有限公司(Baoding Changcheng 

Ants Logistic)と協力し園内無人運転物流プロジェクトを構築。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 14% 0% 

未審査・審査中 57% 0% 

登録維持 39% 100% 

失効 4% 0% 

出願合計 271 件 1 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 96% 100% 

失効 4% 0% 

出願合計 46 件 8 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06T7 イメージ分析 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合195（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)馭勢科技(北京)有限公司 66% 

(馭勢科技(北京)有限公司)子会社-馭勢(上海)汽車科技有限公司 27% 

(馭勢科技(北京)有限公司)子会社-馭勢科技(浙江)有限公司 8% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107517592B 自動車の走行可能領域のリアルタイム検出方法及びシステム $ 98,000 

CN108776976B 同時測位とアドバイスの方法、システム及び記憶媒体 $ 81,000 

CN106911923B 双眼カメラおよびそれに基づく測距方法 $ 74,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108776976B 同時測位とアドバイスの方法、システム及び記憶媒体 91 

CN107223103B 自動運転車両の操舵制御方法および制御システム 90 

CN107182206B 車両の自動運転の速度計画方法、装置及び演算装置 88 

 

 
195 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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新石器/NEOLIX 

企業概要 

属性 人工知能、センサ、ナビゲーション、通信 

創業年 2011年 

創業者 余恩源（重慶大学(Chongqing University)学士、シリアルアントレ

プレナー、次々とインターネット及び通信エンジニアリング分野の

会社を創立） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 新石器慧通(北京)科技有限公司(Neolix Technologies Co., 

Ltd.) 

2. 新石器龍碼(北京)科技有限公司(Beijing Neolix Technology 

Co., Ltd.) 

3. 新石器智絵(北京)科技有限公司(Neolithic Zhihua (Beijing) 

Technology Co., Ltd.) 

4. 北京啓能万維科技有限公司(Qi Neng Wan Wei (Beijing) Co., 

Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 新石器慧通（北京）科技有限公司(Neolix Technologies Co., Ltd.) 

主な子会社 新石器慧義知行智馳(北京)科技有限公司(Neolithic Huiyi Zhixing 

Zhichi (Beijing) Technology Co., Ltd.) 

常州車之翼動力科技有限公司(Changzhou Carwing Power Technology 

Co., Ltd.) 

嘉 善 新 石 器 智 牛 科 技 有 限 公 司 (Jiashan Neolithic Zhiniu 

Technology Co., Ltd.) 

新石器慧成(北京)科技有限公司(Neolithic Huicheng (Beijing) 

Technology Co., Ltd.) 

新石器慧拓(北京)科技有限公司(Neolithic Huituo (Beijing) 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 新石器智航(山西)科技有限公司(Neolithic Zhihang (Shanxi) 

Technology Co., Ltd.) 

新石器智善(嘉善)科技有限公司 

主な間接持株会社 - 

2. 新石器龍碼（北京）科技有限公司(Beijing Neolix Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 新石器智絵(北京)科技有限公司(Neolithic Zhihua (Beijing) Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 
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主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. 北京啓能万維科技有限公司(Qi Neng Wan Wei (Beijing) Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 5月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2019年 5月、Aラウンド融資 1億人民元。 

③ 2020年 2月、A+ラウンド融資 2億人民元。 

④ 2020年 11月、Pre-Bラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2021年 8月、Bラウンド融資数億人民元。 

研究開発動向 物流業界スマートハードウェア、自動運転コンピューティングプラ

ットフォーム、L4クラス自動運転無人車 

事業提携動向 ① 2018と 2019の 2年、華為(Huawei)、阿里巴巴(Alibaba)、美団

(Beijing Science and Technology)と京東(Jingdong)などの顧

客へ 225台の自動車を販売。 

② 2019年 7月、ドバイの電子商プラットフォーム Moon196と協力し

て無人運転車両をテスト。 

③ 2020年 2月、百度(Baidu)Apolloと協力して無人消毒車を開発。 

④ 2020 年 3 月、百度(Baidu)、菜鳥(Cainiao)、美団(Beijing 

Science and Technology)等の会社と協力して無人車商業化を

模索。 

⑤ 2020年 8月、地平線(Horizon Robotics)と低速自動運転分野に

おいて深く協力。 

⑥ 2020 年 11 月、TUV と自動運転、車用インターネット（IoV）関

連製品及びサービス分野において協力を展開。 

⑦ 2021年 3月、Fixposition と調達枠組み協定覚書に署名。 

⑧ 2021年 7月、斑馬智行(Banma)と AI無人車分野において協力を

展開。  

 
196 公式ウェブサイト：www.dubaimoon.com 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 2% 

未審査・審査中 84% 74% 

登録維持 13% 13% 

失効 3% 13% 

出願合計 207 件 107 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 0% 

登録維持 99% 88% 

失効 1% 12% 

出願合計 72 件 77 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

B60K1 電気的推進装置の配置または取付け 

B60L3 電気的推進車両の保安目的の電気的装置；変化，例．速度，減速または動力の消費，の監視操作 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

B60T1 制動要素，すなわち制動効果を起す部品の構成 
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06Q10 管理；経営 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G06Q10 管理；経営 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

B62D63 自動車または付随車で他に分類されないもの 

B60W40 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

ためのパラメータの推定または演算 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合197（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)新石器慧通(北京)科技有限公司 60% 

(新石器慧通(北京)科技有限公司)子会社-常州車之翼動力科技有限公司 20% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)新石器慧通(北京)科技有限公司 76% 

(新石器慧通(北京)科技有限公司)子会社-新石器慧義知行智馳(北京)科技有限公司 13% 

(新石器慧通(北京)科技有限公司)子会社-嘉善新石器智牛科技有限公司 3% 

(新石器慧通(北京)科技有限公司)子会社-新石器慧成(北京)科技有限公司 3% 

(新石器慧通(北京)科技有限公司)子会社-新石器智秦(神木)科技有限公司 2% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)新石器慧通(北京)科技有限公司 73% 

(新石器慧通(北京)科技有限公司)子会社-新石器慧義知行智馳(北京)科技有限公司 20% 

(新石器慧通(北京)科技有限公司)子会社-嘉善新石器智牛科技有限公司 7% 

 

 
197 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

龍碼視別(北京)科技有限公司 1 

 
 MaaS 
なし。 

 
 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107765184B 動力リチウム電池直流内部抵抗の検出方法 $200,000 

CN109895787B 車両運転の制御方法及び制御装置 $88,000 

CN109878492B 駐車信号の協調方法及び協調装置 $35,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109878492B 駐車信号の協調方法及び協調装置 91 

CN211918500U 無人霧ガンキャリア 82 

CN108646735A 無人車両の制御方法および装置 79 
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図森未来/TuSimple 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2015年 

創業者 陳黙（シリアルアントレプレナー。3 つの会社をそれぞれ設立し、売

却に成功） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. Tusimple (Hong Kong) Limited 

2. Tusimple (Hong Kong) Auto Tech Limited 

上場の有無 図森公司(Tusimple Inc.)はナスダック（2021年）へ上場 

売上高(2020年) 184.3万米ドル 

(出所:図森の将来の市場見通し及び投資研究報告(2021.4)) 

研究開発費(2020年) 13200万米ドル 

（出所:図森の将来の市場見通し及び投資研究報告(2021.4)） 

1. Tusimple (Hong Kong) Limited 

主な子会社 北京図森智途科技有限公司(Beijing Tusen Zhitu Technology Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 北京図森未来科技有限公司(Beijing Tusen Weilai Technology Co., 

Ltd.) 

上海図森未来人工智能科技有限公司 (Shanghai Tusenn Future 

Artificial Intelligence Technology Co., Ltd.) 

2. Tusimple (Hong Kong) Auto Tech Limited 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年 6月、Dラウンド融資 9500万米ドル。 

② 2019年 9月、D+ラウンド融資 1.2億米ドル。 

③ 2020年 7月、Pre-Eラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2020年 11月、Eラウンド融資 3.5億米ドル。 

⑤ 2021年 1月、Pre-Fラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2021年 2月、Fラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑦ 2021年 4月、米国で上場し、13.5億米ドルを調達。 

研究開発動向 L4 クラス自動運転トラック 

事業提携動向 ① 2017年 8月、NVIDIA社と ICチップ分野において協力を展開。 

② 2019年 3月、United Parcel Service(USP)と無人運転分野におい

て協力を展開。 

③ 2020年 3月、ZF Groupと ECU、ステアリングシステムとミリ波レ

ーダーにおいて協力を展開。 

④ 2020年 7月、発動機メーカ Navistarと L4自律型セミトレーラー

トラックを共同研究開発。 

⑤ 2020年 7月、Penske Logistics、U.S.Xpress、McLane と自動貨物
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輸送ネットワーク（Autonomous Freight Network、AFN）分野にお

いて協力を展開。 

⑥ 2020年 9月、Volkswagen AG の子公司 TRATON Groupと L4自律型

セミトレーラートラックを協力開発。 

⑦ 2021年 1月、Schneider社は図森未来に自動運転テストチームを

提供。 

⑧ 2021 年 2 月、スウェーデンの貨物自動車及びバスメーカである

Scania社と協力し、共同で自動運転トラックをテスト。 

⑨ 2021年 2月、AEVA社とレーザレーダ分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 43% 36% 

未審査・審査中 52% 51% 

登録維持 42% 38% 

失効 5% 11% 

出願合計 183 件 84 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 11% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 35 件 31 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

H04N5 テレビジョン方式の細部  

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

7 12 1

8 6 4

4 9 3 1

1 8 4 2

2 2 7 1

2  

H04N5

G01C21

G05D1

G08G1
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G01Cその

他

2%
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6%
G05D1
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1% G05その他
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その他

29%
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

 

1

2  

G08G1

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合198（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(Tusimple (Hong Kong) Limited)間接持株-北京図森未来科技有限公司 98% 

(Tusimple (Hong Kong) Limited)間接持株-上海図森未来人工智能科技有限公司 2% 

図森有限公司199 5% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(Tusimple (Hong Kong) Limited)間接持株-北京図森未来科技有限公司 100% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108536114A 車両制御装置 $91,000 

CN107808514B 自動運転車両チーム通信方法及び装置 $68,000 

CN108196547B 自動運転システム $67,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107776574B 自動運転車両の運転モード切替方法及び装置 92 

CN108427417B 
自動運転制御システムおよび方法、コンピュータサーバおよび自動運

転車両 
92 

CN108196547B 自動運転システム 90 

 

 
198 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 

199 当該企業は企査査データベース（企業情報調査商業データベース）で検索できなかった。 
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智加科技/Plus.ai 

企業概要 

属性 センサ、人工知能、ナビゲーション 

創業年 2016年 

創業者 ① 劉万千(StandFord University 博士、McKinsey & Company、

Hewlett-Packard、Silicon Graphics 出身) 

② 鄭皓(Yahoo、Zynga出身) 

本社所在地 江蘇省蘇州市 

主な経営主体 PlusAI Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

PlusAI Limited 

主な子会社 
蘇州智加科技有限公司(Suzhou Zhijia Science & Technologies Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2016年 11月、Aラウンド融資数百万米ドル。 

② 2018年 11月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2019年 8月、Bラウンド融資 2億米ドル。 

④ 2020年 11月、Cラウンド融資 1億米ドル。 

⑤ 2021年 2月、Dラウンド融資 4.2億米ドル。 

⑥ 2021年 3月、 D+ラウンド融資 2.2億米ドル。 

研究開発動向 自動運転大型トラック、融合センシングシステム、位置情報及び地図 

事業提携動向 ① 2018 年 3 月、奇瑞(Chery)と L4 クラス自動運転システム分野に

おいて協力を展開。 

② 2018年 3月、一汽(FAW)とスマート運転商業車産業化分野におい

て協力を展開。 

③ 2018年 11月、満幇集団(Full Truck Alliance)と高精度地図デ

ータ採集及び大型安全自動運転フリートなどの分野において協

力を展開。 

④ 2019年 1月、一汽(FAW)と合弁会社を設立し、自動運転超級大型

トラックを共同研究。 

⑤ 2020年 9月、満幇集団(Full Truck Alliance)と L4 クラス無人

運転大型トラック分野において協力を展開。 

⑥ 2020年 11月、Blackberryと自動運転の基盤システムにおいて協

力を展開。 

⑦ 2021年 4月、Cumminsと天然ガス大型トラックの自動運転分野に

おいて協力を展開。 

⑧ 2021年 4月、Ivecoと天然動力の自動運転大型トラック分野にお

いて協力を展開。 

⑨ 2021年 10月、京東(JD)と IoT及び自動運転などの分野において
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協力を展開。 

⑩ 2021 年 11 月、智加科技の自動運転大型トラックは Aeva 

Technologiesの車載用遠隔 4Dレーザーレーダを搭載。 

⑪ 2021年 11月、グローバルな権威の検査認証機関である UL200と自

動運転安全技術分野において協力を展開。 

 

 

 

 

 
200 公式ウェブサイト：https://www.ul.com/ 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 24% 0% 

未審査・審査中 73% 0% 

登録維持 27% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 147 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 13 件 0 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

B60W50 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

細部  

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合201（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

企業名 割合 

(PlusAI Limited)子会社-蘇州智加科技有限公司 82% 

智加(米国)公司202 25% 

智加科技公司203 17% 

(PlusAI Limited)間接持株-北京智加智行科技有限公司 1% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN111615723A 
ハイブリッド運転におけるドライバーの状態に基づく拡張アラート

の方法とシステム 
$670,000 

CN111699521A 
ハイブリッド運転における運転者の状態に基づく運転モード切り替

えの方法とシステム 
$200,000 

CN111373335A 
ハイブリッド運転における自己認識能力パラメータに基づく運転モ

ード切り替えの方法とシステム 
$190,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110967024A 長距離トンネルの自動運転地図の作成方法とシステム 88 

CN110884500A 車両制御方法および装置、電子機器および記憶媒体 86 

CN110864913B 車両試験方法、装置、コンピュータ機器及び記憶媒体 86 

  

 
201 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 

202 当該企業は企査査データベース（企業情報調査商業データベース）で検索できなかった。 

203 当該企業は企査査データベース（企業情報調査商業データベース）で検索できなかった。 
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縦目科技/ZongMu 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2013年 

創業者 唐鋭 (清華大学 (Tsinghua University)電子工学専攻修士 , 元

Cambridge Silicon Radio (すでに Qualcommによって買収)出身) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 香港縱目科技有限公司（H.K Zongmu Technology Co., Limited） 

上場の有無 2017 年 12 月 11 日から、縦目科技（上海）股份有限公司(Zongmu 

Technology Co.,Ltd.)は新三板全国中小企業株式譲渡システム 

(National Equities Exchange and Quotations、NEEQ)への上場を終

了。 

売上高(2016年) 43,069,343人民元 

(出所：縦目科技 2016年年度報告) 

研究開発費(2016年) 13,458,939.88人民元 

(出所：縦目科技 2016年年度報告) 

香港縱目科技有限公司（H.K Zongmu Technology Co., Limited）縦 

主な子会社 縦目科技（上海）股份有限公司(Zongmu Technology Co.,Ltd.) 

主な合弁会社 縦目科技（上海）股份有限公司(Zongmu Technology Co.,Ltd.) 

主な間接持株会社 北京縦目安馳智能科技有限公司（Beijing Zongmu Anchi Intelligent 

Technology Co., Ltd.） 

縦目科技(厦門)有限公司（Zongmu Technology (Xiamen) Co., Ltd.） 

資金調達履歴 ① 2015年 11月、Aラウンド融資 4000万人民元。 

② 2017年 2月、Bラウンド融資 1億人民元。 

③ 2018年 6月、Cラウンド融資数億人民元。 

④ 2019年 7月、C+ラウンド融資 1億人民元。 

⑤ 2020年 5月、Dラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2021年 4月、D+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑦ 2021年 6月、D3ラウンド融資 1.9億米ドル。 

研究開発動向 スマート運転総合ソリューション(自動運転、静的交通総合サービス

管理プラットフォーム、路車協調)、スマート駐車システム 

事業提携動向 ① 2018 年 2 月、オーストラリア連邦科学産業研究機構

CSIRO(Commonwealth Scientific and Industrial Research 

Organisation) Data61 スマート視覚システムワーキンググルー

プと協力して自動運転開発分野において共同でコンピュータビ

ジョンに基づく人工知能アルゴリズムを開発。 

② 2018年 7月、Visteon Corporationと協力して自動パーキング技

術を開発。 

③ 2019年 1月、スマート駐車場ソリューションサービスプロバイダ

ーである厦門科拓通訊技術股份有限公司(Keytop Parking Inc.)

と共同で駐車場スマート化及び自律式パーキング(Automated 

Valet Parking)製品の導入を推進。 

④ 2019年 6月、広州汽車集団股份有限公司汽車工程研究院(GAC R&D 

Center)とパーキング技術分野において協力を展開。 
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⑤ 2020年 4月、重慶長安汽車(Chongqing Changan Automobile)の各

種モデルの量産プロジェクトを獲得し、双方は次世代スマートパ

ーキングシステムを共同で開発する。 

⑥ 2021 年 11 月、南京芯馳半導体科技有限公司 (Semidrive 

Semiconductor)と共同で量産向け ADASソリューションを構築し、

全自動パーキングシステムのプロジェクト応用の導入を推進し、

同時に特徴的シーンに基づく遠隔 360°サラウンドビューシステ

ムの応用方案を研究開発。 

⑦ 2021年 12月、地平線 (Horizon Robotics)と先進運転支援システ

ム（ADAS）及びハイクラス自動運転向けの量産レベルソリューシ

ョンを共同開発。 

⑧ 2021年までに、一汽(FAW)、長安(Changan)、東風嵐図(Voyah)、江

淮汽車(JAC)など国内主要完成車メーカと提携関係を構築し、先

進運転支援技術 （ADAS）及びスマートパーキング分野において協

力。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 0% 

未審査・審査中 71% 55% 

登録維持 22% 35% 

失効 8% 10% 

出願合計 143 件 40 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 97% 

失効 0% 3% 

出願合計 34 件 35 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H02M7 交流入力一直流出力変換；直流入力―交流出力変換 

H01F27 変成器またはインダクタンスの細部一般 

 

1

1

2  

H02M7

H01F27

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

H02M7

50%

H01F27

50%



縦目科技/ZongMu 

584 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G06T7 イメージ分析 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W60 自律的な道路走行用車両に特に適合される運動制御システム 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合204（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(香港縱目科技有限公司)子会社-縱目科技(上海)股份有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(香港縱目科技有限公司)子会社-縱目科技(上海)股份有限公司 79% 

(香港縱目科技有限公司)間接持株-北京縱目安馳智能科技有限公司 24% 

(香港縱目科技有限公司)間接持株-縱目科技(厦門)有限公司 3% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(香港縱目科技有限公司)子会社-縱目科技(上海)股份有限公司 100% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

清華大学 2 

 

 MaaS 
なし。 

 

 
204 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107483529B 
車両の多方駐車制御方法、システム、サービスプラットフォーム、駐

車コントローラ 
$220,000 

CN107346611B 自律運転の車両の障害物回避方法及び障害物回避システム $220,000 

CN107240299B 自律運転車両の移動物体認識及び車両障害物回避方法 $210,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107346611B 自律運転の車両の障害物回避方法及び障害物回避システム 78 

CN110208793A 基于毫米波雷達的補助運転系統、方法、终端和介质 76 

CN106585627B 駐車支援システムと自動車 76 
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小馬智行/Pony.ai 

企業概要 

属性 センサ、人工知能、ナビゲーション、その他インターネットサービス 

創業年 2016年 

創業者 ① 楼天城(清華大学(Tsinghua University)コンピュータ専攻博士、

Google X(Waymo)出身) 

② 彭 軍 ( 清 華 大 学 (Tsinghua University) 学 士 、 Stanford 

University博士、元百度自動運転部門首席アーキテクト) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京小馬智行科技有限公司 (Beijing Pony.Ai Science and 

Technology Co., Ltd.) 

2. 香港小馬智行有限公司(Hongkong Pony AI Limited) 

3. 広 州 小 馬 智 行 科 技 有 限 公 司 (Guangzhou Xiaoma Zhixing 

Technology Co., Ltd.) 

4. 香港小馬智行有限公司205 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1.北京小馬智行科技有限公司(Beijing Pony.Ai Science and Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 江蘇黒麦数据科技有限公司 

主な合弁会社 天津白楊科技合伙企業 (有限パートナー )(Tianjin Baiyang 

Technology Partnership (Limited Partnership)) 

主な間接持株会社 - 

2. 香港小馬智行有限公司(Hongkong Pony AI Limited) 

主な子会社 深圳小馬易行科技有限公司(Shenzhen Ponyai (Yixing) Technology 

Co., Ltd.) 

北京小馬慧行科技有限公司(Beijing Xiaoma Huixing Technology 

Co., Ltd.) 

広州小馬慧行科技有限公司(Guangzhou Xiaoma Huixing Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 広州小馬智行科技有限公司(Guangzhou Xiaoma Zhixing Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 広州嗶嗶出行科技服務有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. 香港小馬智行有限公司 

 
205 香港小馬智行有限公司の登録地は大陸地区であり、企業工商情報は未公開である。 
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主な子会社 北京小馬易行科技有限公司(Beijing Xiaoma Yiyi Technology Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 北京小馬睿行科技有限公司(Beijing Xiaoma Ruihang Technology 

Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2018年 1月、Aラウンド融資 1.12億米ドル。 

② 2018年 7月、A+ラウンド融資 800万米ドル。 

③ 2020年 2月、Bラウンド融資 4.62億米ドル。 

④ 2020年 11月、Cラウンド融資 2.67億米ドル。 

⑤ 2021年 2月、C+ラウンド融資 1億米ドル。 

⑥ 2021年 10月、C++ラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 マルチセンサデータの深く融合した位置情報及び高精度地図、自動運

転ルートプラン及び制御、自動運転センシング 

事業提携動向 ① 2018年、広汽(GAC)と合弁会社を設立し、インテリジェントコネ

クテッドカーを共同開発。 

② 2019 年 9 月、広汽(GAC)と L4 自動運転車両分野において協力を

展開。 

③ 2020 年 2 月、トヨタ自動車(Toyota)と自動運転システム分野に

おいて協力を展開。 

④ 2020年 8月、Boschと自動運転分野のフリート管理ソリューショ

ンにおいて協力を展開。 

⑤ 2020 年 10 月、現代汽車(Hyundai)と自動運転モビリティサービ

ス、スマートライドシェア配置などの分野において協力を展開。 

⑥ 2020年 10月、一汽(FAW)と自動運転分野において協力を展開。 

⑦ 2021年 3月、東莞中科智城軟件有限公司(Cas Smart City)とス

マートシティ総合管理プラットフォームの無人車端末センシン

グデータ提供分野において協力を展開。 

⑧ 2021年 4月、ZF Groupと自動運転分野において協力を展開。 

⑨ 2021年 5月、紅旗智行科技（北京）有限公司 (Hqzhuanche)と自

動運転モビリティ分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 5月、Luminar Technologies と自動運転システム車載用

センサユニファイド方案分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 3% 

未審査・審査中 76% 84% 

登録維持 18% 16% 

失効 7% 0% 

出願合計 131 件 37 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 22 件 23 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

B60R11 他に分類されない物品の保持または支持装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合206（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(香港小馬智行有限公司)子会社-北京小馬慧行科技有限公司 66% 

(親会社)北京小馬智行科技有限公司 7% 

(親会社)広州小馬智行科技有限公司 3% 

(香港小馬智行有限公司)子会社-広州小馬慧行科技有限公司 2% 

(北京小馬智行科技有限公司)子会社-江蘇黑麦数据科技有限公司 1% 

 

 MaaS 

企業名 割合 

(香港小馬智行有限公司)子会社-北京小馬慧行科技有限公司 50% 

(香港小馬智行有限公司)間接持株-北京小馬睿行科技有限公司 50% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 

 
206 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108466619B 自動運転システムの運転モードの自動設定方法及び装置 $33,000 

CN108932862B 自動運転車両のスケジューリング方法及び装置 $3,900 

CN108919779A 
インタラクティブな無人車両シミュレーション方法とシミュレーシ

ョンプラットフォーム 
$3,700 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110045729A 車両の自動運転方法および装置 79 

CN110335484B 車両の走行を制御する方法及び装置 78 

CN111231965B 車両制御モードの調整方法及び装置、無人運転車両 76 
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魔門塔/Momenta 

企業概要 

属性 人工知能、ナビゲーション 

創業年 2016年 

創業者 曹旭東(清華大学(Tsinghua University)、Microsoft アジア研究院

(Microsoft Research Asia)出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 MOMENTA HONGKONG LIMITED 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

MOMENTA HONGKONG LIMITED 

主な子会社 魔門塔（蘇州）科技有限公司（Momenta (Suzhou) Technology Co., 

Ltd.） 

初速度出行科技有限公司（Chushi Travel Technology Co., Ltd.） 

初速度（上海）汽車技術有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 北京魔門塔科技有限公司（Beijing Momenta Technology Company 

Limited） 

資金調達履歴 ① 2016年 11月、エンジェルラウンド融資 500万米ドル。 

② 2017年 1月、Pre-Aラウンド融資 1000万米ドル。 

③ 2017年 7月、Aラウンド融資 4600億米ドル。 

④ 2017年 10月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2018年 10月、Bラウンド融資 2億米ドル。 

⑥ 2021年 3月、Cラウンド融資 5億米ドル。 

⑦ 2021年 9月、C+ラウンド融資 5億米ドル。 

研究開発動向 高精度地図、人工知能ディープラーニング技術、センシングアルゴリ

ズム、ルートプランアルゴリズム、L4クラス無人運転技術 

事業提携動向 ① 2018年 4月、商車雲（北京）科技有限公司(Business Car Cloud)

と保険科学技術サービス、商用車リスクコントロールサービスな

どの分野において協力を展開。 

② 2018年 10月、中国 5G自動運転連盟に加入。 

③ 2019年 1月、Analog Devices(ADI)と自動運転高精度地図分野に

おいて協力を展開。 

④ 2019年 4月、Ambarellaと高精度地図の作成、位置決め、ビルト

インソリューションのアップデートを研究開発。 

⑤ 2019 年 6 月、NXP Semiconductors と車載用ドライバーモニタリ

ングソリューション（DMS）を共同開発。 

⑥ 2020年 3月、トヨタ自動車(Toyota)へカメラ視覚技術に基づく高

精度地図及び更新サービスを提供。 

⑦ 2020年10月、中国移動（China Mobile）と共同で自動運転Robotaxi

ソリューションを構築し、将来的に更に人-車-路-ネット-クラウ

ド、路車協調応用シーン方面においても協力を展開。 
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⑧ 2021年 3月、上汽集団(SAIC Motor)は Momentaの Cラウンド融資

で主導的な役割を担い、将来的に上汽集団の智己汽車は Momenta

技術方案を搭載し、共同で中国の複雑な交通状況に適用する自動

運転方案を構築する。 

⑨ 2021 年 9 月、通用汽車(General Motors)は C+ラウンド融資で主

導的な役割を担い、Momenta は将来的に通用汽車が中国市場に適

した自動運転方案を構築するのをサポートする。 

⑩ 2021 年 11 月、初速度（蘇州）科技有限公司(ChuSuDu (Suzhou) 

Technology)と吉利(Geely)グループの高級スポーツカーブラン

ドである路特斯(Lutes)(武漢路特斯電子商務有限公司、Wuhan 

Lutes e-commerce)は、合弁会社の寧波路特斯機器人有限公司

(Ningbo Lutes Robot) を設立。 

⑪ 2021 年 11 月、魔門塔（蘇州）科技有限公司(Momenta (Suzhou) 

Technology)及び比亜迪(BYD)はスマート運転の合弁会社である

深 圳 市 迪 派 智 行 科 技 有 限 公 司 (Shenzhen Dipai Zhihang 

Technology)を設立。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 16% 50% 

未審査・審査中 84% 100% 

登録維持 16% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 127 件 4 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 82% 76% 

失効 18% 24% 

出願合計 10 件 5 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06T7 イメージ分析 

H04N5 テレビジョン方式の細部  

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G06T19 コンピュータグラフィックスのための３Ｄモデルまたはイメージの操作 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合207（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(MOMENTA HONGKONG LIMITED)子会社-魔門塔(蘇州)科技有限公司 96% 

(MOMENTA HONGKONG LIMITED)間接持株-北京魔門塔科技有限公司 4% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110147707B 高精度車両の識別方法及びシステム $ 3,800 

CN109545186A 音声認識訓練システムおよび方法 $ 3,600 

CN110826369A 運転中のドライバーの注意を検出する方法およびシステム  $ 3,600 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109720340B 視覚的識別に基づく自動駐車システム及び方法 82 

CN110136481B 深度強化学習に基づく駐車戦略 79 

CN111260955B 
パーキングビットフレームライン、エンドポイントパーキングス

ペース検出システムと方法 
72 

 

  

 
207 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 



希迪智駕/CiDi 

600 

 

希迪智駕/CiDi 

企業概要 

属性 完成車、センサ、人工知能、通信、ナビゲーション、その他インター

ネットサービス 

創業年 2017年 

創業者 李澤湘(中南大学(Central South University)学士、Carnegie Mellon 

University (CMU)電機工学及び経済学学士ダブルディグリー、UC 

Berkeley数学修士、電子工学及びコンピュータ修士、コンピュータ博

士、職歴は Massachusetts Institute of Technology(MIT)、New York 

University、香港科技大学(The Hong Kong University of Science 

and Technology)) 

本社所在地 湖南省長沙市 

主な経営主体 長沙智能運転研究院有限公司 (Changsha Intelligence Driving 

Insititute Limited Company) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

長沙智能運転研究院有限公司(Changsha Intelligence Driving Insititute Limited Company) 

主な子会社 長沙希迪銷售服務有限公司(Changsha Xidi Sales Service Co., 

Ltd.) 

天津希迪智能網聯接続技術有限公司(Tianjin Xidi Intelligent 

Network Technology Co., Ltd.) 

新駆動重慶智能汽車有限公司(New Drive Chongqing Intelligent 

Automobile Co., Ltd.) 

主な合弁会社 長沙希迪智慧建築有限責任公司 (Changsha Xidi Intelligent 

Building Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 3月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2018年 10月、Pre-Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2019年 12月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2020年 7月、A+ラウンド融資過億人民元。 

⑤ 2021年 1月、Bラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2021年 4月、B+ラウンド融資 3億人民元。 

⑦ 2021年 6月、Cラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 鉱山用純電気無人トラック、自動運転、先進運転支援システム、自動

運転大型トラック、コネクテッド、コネクテッド車用ユニット、コネ

クテッド路側ユニット、交通事故センシングカメラ、スマート交通追

跡レーダー、レーザーレーダ 

事業提携動向 ① 2019年 4月、中興通訊(ZTE)と路車協調及び自動運転などの分野

において協力を展開。 

② 2019年 6月、智信汽車(Zhixin Automobile)とスマート運転、路

車協調、スマート化シーン構築などの分野において協力を展開。 

③ 2019年 9月、北奔重型汽車集団有限公司(Beiben trucks Group)

と L4クラス自動運転大型トラック分野において協力を展開。 
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④ 2019 年 9 月、北京福田戴姆勒汽車有限公司(Beijing Foton 

Daimler Automobile)と自動運転大型トラック分野において協力

を展開。 

⑤ 2020 年 1 月、湖南省交通科学研究院有限公司 (Hunan 

Communications Research Institute)とスマート交通、路車協調

及びスマート運転などの分野において協力を展開。 

⑥ 2021年 4月、華為(Huawei)、寧徳時代(CATL)と純電気無人鉱山用

トラック分野において協力を展開。 

⑦ 2021 年 6 月、東風汽車(Dongfeng)と自動運転レッカー車及び自

動運転パーク内物流車などの分野において協力を展開。 

⑧ 2021年 8月、浪潮軟件科技有限公司(Inspur)、前行軟件有限公司

と路車協調及びスマートモビリティなどの分野において協力を

展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 13% 16% 

未審査・審査中 67% 81% 

登録維持 29% 16% 

失効 4% 3% 

出願合計 97 件 32 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 39 件 19 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60L15 

電気的推進車両の推進，例．牽引モータの速度，の所定の駆動を行うための制御をする手段，回

路または装置；定置場所，車両の他の場所または同じ列車の他の車両からの遠隔操作のための電

気的推進車両における制御装置のためのもの 

B60L58 
電気車両に特に適したバッテリーまたは燃料電池を監視または制御するための手段または回路

装置 

H02J9 非常用または待機用電源の回路装置，例．非常用照明のためのもの 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

B60H1 暖房，冷房または換気装置 
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06T7 イメージ分析 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B25J11 Manipulators not otherwise provided for 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

B60W50 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

細部 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合208（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)長沙智能運転研究院有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)長沙智能運転研究院有限公司 100% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)長沙智能運転研究院有限公司 100% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

北京福田戴姆勒汽車有限公司 2 

 
 MaaS 
なし。 

 
 

 
208 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108196480B 
インテリジェント車両のセンサの防護カバー及びインテリジェン

ト車両の監視電子装置 
$180,000 

CN108345020B 車両測位方法、システム及びプログラム $160,000 

CN108454621B 
インテリジェント車両及びその制御方法、装置、システム及びコ

ンピュータ記憶媒体 
$140,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109101957B 
双眼ステレオデータ処理方法、装置、インテリジェント駆動装置

および記憶媒体 
79 

CN110751134B 目標検出方法、装置、記憶媒体及びコンピュータ機器 78 

CN110264468B 
点群データの表記、分割モデルの決定、目標検出方法及び関連装

置 
78 
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文遠知行/WeRide 

企業概要 

属性 センサ、配車（車両手配） 

創業年 2017年 

創業者 韓旭(University of Missouri(MU)博士指導教官、終身教授、コンピ

ュータビジョン及びマシンラーニング実験室主任、百度(Baidu)出身) 

本社所在地 広東省広州市 

主な経営主体 1. WeRide HongKong Limited 

2. 広州景騏科技有限公司（Guangzhou Jingqi Technology Limited 

Company） 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. WeRide HongKong Limited209 

主な子会社 広州文遠知行科技有限公司（Guangzhou WeRide Technology Limited 

Company） 

北京景騏科技有限公司（Beijing Jingqi Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 広州景騏科技有限公司（Guangzhou Jingqi Technology Limited Company） 

主な子会社 上海文遠知行技術有限公司（Shanghai Wenyuan Zhixing Technology 

Co., Ltd.） 

上海文遠知行汽車科技有限公司（ Shanghai Wenyuan Zhixing 

Automobile Technology Co., Ltd.） 

安慶文遠知行科技有限公司（Anqing Weride Technology Co., Ltd.） 

福建牧月科技有限公司（Shenzhen Muyue Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 文遠粤行（広東）行出科技有限公司（Weride Robotaxi (Guangdong) 

Co., Ltd.） 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 3月、エンジェルラウンド融資 3000万米ドル。 

② 2017年 9月、Pre-Aラウンド融資 5000万米ドル。 

③ 2018年 10月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2019年 1月、A+ラウンド融資、融資金額数千万米ドル。 

⑤ 2020年 12月、Bラウンド融資 2億米ドル。 

⑥ 2021年 1月、B+ラウンド融資 1.1億米ドル。 

⑦ 2021年 5月、Cラウンド融資 3.1億米ドル。 

研究開発動向 センサユニファイド方案、L4クラス無人運転技術、無人運転タクシー

（Robotaxi）、ミニバス（Mini Robobus）及び市内貨物車（Robovan） 

事業提携動向 ① 2019年、広州市白雲出租車集団、科学城集団と合弁会社である文

遠粤行を設立し、Robotaxi(自動運転タクシー)の運営業務を担

 
209 旧名称：JingChi HongKong Limited。 



文遠知行/WeRide 

609 

 

当。 

② 2020年 4月、高新興科技集団股份有限公司と路車協調方面におい

て協力を展開。 

③ 2020年 6月、高徳(Amap)の集約タクシープラットフォームに接続

し、Robotaxi(自動運転タクシー)サービスを提供。 

④ 2020年6月、宇通集団(Yutong)と協力して自動運転ミニバス(Mini 

Robobus)を研究開発し、且つ運輸方面において協力を展開。 

⑤ 2021年 4月までに、完成車メーカである広汽集団(GAC Group)、

宇通集団(Yutong)、東風汽車(Dongfeng) と提携。 

⑥ 2021年 7月、全額出資で自動運転運輸企業である福建牧月科技有

限公司(Moonx)を買収。 

⑦ 2021 年 7 月、禾賽科技(HESAI)と自動運転技術、路車協調、業務

シーンなどの方面において協力を展開。 

⑧ 2021年 9月、江鈴汽車(JMC)、中通快逓(ZTO Express)と L4クラ

ス自動運転貨物車を共同開発。 

⑨ 2021年 11月、広汽集団(GAC Group)及び傘下の移動モビリティプ

ラットフォームである如祺出行(Ruqi Mobility)と Robotaxi(自

動運転タクシー)の設計、研究開発及び量産方面において協力を

展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 9% 0% 

未審査・審査中 72% 50% 

登録維持 27% 50% 

失効 1% 0% 

出願合計 94 件 8 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 18 件 5 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

G06T5 Image enhancement or restoration 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合210（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(WeRide HongKong Limited)子会社-広州文遠知行科技有限公司 81% 

(親会社)広州景騏科技有限公司 17% 

(広州景騏科技有限公司)子会社-福建牧月科技有限公司 7% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110745143B 車両の制御方法、装置、装置及び記憶媒体 $ 41,000 

CN110083161A 
リモートテイクオーバー方法、無人自動車の装置と装置、および記

憶媒体 
$ 3,700 

CN110889808A 位置決め方法および装置、機器、記憶媒体  $ 3,700 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109798903B 地図データから道路情報を取得する方法及び装置 75 

CN110745143B 車両の制御方法、装置、装置及び記憶媒体 72 

CN110083161A 
リモートテイクオーバー方法、無人自動車の装置と装置、および記

憶媒体 
72 

 

 
210 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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元戎啓行/DeepRoute 

企業概要 

属性 センサ、人工知能、配車（車両手配） 

創業年 2019年 

創業者 周光(清華大学(Tsinghua University)学士、University of Texas at 

Dallas(UTD)人工知能方面 PhD、Baidu USA無人車チーム出身) 

本社所在地 深圳市 

主な経営主体 深圳元戎啓行科技有限公司（Sz Deeproute.ai Co., Ltd.） 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

深圳元戎啓行科技有限公司(Shenzhen Deeproute.ai Co., Ltd.)211 

主な子会社 北京元戎啓行科技有限公司（Beijing Yuanrong Qixing Technology 

Co., Ltd.） 

上海元戎啓行科技有限公司（Shanghai Yuanrong Qihang Technology 

Co., Ltd.） 

武漢元戎啓行科技有限公司（Wuhan Yuanrong Qihang Technology Co., 

Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年 4月、エンジェルラウンド融資 5000万米ドル。 

② 2020年 11月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2021年 9月、Bラウンド融資 3億米ドル。 

研究開発動向 自動運転小型トラック、自動運転シーン推論エンジン、一体化センサ

ユニファイド方案 

事業提携動向 ① 2019年 9月、東風汽車(Dongfeng)と協力し、武漢ミリタリーワー

ルドゲームズで自動運転 Robo-taxi接続サービスを発表。 

② 2020 年 3 月、中国聯合網絡通信有限公司深圳市分公司(China 

Unicom)と 5G応用路車協調、自動運転遠隔管理、自動運転隊列走

行などイノベーション応用分野において戦略的協力を実施。 

③ 2020 年 5 月、華為(Huawei)、中国遠洋海運集団(China Ocean 

Shipping Group)、厦門遠海集装箱碼頭有限公司、東風商用車

(Xiamen Ocean Gate Container Terminal)、中国移動（上海）信

息通信科技有限公司(China Mobile (Shanghai) Information 

Communication Technology)と共同で、厦門における無人コンテナ

トラック試運転プロジェクトの実施に成功。 

④ 2020年 7月、武漢経済技術開発区と協議を締結し、開発区に自動

運転の生産、研究開発、運営基地を設立。 

⑤ 2020 年 8 月、B2C モビリティプラットフォームである曹操出行

(Hangzhou Youxing Technology)と共同で、杭州に自動運転オン

ライン予約車の試運転チームを設立。 

 
211 旧名称：深圳麦克斯韋科技諮詢有限公司。 
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⑥ 2020 年 10 月、東風汽車(Dongfeng)と協力し、全国最大規模の自

動運転チームの設立に参与。 

⑦ 2021 年 2 月、AI データサービスプラットフォームである格物鈦
212と共同で L4 クラス自動運転オープンデータセット DeepRoute 

Open Datasetをリリース。 

 

 
212 公式ウェブサイト：www.graviti.cn 



元戎啓行/DeepRoute 

615 

 

特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 47% 80% 

未審査・審査中 99% 100% 

登録維持 0% 0% 

失効 1% 0% 

出願合計 76 件 5 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 32 件 0 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

B60R11 他に分類されない物品の保持または支持装置 

G06T7 イメージ分析 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合213（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)深圳元戎啓行科技有限公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN111191600A 障害物検出方法および装置、コンピュータ機器および記憶媒体  $ 3,600 

CN110580571A 
無人車両編成スケジューリング方法、装置、システム、およびコン

ピュータ機器  
$ 3,500 

CN111257910A レーザーレーダーシステムとレーザーレーダー検出方法  $ 3,500 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110386073A 無人自動車と無人自動車の屋根のセンサーの統合装置 60 

CN111191600A 障害物検出方法および装置、コンピュータ機器および記憶媒体  55 

CN110531761A 
無人車両を派遣する方法および装置ならびに無人車両を派遣する

方法を実行するシステム  
55 

 

 

 
213 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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禾多科技/HoloMatic 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2017年 

創業者 倪凱(清華大学(Tsinghua University)コンピュータ学士/修士、

Georgia Techコンピュータ博士、Microsoft出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 禾多科技（北京）有限公司(Holo Technology (Beijing) Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

禾多科技（北京）有限公司(Holo Technology (Beijing) Co., Ltd.) 

主な子会社 蘇州禾昆智能科技有限公司（Suzhou Hekun Intelligent Technology 

Co., Ltd.） 

禾多電子（天津）有限公司（Holo Electronics (Tianjin) Co., Ltd.） 

禾多科技（天津）有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 8月、シードラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2017年 10月、エンジェルラウンド融資 1000万米ドル。 

③ 2018年 12月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2020年 7月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2021年 6月、B1ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑥ 2021年 11月、C1ラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 自動運転量産ソリューション、L3以上の自動運転技術(運転と駐車の

2大シーン)、全シーンカスタマイズ製品 

事業提携動向 ① 2017年 10月、北京四維図新科技股份有限公司(NavInfo)と自動運

転サービスと地図関連製品の研究開発方面において協力を展開。 

② 2018 年 12 月、スマートパーキング企業である北京停簡単信息技

術有限公司(Beijing Tingjiandan Information Technology)と協

力し、「停簡単」の運営経験を活かしてスマートバレーパーキング

製品 HoloParkingを実現。 

③ 2019年 4月、武漢大学(School of Geodesy and Geomatics,Wuhan 

University) 測量製図学院と共同で自動運転共同実験室を設立。 

④ 2020 年 8 月、国汽(北京) 智能網聯汽車研究院有限公司（China 

Intelligent and Connected Vehicles (Beijing) Research 

Institute Co.,Ltd.）と運転シーンライブラリ、車載ドメインコ

ントローラシステムアーキテクチャ、路車協調、コネクテッドテ

スト及びシミュレーション、高精度地図及び位置情報など重要技

術の自主開発及び業界規範の構築方面において協力を展開。 

⑤ 2021 年 4 月、中国智能網聯汽車産業創新聯盟(China Industry 

Innovation Alliance for the Intelligent and Connected 
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Vehicles,CAICV)傘下のインテリジェントコネクテッドカー預期

功能安全(「預期功能安全」とは「Safety of the Intended 

Functionality」を意味し、略称は「SOTIF」)ワーキンググループ

に加入し、重要技術グループのメンバを担当し、初期メンバは同

済大学(Tongji University)、中汽研汽車検験中心（天津）有限公

司(CATARC Automotive Test Center (Tianjin))など 7社で、禾

多科技は唯一の自動運転システムソリューションサプライヤー

である。 

⑥ 2021年 10月、広汽集団(GAC Group)とコネクテッド分野において

深く協力し、禾多の自動運転システムを搭載した複数の広汽モデ

ルが 2022年に発売される。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 37% 29% 

登録維持 57% 71% 

失効 7% 0% 

出願合計 76 件 7 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 1 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06T7 イメージ分析 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合214（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)禾多科技(北京)有限公司 96% 

(禾多科技(北京)有限公司)子会社-蘇州禾昆智能科技有限公司 4% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(禾多科技(北京)有限公司)子会社-蘇州禾昆智能科技有限公司 67% 

(親会社)禾多科技(北京)有限公司 33% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109186616B 高精度地図及びシーン検索に基づく車線ライン支援位置決め方法 $150,000 

CN109808690B 
自動運転における目標地点からの距離に基づく固定駐車速度の円滑

な計画方法 
$98,000 

CN109270524B 
無人運転に基づくマルチデータ融合障害物検出装置及びその検出方

法 
$3,800 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109186616B 高精度地図及びシーン検索に基づく車線ライン支援位置決め方法 73 

CN109579854B 高速拡張ランダムツリーに基づく無人車両の障害物回避方法 68 

CN109754626B 無人運転の自主車線変更戦略 68 

 
214 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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福瑞泰克/Freetech  

企業概要 

属性 センサ、人工知能 

創業年 2016年 

創業者 張林(上海交通大学(Shanghai Jiao Tong University), Washington 

State University(WSU)修士, University of Michigan(UMich)博士, 

Flat Chrysler Automobiles出身) 

本社所在地 浙江省杭州市 

主な経営主体 福瑞泰克（浙江）智能科技有限公司(Freetech Intelligent Systems 

Co.,Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

福瑞泰克（浙江）智能科技有限公司215(Freetech Intelligent Systems Co.,Ltd.) 

主な子会社 福瑞泰克智能系統有限公司（Freetech Intelligent Systems Co., 

Ltd.） 

福思（杭州）智能科技有限公司（Foss (Hangzhou) Intelligent 

Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2016年 10月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2017年 10月、Pre-Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2021年 7月、Aラウンド融資 1億米ドル以上。 

研究開発動向 ミリ波レーダ、視覚カメラ、複数のセンサの組み合わせ、補助及び自

動運転ドメインコントローラ 

事業提携動向 ① 2018年 3月、チップメーカ Texas Instruments(TI)とアクティブ

セキュリティシステムチップについて提携。 

② 2018年 5月、ソフトウェア企業 Arccoreと汽車オープンシステム

アーキテクチャ(Autosar)分野において深い協力を達成。 

③ 2019年 11月、地平線 (Horizon Robotics)と先進運転支援システ

ム(ADAS)及び自動運転ソリューションなどの重点分野において

協力を展開。 

④ 2020年 1月、速騰聚創 (RoboSene)と L3、L4クラススマート運転

マルチセンサセンシング融合の分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 10月、藍城体育と協力し、杭州運河亜運公園において L4

自動運転ミニバスの通常の運用を実現。 

⑥ 2021年 7月までに、一汽(FAW)、上汽(SAIC)、長安(Changan)、吉

利(Geely)、奇瑞(Chery)、東風(Dongdfeng)、福田(Foton)、陝西

汽車(Shaanxi Automobile)、北方客車(Beijing North Vehicle 

Group)、江淮汽車(JAC)などの完成車メーカ傘下の 40 以上のモデ

ルと生産及び量産化において協力を達成。 

 
215 旧名称：福瑞泰克（杭州）智能係統有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 61% 100% 

登録維持 37% 0% 

失効 1% 0% 

出願合計 67 件 1 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 5 件 2 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G01S13 
電波の反射または再放射を使用する方式，例．レーダ方式；波長または波の性質が無関係または

不特定の波の反射または再放射を使用する類似の方式 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

H01Q1 アンテナの細部またはアンテナに関連する構成 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合216（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(福瑞泰克（浙江）智能科技有限公司)子会社-福瑞泰克智能系統有限公司 100% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109484399B 車両運転支援装置及び方法 $ 50,000 

CN109649393B 自動運転変換車線の経路計画方法及び装置 $ 3,800 

CN109696676A 効果的な障害物標定方法、装置および車両 $ 3,700 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109649393B 自動運転変換車線の経路計画方法及び装置 75 

CN109649275B 拡張現実に基づく運転支援システム及び方法 73 

CN109808687B 運転支援方法、装置及び装置 72 

 

 

 

 

 

 
216 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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踏歌智行/TAGE I-driver 

企業概要 

属性 人工知能、通信、配車(車両手配) 

創業年 2016年 

創業者 余貴珍(吉林大学 (Jilin University)博士、北京航空航天大学

(Beihang University)運輸学科教授、博士指導教官) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 北京踏歌智行科技有限公司(Beijing TAGE I-driver Technology Co., 

Ltd.)  

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

北京踏歌智行科技有限公司(Beijing TAGE I-driver Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 上海踏行科技有限公司 

蘇州踏歌智行科技有限公司(Suzhou Dage Zhixing Technology Co., 

Ltd.) 

内蒙古踏歌智行科技有限公司 (Inner Mongolia Dage Zhixing 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2016年 12月、エンジェルラウンド融資数百万人民元。 

② 2017年 10月、Pre-Aラウンド融資数千万人民元。 

③ 2019年 3月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2019年 9月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑤ 2020年 10月、Bラウンド融資 2億人民元。 

⑥ 2021年 2月、B+ラウンド融資数千万人民元。 

⑦ 2021年 8月、B++ラウンド融資 1億人民元。 

研究開発動向 クラウドスマートディスパッチ管理、4G/5G車用インターネット（IoV）

通信、鉱山輸送無人運転 

事業提携動向 ① 2019 年、内蒙古中環協力鉱業有限公司 (Inner Mongolia 

Zhonghuan Xieli Mining)と無人運転輸送車両システム分野にお

いて協力を展開。 

② 2020年 6月、中国移動(China Mobile)と 5Gネットワークに基づ

く鉱山トラック無人運転輸送システム分野において協力を展開。 

③ 2020 年 9 月、華為(Huawei)と L2-L4 クラス無人運転分野におい

て協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.36% 0% 

未審査・審査中 33% 0% 

登録維持 61% 0% 

失効 7% 0% 

出願合計 61 件 0 件 

 

実用新案出願動向 
 

なし。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 
なし。 

 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

B60W30 

特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムで

あって目的によって特徴づけられるもの（例．車両用サブユニットの関連制御を用いたシステム

における目的） 

G06Q10 管理；経営 

G01S13 
電波の反射または再放射を使用する方式，例．レーダ方式；波長または波の性質が無関係または

不特定の波の反射または再放射を使用する類似の方式 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合217（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京踏歌智行科技有限公司 100% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

内蒙古霍林河露天煤業股份有限公司218 4 

 

 MaaS 
なし。 

 

 
217 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 

218 現在の名称：内蒙古電投能源股份有限公司。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110160545B レーザレーダと GPS の強化測位システム及び方法 $ 76,000 

CN106657745B マルチソース GPS データと単眼画像用の車載取得システム $ 73,000 

CN110428161B 
端辺クラウドアーキテクチャに基づく無人航空機のクラウドのイ

ンテリジェントスケジューリング方法 
$ 3,800 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102346473B 遠隔車両運転制御装置 95 

CN102358275B 車両自動運転ロボットの緊急ブレーキ制御装置および制御方法 94 

CN102435442B 車両走行試験用オートパイロットロボット 93 

 

 



飛歩科技/FABU 

633 

 

飛歩科技/FABU 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2017年 

創業者 何暁飛 (浙江大学 (Zhejiang University)コンピュータ学士、

University of Chicago(UChicago)コンピュータ博士、Yahoo出身) 

本社所在地 浙江省杭州市 

主な経営主体 杭州飛歩科技有限公司(FABU Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

杭州飛歩科技有限公司219(FABU Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 杭州漠北科技有限公司（Hangzhou Mobei Technology Co., Ltd.） 

杭州飛逐科技有限公司 

南京飛小歩科技有限公司（Nanjing Feixiaobu Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 6月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2019年 3月、Aラウンド融資数千万米ドル。 

③ 2021年 4月、Bラウンド融資数億人民元。 

④ 2021年 8月、B+ラウンド融資億級人民元。 

研究開発動向 車載システム、スマート交通コラボレーティブエコロジー、スマート

ポート総合ソリューション 

事業提携動向 ① 2019年 2月までに、中国郵政 EMS(China Postal Experess)、徳

邦快逓(Deppon Logistics)と相次いで複数の L4 クラス無人運転

物流ルートを共同で構築。 

② 2020 年 5 月、L4 クラス無人運転コンテナ輸送トラックにおいて

寧波舟山港(Ningbo Zhoushan Port)に協力して世界最大のコンテ

ナ船積み下ろし任務を完了。 

③ 2021 年 11 月、自動運転コンテナ輸送トラックフリートは南通港

(Nantong Port)に到着。 

 
219 旧名称：杭州逐影科技有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 2% 21% 

未審査・審査中 71% 89% 

登録維持 25% 11% 

失効 4% 0% 

出願合計 55 件 19 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 0% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 0 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06T7 イメージ分析 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G06Q30 商取引，例．買物または電子商取引 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

 

 

5 4

2

1

1

1

2  

G06Q10

G06Q30

G01C21

G05D1

G08G1

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

G06Q10

56%

G06Q30

13%

G06その他

13%

G08G1

6%

G01C21

6%

G05D1

6%



飛歩科技/FABU 

637 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合220（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)杭州飛歩科技有限公司 100% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)杭州飛歩科技有限公司 100% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109941275B 車線変更方法、装置、電子機器及び記憶媒体 $190,000 

CN110031824B レーザレーダ連携キャリブレーション方法及び装置 $3,900 

CN109931939B 車両の測位方法、装置、機器及びプログラム $3,800 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109931939B 車両の測位方法、装置、機器及びプログラム 74 

CN110031824B レーザレーダ連携キャリブレーション方法及び装置 74 

CN109941275B 車線変更方法、装置、電子機器及び記憶媒体 72 

 

 

 

 

 

 
220 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主線科技/Trunk 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2017年 

創業者 張天雷(清華大学(Tsinghua University)博士、百度(Baidu)出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 北京主線科技有限公司(Beijing TrunkTech Co.,Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研 究 開 発 費 (2020

年) 
- 

北京主線科技有限公司(Beijing TrunkTech Co.,Ltd.) 

主な子会社 上海主線科技有限公司（Shanghai TrunkTech Co., Ltd.） 

天津主線科技有限公司（Tianjin TrunkTech Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 9月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2018年 10月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2019年 9月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2021年 11月、Bラウンド融資数億米ドル。  

研究開発動向 自動運転トラック 

事業提携動向 ① 2018年 10月、招商局国際科技有限公司(China Merchants Holdings 

(International) Information Technology)、深圳海星港口発展有限

公司(Shenzhen Haixing Harbor Development)と港湾無人運転の応用

などの方面において協力を展開。 

② 2020年 8月、福佑卡車(FOR-U)と合弁会社を設立し、自動運転システ

ム及びスマートスケジューリングシステムの深い融合を実現。 

③ 2020 年 12 月、全球捷運物流有限公司(worldex)と港湾スマート物流

方面において提携。 

④ 2021年 1月、世界的に著名なレーザレーダメーカである Velodyneと

無人運転トラック分野において協力を展開。 

⑤ 2021 年 1 月、華為(Huawei)とスマートポートの製品開発及び市場プ

ロモーション方面において協力を展開。 

⑥ 2021 年 3 月、中国機械進出口（集団）有限公司(China National 

Machinery IMP. & EXP. Corp.)とスマート輸送設備分野において協

力を展開。 

⑦ 2021 年 5 月、寧徳時代(CATL)と共同で次世代人工知能電動輸送ソリ

ューションを発表し、双方は港湾物流方面においても協力を展開。 

⑧ 2021年 9月、禾賽科技(HESAI)と自動運転トラック、スマート物流分

野において協力を展開。 

⑨ 2021年 10月、海通科創（深圳）有限公司(Hoi Tung Innotek)とスマ

ートポート及びスマート輸送機器方面において協力を展開。 

⑩ 2021 年 10月、地平線 (Horizon Robotics)と協力し L4 クラス自動

運転技術を研究開発。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 0% 

未審査・審査中 63% 67% 

登録維持 35% 33% 

失効 3% 0% 

出願合計 40 件 6 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 14 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

1 5 1
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2 2 1

2 1
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13%

G01その他

5%

G05D1
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8%

G06その他

11%
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8%

B60W40

B60W60

3% その他

5%
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 MaaS 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合221（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京主線科技有限公司 87% 

(北京主線科技有限公司)子会社-上海主線科技有限公司 11% 

(北京主線科技有限公司)子会社-天津主線科技有限公司 3% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京主線科技有限公司 50% 

(北京主線科技有限公司)子会社-上海主線科技有限公司 50% 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109443369A 
レーザレーダと視覚センサフュージョンを用いた動的静的グリッド

マップの構築法 
$ 3,800 

CN112233424B 車路協調の貨車キューの縦方向制御方法、装置及びシステム $ 3,700 

CN111703436B 自動運転車両の制御方法及び装置 $ 3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109443369A 
レーザレーダと視覚センサフュージョンを用いた動的静的グリッド

マップの構築法 
73 

CN111703436B 自動運転車両の制御方法及び装置 72 

CN110082775B レーザ装置に基づく車両位置決め方法とシステム 70 

 

 

 
221 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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佑駕創新/MINIEYE 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2013年 

創業者 ① 劉国清（Nanyang Techonological University (NTU)博士） 

② 周翔 

③ 呉建鑫（Georigia Institute of Technology） 

④ 王 啓 程 （ 清 華 大 学 (Tsinghua University) 、 Nanyang 

Techonological University (NTU)博士退学） 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 深圳佑駕創新科技有限公司(Shenzhen Youjia Innov Tech Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

深圳佑駕創新科技有限公司(Shenzhen Youjia Innov Tech Co., Ltd.) 

主な子会社 南京佑駕科技有限公司 

佑駕創新 (北京 )技術有限公司 (Youjia Innovation (Beijing) 

Technology Co., Ltd.) 

深圳佑駕数据科技有限公司(Shenzhen Youjia Innov Tech Co., Ltd.) 

主な合弁会社 上海佑覷信息科技有限公司 

上 海 佑 行 汽 車 電 子 有 限 公 司 (Shanghai Youhang Automotive 

Electronics Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 1月、Aラウンド融資 1000万米ドル。 

② 2019年 4月、Bラウンド融資で数億人民元超。 

③ 2020年 10月、Cラウンド融資 2.7億人民元。 

④ 2021年 7月、Dラウンド融資、金額は未公開。 

研究開発動向 ADAS運転アシストシステム(道路環境センシング、車内センシング、

マルチセンサ融合、ビルトインニューラルネットワーク IP) 

事業提携動向 ① 2019 年 1 月、Xilinx と自動運転センシング分野において協力を

展開。 

② 2021 年 12 月までに、東風(Dongfeng)、柳汽(Dongfeng Liuzhou 

MOTOR)、吉利商用車(Geely Commercial Vehicles)、上汽(SAIC)、

比亜迪(BYD)、奇瑞(Chery)、濰柴(Weichai Group)、江淮(JAC)、

重汽(China National Heavy Duty Truck Group)、陝汽(Shaanxi)、

江西五十鈴 (Jiangxi Isuzu Motors)、江鈴福特 (Jiangling 

Motors)、安霸半導体(Ambarella Shanghai)、華為(Huawei)、四

維図新(NavInfo)とすでに協力関係を構築。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.36% 0% 

未審査・審査中 47% 69% 

登録維持 47% 31% 

失効 6% 0% 

出願合計 34 件 16 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 1 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06T7 イメージ分析 

G05D3 位置または方向の制御 

B60Q1 光学的信号または照明装置の配置，その取付けまたは支持またはそのための回路 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合222（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)深圳佑駕創新科技有限公司 85% 

(深圳佑駕創新科技有限公司)子会社-南京佑駕科技有限公司 15% 

 
 MaaS 
なし。 

 
222 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109584507B 運転行動モニタリング方法、装置、システム、乗り物及び記憶媒体 $3,700 

CN112001378B 特徴空間に基づく車線ラインの処理方法、装置、車載端末及び媒体 $3,700 

CN112101361B 魚眼画像に対する物標検出方法、装置、装置及び記憶媒体 $3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN104013414B モバイルスマートフォンに基づく運転者疲労検出システム 88 

CN105620489B 運転支援システムおよび車両のリアルタイム警報リマインド方法 79 

CN107202983B 
画像認識及びミリ波レーダ融合に基づく自動ブレーキ方法及びシ

ステム 
79 
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智駕科技/Maxieye 

企業概要 

属性 センサ、人工知能 

創業年 2015年 

創業者 周聖硯(北京理工大学(Beijing Institute of Technology)車両工学

博士、MITロボット実験室で Karl Iagnemma(MITロボットマルチセン

サフュージョンシステムのアーキテクト)を訪ね、師事した経歴あり、

Delphi Automotive出身 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 上海智駕汽車科技有限公司(Shanghai Zhijia Automobile Technology 

Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

上海智駕汽車科技有限公司(Shanghai Zhijia Automobile Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 上海智駕科技有限公司 

安徽智駕汽車科技有限公司(Anhui Zhijia Automobile Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017年 6月、エンジェルラウンド融資数千万人民元。 

② 2019年 6月、Pre-Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2020年 3月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2021年 5月、A+ラウンド融資 1.5億人民元。 

⑤ 2021年 11月、Bラウンド融資、融資金額 3億人民元。 

研究開発動向 ADAS 前方監視技術、ディープラーニングニューラルネットワークモ

デル 

事業提携動向 ① 2016年初め、奇瑞汽車(Chery) と協力してスマート前方監視シス

テムを研究開発。 

② 2017 年 8 月、北京奥特尼克科技有限公司(Beijing Autonics 

Technology)と商用車スマートステアリングシステム分野におい

て協力を展開。 

③ 2017 年 10 月、中車株洲電力機車研究所有限公司(CRRC Zhuzhou 

Electric Locomotive Research Intitute)の研究開発した軌道列

車のためにスマート前方監視システムを提供。 

④ 2018年から、瑞立集団(Ruili Group)と協力して完成車 ADASを供

給。  

⑤ 2018 年 7 月、APTIV と共同で商用車高級運転アシストシステム

（ADAS）を開発予定。 

⑥ 2019年初め、国内主流トラックメーカと幅広い協力関係の構築を

開始。 

⑦ 2019年 8月、清智汽車科技（蘇州）有限公司(Tsintel Automotive 

Technology (Suzhou) )と道路交通安全研究センタを設立し、商用
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車スマート運転製品を共同開発予定。 

⑧ 2019年 9月、上海艾拉比智能科技有限公司(Abup Technology)と

協力を達成し、開啓「ADAS+OTA+5G」のコネクテッドビジネス新モ

デルを開始。 

⑨ 2020年 7月、上汽大通汽車有限公司(SAIC MAXUS Automotive)の

ADASシステム方案のサプライヤーとなる。 

⑩ 2020 年 9 月、安霸半導体技術（上海）有限公司(Ambarella)と協

力して開発した自動車前方監視 ADAS システム方案が中国の初期

装備自動車マーケットで商業化されたことを発表。 

⑪ 2021 年 4 月、合創智慧科技有限公司 (Hycan Automobile 

Technology)と ADASの量産項目で協力を達成し、将来双方はさら

に共同で自己学習型スマート運転システム研究開発体系を構築

し、高速シーンの LeveL3クラス自動運転、都市道路オープンシー

ンの Level2+クラス運転アシストシステムを実現する。 

⑫ 2021年 11月、智駕科技 Bラウンド融資において、徳賽西威(Desay 

SV)は主導的に投資し、今後双方は商用車分野自動運転市場を拡

大するために協力する。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 52% 60% 

登録維持 37% 40% 

失効 11% 0% 

出願合計 27 件 5 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 11 件 4 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B62D65 
自動車またはトレーラーの設計，製造，例．組立て，解体，または構造的な変更で他に分類され

ないもの 

 

1
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100%
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06T7 イメージ分析 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

B60W50 
特定の単一のサブユニットの制御に関するものではない道路走行用車両の運動制御システムの

細部  

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06F17 特定の機能に特に適合したデジタル計算またはデータ処理の装置または方法 
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 MaaS 
なし。 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合223（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)上海智駕汽車科技有限公司 100% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)上海智駕汽車科技有限公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107161104B 車両運転支援システム $ 100,000 

CN106355581B 
車両検出によって車両カメラのオンライン較正を実現するための

装置および方法 
$ 77,000 

CN106815558B 画像認識に基づく車両のトンネル前大灯の自動進角起動方法 $ 74,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105448038B タクシー運転手状態警報方法 90 

CN107161104B 車両運転支援システム 88 

CN106815558B 画像認識に基づく車両のトンネル前大灯の自動進角起動方法 78 

 

 

 
223 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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中智行/Allride 

企業概要 

属性 ナビゲーション、通信、センサ 

創業年 2018年 

創業者 陳章寧 

本社所在地 江蘇省南京市 

主な経営主体 香港中智行科技有限公司 (Hong Kong SmartCar.ai Technology 

Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2019年) - 

研究開発費(2020年) - 

香港中智行科技有限公司(Hong Kong SmartCar.ai Technology Limited) 

主な子会社 安智行(上海)交通科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 中智行科技有限公司(Zhongzhixing Technology Co., Ltd.) 

中 智 行 ( 上 海 ) 交 通 科 技 有 限 公 司 (Zhongzhixing (Shanghai) 

Transportation Technology Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2018年 10月、エンジェルラウンド融資数億人民元。 

② 2020年、Aラウンド融資を行ったが、融資が完了したかどうか、

融資金額については未公開。 

③ 2020年 11月、A+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 5G+AI路車協調無人運転技術 

事業提携動向 ① 2019年 10月、グローバル著名レーザレーダメーカ Velodyneと共

同で高性能リアルタイム 3D レーザレーダ及び自動運転技術を研

究開発予定。 

② 2020年 2月、中国鉄塔(China Tower)と共同で 5G車用インターネ

ット（IoV）向けの革新的なアプリケーションを作成予定。 

③ 2020年 5月、浙江海康智聯科技有限公司(HIKAI)と路車協調業務、

5G+AI 自動運転、スマート車載端末及び路側エッジ端末の技術融

合方面深く協力。 

④ 2020年 6月、上海臨港経済発展（集団）有限公司(Lingang Group)

と共同で中国無人運転スマート交通のモデル地区を構築予定。 

⑤ 2021年 7月、中国電信(China Telecom)、上海市政府とスマート

交通の路車協調方面において協力を展開。 

⑥ 2020 年 11 月、中汽創智科技有限公司 (China Automotive 

Innovation)と自転車スマート運転、5G スマート路車協調などの

分野において協力を展開。 

 



中智行/Allride 

655 

 

特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 0% 0% 

登録維持 88% 0% 

失効 12% 0% 

出願合計 26 件 0 件 

 

実用新案出願動向 
なし。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G06T7 イメージ分析 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

H04N5 テレビジョン方式の細部  

 

 MaaS 
なし。 

1 4

1 3

2 2

3

2

2  

G06T7
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4%
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15%
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4%
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15%
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4%
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11%
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4%
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8%
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4%
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合224（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(香港中智行科技有限公司)間接持株-中智行科技有限公司 81% 

(香港中智行科技有限公司)間接持株-中智行(上海)交通科技有限公司 8% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 件数 

天翼交通科技有限公司 3 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110782465B レーザレーダに基づく地面分割方法、装置及び記憶媒体 $ 3,700 

CN110796128B 地面点の識別方法、装置及び記憶媒体及び端末装置 $ 3,700 

CN110807806B 障害物の検出方法、装置及び記憶媒体及び端末装置 $ 3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN111240328B 車両走行安全監視方法、装置及び無人運転車両 75 

CN111192295B 
目標検出及び追跡方法、装置及びコンピュータ読み取り可能な記憶

媒体 
73 

CN110795523B 車両の位置決め方法、装置及びスマート車両 72 

 

 
224 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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嬴徹科技/Inceptio 

企業概要 

属性 センサ、人工知能 

創業年 2018年 

創業者 馬喆人(上海交通大学(Shanghai Jiao Tong University)電子工学学

士、Illinois Institute of Technology修士、Tencent出身) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 1. 嬴徹科技 (上海 )有限公司 (Jiluo Technology (Shanghai) 

Co.,Ltd.) 

2. Inceptio HONGKONG Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 嬴徹科技（上海）有限公司(Jiluo Technology (Shanghai) Co.,Ltd.) 

主な子会社 大連楽卡智運能源有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. Inceptio HONGKONG Limited 

主な子会社 際絡科技(上海)有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 嬴徹科技(浙江)有限公司(Yingche Technology (Zhejiang) Co., 

Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2018年 4月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2020年 4月、Aラウンド融資 1億米ドル。 

③ 2020年 11月、A+ラウンド融資 1.5億米ドル。 

④ 2021年 9月、Bラウンド融資 2.7億米ドル。  

研究開発動向 フルスタックトラック自動運転システム、超長距離の正確な 3D セン

サ技術、車載自動運転コンピューティングプラットフォーム 

事業提携動向 ① 2019年 1月、上海臨港経済発展（集団）有限公司(Lingang Group)

と自動運転、コネクテッド及びビッグデータアプリケーション、

水素エネルギートラックなどの分野において協力を展開。 

② 2019年 2月、今後優速物流有限公司(UC Logistics)と共同でフリ

ートプラットフォームを構築。 

③ 2019 年 6 月、壹米滴答供応鏈集団有限公司(Yimi Dida Supply 

Chain Group)とスマートトラック運送能力運営方面において協力

を展開。 

④ 2019 年 9 月、北京地平線機器人技術研発有限公司(Beijing 

Horizon Robotics Technology Development)と自動運転トラック

の研究開発及び量産応用において協力を展開。 

⑤ 2019年、国家インテリジェントコネクテッドカー（長沙）試験区

と自動運転トラックの路上試験基準方面において協力を展開。 
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⑥ 2020年 8月、北京一径科技有限公司(Zvision Technologies)と幹

線物流トラック自動運転ソリューションについて協力を達成。 

⑦ 2021年 1月、保定市政府と保定スマート物流構築、新エネルギー

自動運転大型トラック試行運営方面において協力を展開。 

⑧ 2021 年 1 月、北京四維図新科技股份有限公司(NavInfo)傘下の中

寰衛星導航通信有限公司(China Satellite Navigation and 

Communications)と初期装備量産指定協議の締結を達成し、四維

図新はトラック地図、ADAS 地図、高精度地図を融合し、嬴徹科技

のためにワンストップ式 OneMap地図サービスを提供する。 

⑨ 2021 年 3 月、東風商用車有限公司 (Dongfeng Commercial 

Vehicle)、中国重型汽車集団有限公司(China National Heavy 

Duty Truck Group)とそれぞれ共同開発した 2種の L3 大型トラッ

クは嬴徹が自主開発した「軒轅」自動運転システムを搭載する。 

⑩ 2021年 5月、風神輪胎股份有限公司(Aeolus Tyre)と商用車スマ

ート化分野において協力を展開。 

 



嬴徹科技/Inceptio 

660 

 

特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 100% 100% 

登録維持 0% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 19 件 3 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 7 件 0 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

B60W60 自律的な道路走行用車両に特に適合される運動制御システム 

B60R1 光学的視認装置 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

G06F16 情報検索；そのためのデータベース構造；そのためのファイルシステム構造 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合225（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(Inceptio HONGKONG Limited)子会社-際絡科技(上海)有限公司 84% 

(Inceptio HONGKONG Limited)間接持株-嬴徹科技(浙江)有限公司 16% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN112651557A 軌道予測システムと方法、電子機器および可読記憶媒体 $ 3,500 

CN112651990A 
モーショントレイル予測方法とシステム、電子機器および可読記憶

媒体 
$ 3,500 

CN112677972A 適応クルーズ方法と装置、機器および媒体 $ 3,500 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN211943272U 自動運転コントローラ、自動車の自動運転システム、および車両 56 

CN112677972A 適応クルーズ方法と装置、機器および媒体 50 

CN112651990A 
モーショントレイル予測方法とシステム、電子機器および可読記憶

媒体 
50 

 

 

 
225 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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翰凱斯智能技術/PIX MOVING 

企業概要 

属性 EV設計開発、人工知能、通信、その他インターネットサービス 

創業年 2013年 

創業者 喩川(建築学専門) 

本社所在地 貴州省貴州市 

主な経営主体 貴州翰凱斯智能技術有限公司(HanKaiSi Intelligent Technology 

Co., Ltd., Guizhou) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

貴州翰凱斯智能技術有限公司(HanKaiSi Intelligent Technology Co., Ltd., Guizhou) 

主な子会社 貴 陽 底 盤 智 能 技 術 有 限 公 司 (Guiyang Chassis Intelligent 

Technology Co., Ltd.) 

深 圳 底 盤 智 能 技術 有限 公 司 (Shenzhen Chassis Intelligent 

Technology Co., Ltd.) 

上 海 底 盤 智 能 技術 有限 公 司 (Shanghai Chassis Intelligent 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 貴州科特智能製造有限公司 

貴州未来奇点智能技術有限公司 

資金調達履歴 ① 2013年 3月、シードラウンド融資数十万米ドル。 

② 2019年 4月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2021年 2月、Pre-Aラウンド融資数千万人民元。 

研究開発動向 自動運転シャーシ、クアッドコプター、L4クラス自動運転システム 

事業提携動向 ① 2021年 3月、Fixposition と無人運転分野において協力を展開。 

② 2021年 3月、清華大学(Tsinghua University)自動車工学学科へ

自動運転ワイヤー制御シャーシを提供。 

③ 2021年 5月、Italdesignと L4クラス自動運転車分野において協

力を展開。 

④ 2021年 8月、法諾集団(FARNOVA Group)へモジュール化自動運転

シャーシを提供。 

⑤ 2021 年 10 月、北京億利生物科技有限公司(Beijing Elion 

Biotechnology)と無人運転のスマート植樹ロボット分野におい

て協力を展開。 

⑥ 2021年 10月、金元智慧能源(Jinyuan Intelligent Energy)と自

動運転運搬車両分野においてソフトウェア協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 29% 6% 

未審査・審査中 86% 25% 

登録維持 7% 25% 

失効 7% 50% 

出願合計 14 件 16 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 92% 

失効 0% 8% 

出願合計 5 件 12 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L53 
電気車両に特に適したバッテリー充電手段；そのための充電ステーションまたは車内搭載充電装

置；電気車両におけるエネルギー蓄積要素の交換 

B60T13 
補助動力または駆動動力を用いて初動装置から最終制動作動器への制動動作の伝達；そのような

伝達装置が組み込まれた制動方式，例．空気圧制動方式 

G06F30 計算機利用設計［ＣＡＤ］ 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q10 管理；経営 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 

E04H1 
Buildings or groups of buildings for dwelling or office purposes; General layout, e.g. 

modular co-ordination, staggered storeys 

B62D21 Understructures, i.e. chassis frame on which a vehicle body may be mounted 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

2
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1

1

1

2  
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G05D1

E04H1

B62D21

G06K9
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9%
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G05B19

9%

B25J9

9%

B62D21

9%
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 MaaS 
なし。 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合226（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)貴州翰凱斯智能技術有限公司 100% 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)貴州翰凱斯智能技術有限公司 100% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110245888A 無人運転ベースの速達システムおよび使用方法  $ 3,600 

CN110163397A 自動運転および使用方法に基づく移動体育館システム  $ 3,600 

CN110060181A 無人運転と使用法に基づくモバイルホテルシステム $ 3,600 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110096058A 無人販売車両システムおよび使用方法 60 

CN109969013A 
インテリジェント駆動電気自動車のための自動充電システムおよ

び充電方法 
60 

CN210760409U 無人運転に基づく分離可能な車体構造  52 

 

 

 
226 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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奥特貝睿/AutoBrain 

企業概要 

属性 人工知能、センサ、ナビゲーション 

創業年 2017年 

創業者 彭永勝 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 北京奥特貝睿科技有限公司 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

北京奥特貝睿科技有限公司 

主な子会社 奥特貝睿(天津)科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 2018年 4月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

研究開発動向 乗用車：高速道路自動運転 (HWP、High Way Pilot) 製品及びソリュ

ーション、高速道路補助(HWA、High Way Assistant)。 

商用車：幹線運輸自動運転ソリューション、無人運転トラックソリュ

ーション及び運営管理システム。 

事業提携動向 ① 2017年 5月、長城汽車(Great Wall Motors)と「wey」型自動運転

を初期装備した量産車の技術協力を展開。 

② 2017年 11月、Berkeley DeepDrive（BDD）と人工知能と自動運転

応用分野において協力を展開。 

③ 2018年 7月、中国重汽集団(China National Heavy Duty Truck 

Group)と無人運転分野において協力を展開。 

④ 2018年 9月、中国移動(China Mobile)5G 自動運転連盟に加入し、

L3/L4 クラス自動運転機能を備えたインテリジェントコネクテッ

ドカーを展示。 

⑤ 2018年 10月、北汽集団(BAIC Group)とインテリジェントコネク

テッドカー技術及び製品分野において協力を展開。 

⑥ 2018年 10月、四維図新(NavInfo)と共同で自動運転、モビリティ

サービス、地図など関連製品及びオプションサービスを開発。 

⑦ 2018年 12月、長城汽車 (Changan)と協力して L3クラス自動運転

自動車を研究開発。 

⑧ 2020年、吉利汽車(Geely)と提携し、高速道路自動運転（HWP、High 

Way Pilot）トータルソリューションを提供。 

⑨ 2020 年、Ford 社と提携し、高速道路自動運転（HWP、High Way 

Pilot）トータルソリューションを提供。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 44% 0% 

登録維持 56% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 9 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 1 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G01S19 
衛星電波ビーコン測位システム；当該システムから送信される信号を用いた，位置，速度または

姿勢の決定 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G05B17 系のモデルまたはシミュレータの使用を伴う系 

2

1

1

1

1

2  

G01S7

G01C21

G01S19

B60R16

G05B17
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B60R16

12%

G01S7

25%

G01Sその他

25%

G01C21

12%

G05B17

13%

その他

13%
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

 

 

1

2  

H04W4

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

H04W4

100%
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合227（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京奥特貝睿科技有限公司 100% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(北京奥特貝睿科技有限公司)子会社-奥特貝睿(天津)科技有限公司 100% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN109814093B 
CPUマルチコア計算に基づくレーザレーダシミュレーション方法及び

装置 
$ 66,000 

CN110133625B 迅速な球座標レーザレーダシミュレーション方法 $ 3,700 

CN110133683B 物理的衛星測位シミュレーション方法 $ 3,700 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110133625B 迅速な球座標レーザレーダシミュレーション方法 72 

CN109856993A 自律走行シミュレーションプラットフォーム 63 

CN109814093B 
CPU マルチコア計算に基づくレーザレーダシミュレーション方法及

び装置 
62 

 

 

 

 
227 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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軽舟智航/Qcraft 

企業概要 

属性 完成車、EV設計開発 

創業年 2019年 

創業者 ① 于騫（University of Southern California博士、Waymo出身） 

② 侯聡（Georgia Institute of Technology博士、Waymo 出身） 

③ 大方（Columbia University 博士、Waymo出身） 

④ 汪堃（北京大学(Peking University)修士、Waymo出身） 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. QCraft (Hong Kong) Limited 

2. 北京軽舟智航科技有限公司 

3. 蘇州軽舟智航科技有限公司(Suzhou Qingzhou Zhihang Technology 

Co., Ltd.) 

4. 深 圳 軽 舟 智 航 科 技 有 限 公 司 (Shenzhen Qingzhou Zhihang 

Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. QCraft (Hong Kong) Limited 

主な子会社 北京軽舟智航智能技術有限公司 

蘇州軽棹科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 北京軽舟智航科技有限公司 

主な子会社 無錫軽舟智航科技有限公司(Wuxi Qingzhou Zhihang Technology Co., 

Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 蘇州軽舟智航科技有限公司(Suzhou Qingzhou Zhihang Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 武漢軽舟智航科技有限公司(Wuhan Qingzhou Zhihang Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

4. 深圳軽舟智航科技有限公司(Shenzhen Qingzhou Zhihang Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2020年 4月、シードラウンド融資数千万米ドル。 
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② 2020年 10月、エンジェルラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2021年 3月、Aラウンド融資数千万米ドル。 

④ 2021年 8月、A+ラウンド融資近 1億米ドル。 

研究開発動向 L4 クラス自動運転技術ソリューション、自動運転シミュレーションシ

ステム、フルスタック車載ソフトウェア 

事業提携動向 ① 2020年、全国複数の都市で次々と常態化運営の無人公共バスを実

現。 

② 2021年 3月、大唐移動(Datang Mobile)とコネクテッドと自動運

転公共バス産業などの分野において協力を展開。 

③ 2021年 3月、Ousterとレーザレーダ分野において協力を展開。 

④ 2021年 4月、高新興(Gosuncn Technology Group Co., Ltd.)と

V2X 路車協調の共同開発、自動運転モデル運営区建設分野におい

て協力を展開。 

⑤ 2021 年 10 月、禾賽科技(Hesai)とレーザレーダ分野において提

携。 

⑥ 2021年 10月、中国移動(China Mobile)と全国初の常態化運営の

5G Robobusを協力して展開。 

⑦ 2021年 10月、重慶移動(Chongqing Mobile)、希迪智駕(CiDi)、

騰訊(Tencent)等と全国初の山地都市交通シーンに対する 5G無人

運転ミニバスフリートをリリース。 

⑧ 2021 年 11 月、NVIDIA と L4 クラス自動運転ハードウェア方案分

野で提携。 

⑨ 2021年 11月、華砺智行(Huali Ismartways Technology)と協力し

て 5G+V2X無人公共バス方案を構築。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

  
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 100% 0% 

未審査・審査中 100% 0% 

登録維持 0% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 3 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 0% 0% 

失効 100% 0% 

出願合計 1 件 0 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G06F9 プログラム制御のための装置，例．制御装置 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

 MaaS 
なし。 

1

1

1
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G01S17

G06F9

G06K9
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G01S17

34%
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33%
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合228（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京軽舟智航智能技術有限公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN113378867A 非同期データ融合の方法、装置、記憶媒体及び電子機器 $3,900 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN214450665U センサーデバイスと自動運転車 48 

CN113495767A 対話シーンの生成方法、装置及び電子機器 45 

CN113378867A 非同期データ融合の方法、装置、記憶媒体及び電子機器 44 

 

 

 

 
228 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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安途智行(裹動智駕)229/AutoX 

企業概要 

属性 人工知能、センサ(LiDAR)、ナビゲーション 

創業年 2016年 

創業者 肖健雄(香港科技大学(The Hong Kong University of Science and 

Technology)学士/修士、MIT 博士、Princeton アシスタント・プロフェッ

サー出身) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 1. 深圳安途智行科技有限公司 (Shenzhen Wrapping Smart Driver 

Technology Co., Ltd.) 

2. 香港裹動智駕科技有限公司(AutoX Hong Kong Technologies Limited) 

3. 安途出行科技 (深圳 )有限責任公司 (Antu Travel Technology 

(Shenzhen) Co., Ltd.) 

4. 上海裹動科技有限公司(Shanghai Baodong Technology Co., Ltd.) 

5. 安途智行(北京)科技有限公司(Antuzhihang (Beijing) Technology 

Co., Ltd.) 

6. 艾莱克斯汽車科技(保定)有限公司(Alex Automotive Technology 

(Baoding) Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費 (2020

年) 
- 

1. 深圳安途智行科技有限公司230(Shenzhen Wrapping Smart Driver Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 広州安途智行科技有限公司(Guangzhou Antu Zhixing Technology Co., 

Ltd.) 

深圳安途智駕科技有限公司(Shenzhen Antuzhijia Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 香港裹動智駕科技有限公司(AutoX Hong Kong Technologies Limited) 

主な子会社 深圳裹動科技有限公司(Shenzhen Guodong Technology Company Limited) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 安途出行科技(深圳)有限責任公司(Antu Travel Technology (Shenzhen) Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

 
229 2021 年 11 月、深圳裹動智駕科技有限公司は深圳安途智行科技有限公司に名称を変更。 

230 旧名称：深圳裹動智駕科技有限公司。 
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4. 上海裹動科技有限公司(Shanghai Baodong Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

5. 安途智行(北京)科技有限公司231(Antuzhihang (Beijing) Technology Co., Ltd.) 

主な子会社  

主な合弁会社  

主な間接持株会社  

6. 艾莱克斯汽車科技(保定)有限公司(Alex Automotive Technology (Baoding) Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2017 年 10 月、A ラウンド融資 3400 万米ドル、投資者には上汽集団

(SAIC)が含まれる。 

② 2019 年 9 月、A+ラウンド融資 1 億米ドル、投資者には東風汽車集団

(Dongfeng)及び阿里巴巴(Alibaba)が含まれる。 

③ 2020年 1月、Pre-Bラウンド融資 2000万米ドル。 

④ 2020年 7月、Bラウンド融資、金額は未公開。 

研究開発動向 自動運転タクシー(高精度センサ、ディープラーニング、意思決定

計画) 

事業提携動向 ① 2019年 3月、比亜迪(BYD)と協力して量産レベル無人運転製品を製造。 

② 2019 年 4 月、深圳聯通(China Unicom)お 5G 分野において協力を展

開。 

③ 2019 年 9 月、中国平安財産保険股份有限公司深圳分公司(Ping An 

Property & Casualty Insurance Company of China)と自動運転車両

保険、自動運転業界標準化制定、商業化運営プラットフォーム開発及

び運営など複数の分野において協力を展開。 

④ 2019年 12月、鵬程電動(Shenzhen Pengcheng Electrically-Powered 

Car Rental)と無人運転分野において協力を展開。 

⑤ 2020年 4月、高徳(Amap Software)と共同で自動運転オンライン予約

車を立ち上げ。 

⑥ 2020 年 8 月、大衆出行(Letzgo)と自動運転モビリティ分野において

協力を展開。 

⑦ 2020 年 11 月、所託瑞安(Soterea)と商用車自動運転分野において協

力を展開。 

⑧ 2021年 1月、FCAと協力して無人車 PacificaXをリリース。 

⑨ 2021年 4月、本田中国(Honda)と協力して自動運転試験道路テストを

展開。 

⑩ 2021年 4月、斑馬智行(Zebra Network Technology Co., Ltd.)、速

騰聚創(RoboSense)とハイクラス自動運転プラットフォーム分野にお

いて協力を展開。 

 

 
231 旧名称：北京裹智動力科技有限公司 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 100% 0% 

登録維持 0% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 2 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 1 件 0 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60R11 他に分類されない物品の保持または支持装置 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

 

 MaaS 
なし。 

1

1

2  

B60R11

G01C21

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60R11

50%

G01C21

50%
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合232（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(香港裹動智駕科技有限公司)子会社-深圳裹動科技有限公司 100% 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN211710747U 車のルーフボックス $ 3,400 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN211710747U 車のルーフボックス 56 

CN113442836A ルーフボックス 43 

CN113551662A 自動運転車のための知覚方法、動的知覚装置、および自動運転車 40 

 

 

 
232 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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国汽智控/AICC 

企業概要 

属性 人工知能 

創業年 2020年 

創業者 尚進(清華大学(Tsinghua University)汽車工学専攻学士/修士/博士、

University of Southern California(USC)コンピュータ修士、

Hillstone Networks出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 国汽智控（北京）科技有限公司（Guoqi Intelligent Control (Beijing) 

Technology Co., Ltd.） 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

国汽智控（北京）科技有限公司(Automative Intelligence and Control of China Co., Ltd.) 

主な子会社 国汽智控（天津）科技有限公司（Guoqi Intelligent Control (Tianjin) 

Technology Co., Ltd.） 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2021年 6月、エンジェルラウンド融資数千万人民元。 

② 2021年 10月、Pre-Aラウンド融資 1億人民元。  

研究開発動向 インテリジェントカー操作システム、データセキュリティ、カークラ

ウドコラボレーティブコンピューティング、車載用コンピューティン

グ基本プラットフォーム 

事業提携動向 ① 2020年 10月、13社の協力パートナーと協力協議を締結し、共同

で中国標準 ICV 車制御基礎プラットフォーム構築の産業化を推

進。 

② 2021 年 2 月、国汽智控は「インテリジェントカーベースブレイ

ン」（iVBB, intelligent Vehicle BaseBrain）バージョン 1.0を

発表し、黒芝麻智能科技（上海）有限公司(Black Sesame)スマー

トが提供する大演算能力自動運転コンピューティングチップを

使用。 

③ 2021年 2月、北斗星通智聯科技有限責任公司(BDStar Intelligent 

& Connected Vehicle Technology, 略称は BICV)とインテリジェ

ントカーエコ融合プラットフォーム技術製品、コンピューティン

グ基礎プラットフォーム、車路クラウド強調技術及び製品などの

分野において協力を展開。 

④ 2021年 3月、地平線(Horizon Robotics)とスマート運転操作シス

テム、コンピューティング基礎プラットフォーム、高度な運転支

援などの方面において協力を展開。 

⑤ 2021年 4月、上海艾拉比智能科技有限公司(Abup Technology)と

インテリジェントカーのエコ融合プラットフォーム技術製品、コ

ンピューティング基礎プラットフォーム、インテリジェントカー

操作システム、共通の基盤ソフトウェア及び完成車 OTAアップグ
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レード、車路クラウド強調技術及び製品、インテリジェントコネ

クテッドカー標準制定などの方面において協力を展開。 

⑥ 2021年 4月、スマート運転ソフトウェアハードウェアソリューシ

ョンサプライヤーである深圳市大軒科技有限公司(Shenzhen 

Daxuan Technology)とインテリジェントカー操作システム、コン

ピューティング基礎プラットフォーム、ドメインコントローラ、

車路クラウド強調技術などの方面において協力を展開。 

⑦ 2021年 6月、エッジコンピューティング及びクラウドセキュリテ

ィ会社である網宿科技股份有限公司 (Wangsu Science & 

Technology)とインテリジェントカーのエコ融合プラットフォー

ム技術及び製品方面において技術共同開発の深い協力を展開。 

⑧ 2021年 6月、中汽創智(China Automotive Innovation) とハイコ

ンピューティング計算基礎プラットフォーム、インテリジェント

カー操作システム、ドメインコントローラ、産業強調及び標準制

定などの方面で協力。 

⑨ 2021年 9月、Dassault Systèmes と自動運転シミュレーション分

野の方面において協力を展開。 

⑩ 2021 年 10 月、晶衆地図(BrightMap)と 5G 車用インターネット

（IoV）分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 0% 0% 

登録維持 100% 0% 

失効 0% 0% 

出願合計 2 件 0 件 

 

実用新案出願動向 
なし。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60W60 自律的な道路走行用車両に特に適合される運動制御システム 

 

 MaaS 
なし。 

2

2  

B60W60

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

B60W60

100%
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合233（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)国汽智控(北京)科技有限公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN112249035B 
汎用データストリームアーキテクチャに基づく自動運転方法、装置及

び装置 
$3,700 

CN112249034B 自動車脳システム及び車両運転制御方法 $3,600 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN112249035B 
汎用データストリームアーキテクチャに基づく自動運転方法、装置及

び装置 
62 

CN112249034B 自動車脳システム及び車両運転制御方法 62 

 

 

  

 
233 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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速騰聚創/Robosense 

企業概要 

属性 センサ（LiDAR）、人工知能 

創業年 2014年 

創業者 邱純鑫(哈爾浜工業大学(Harbin Institute of Technology)博士) 

本社所在地 深圳市 

主な経営主体 1. 深圳市速騰聚創科技有限公司(Suteng Innovation Technology 

Co., Ltd.) 

2. RoboSense HongKong Limited 

3. 香港速騰聚創科技有限公司 (HongKong Suteng Innovation 

Technology Co. Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 深圳市速騰聚創科技有限公司(Suteng Innovation Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳市涵光半導体有限公司(Optixpan Semiconductors Inc.) 

主な合弁会社 蘇州希景微機電科技有限公司 

主な間接持株会社 - 

2. RoboSense HongKong Limited 

主な子会社 北京路泊盛世科技有限公司(Beijing Lubo Shengshi Technology Co., 

Ltd.) 

深圳速騰智感科技有限公司(Shenzhen Suteng Zhigan Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 香港速騰聚創科技有限公司(HongKong Suteng Innovation Technology Co. Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 

① 2018年 10月、Dラウンド融資 3億人民元。 

② 2020年 10月、Eラウンド融資、金額は未公開。 

③ 2021年 2月、Fラウンド融資、金額は未公開。 

研究開発動向 チップ、LiDARセンサ、センシングソフトウェア 

事業提携動向 ① 2018年 1月、高徳地図(Amap)と協力して「高精度マップに基づく

レーザレーダ総合センシングシステム」を開発。 

② 2018年 5月、菜鳥(Cainiao)と共同で応用ソリッドステートレー

ザレーダの無人物流車をリリース。 

③ 2019 年 4 月、地平線(Horizon Robotics)、菜鳥(Cainiao)、
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Sensible 4、autoXなどと共同で自動運転乗用車、無人低速小型

車、RoboTaxi、路車協調 4大スマート交通用のコアアプリケーシ

ョンをリリース。 

④ 2019年 8月、Outsightと 3Dスマートセンサ分野において協力を

展開。 

⑤ 2019年 8月、Aidriversと自動運転分野において協力を展開。 

⑥ 2019 年 8 月、ControlWorks のためにスマートレーザレーダシス

テムを提供。 

⑦ 2019年 9月、一汽集団(China FAW Group Corporation)とスマー

トソリッドステートレーザレーダ分野において協力を展開。 

⑧ 2020年 1月、Freetechと自動運転分野において協力を展開。 

⑨ 2020年 12月、大唐高鴻（Gohigh Company）と路側センサ、コネ

クテッド、スマート交通、路車協調などの分野において協力を展

開。 

⑩ 2021年 4月、斑馬智行(Zebra Intelligent Network (Hangzhou))、

AutoXとハイクラス自動運転プラットフォーム分野において協力

を展開。 

⑪ 2021年 4月、仙工智能（SEER）と自動フォークリフト分野におい

て協力を展開。 

⑫ 2021年 4月、Webastoと協力してスマートルーフ方案を構築。 

⑬ 2021 年 7 月、黒芝麻智能(Black Sesame)と自動運転分野におい

て協力を展開。 

⑭ 2021年 7月、広汽埃安（GAC Aian New Energy Vehicle）と自動

運転自動車分野において協力を展開。 

⑮ 2021 年 8 月、高新興(Gosuncn)、大唐移動(Datang Mobile 

Communications Equipment) 、 山 東 矩 陣 (Shandong Matrix 

Software Engineering)などとコネクテッド分野において協力を

展開。 

⑯ 2021年 10月、未来機器人(Future Robot(Shenzhen))と無人フォ

ークリフト分野において協力を展開。 

⑰ 2021 年 11 月、Luxshare とレーザレーダ分野において協力を展

開。 

⑱ 2021年 11月、摯途科技（Suzhou Zhitu Tech）とレーザレーダ分

野において協力を展開。 

⑲ 2021年 12月、極氪智能科技(Zhejiang Jikrypton Intelligent 

Technology)とスマートモビリティ分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 22% 0% 

未審査・審査中 73% 0% 

登録維持 22% 0% 

失効 5% 0% 

出願合計 343 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 99% 100% 

失効 1% 0% 

出願合計 113 件 1 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G02B26 
可動または変形可能な光学要素を用いて，光の強度，色，位相，偏光または方向を制御，例．ス

イッチング，ゲーティング，変調，する光学装置または光学的配置 

G01B11 光学的手段の使用によって特徴づけられた測定装置 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合234（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)深圳市速騰聚創科技有限公司 97% 

(深圳市速騰聚創科技有限公司)合弁会社-蘇州希景微機電科技有限公司 2% 

(深圳市速騰聚創科技有限公司)子会社-深圳市涵光半導体有限公司 1% 

 
 MaaS 
なし。 

 
234 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 
 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107664760B 固体レーザレーダ及び固体レーザレーダ制御方法 $96,000 

CN112526480A 固体レーザレーダと固体レーザレーダ制御法 $96,000 

CN106707259B レーザレーダ及びレーザレーダ制御方法 $77,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105759279B 波形時間領域マッチングに基づくレーザ測距システムおよび方法 92 

CN107422314B 
三次元点群モデルキャリブレーション方法、装置、記憶媒体及びコ

ンピュータ装置 
91 

CN106249251B 3D レーザレーダシステム 90 
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禾賽科技/Hesai 

企業概要 

属性 センサ(LiDAR) 

創業年 2014年 

創業者 ① 孫凱(上海交通大学(Shanghai JiaoTong University)学士、

Stanford University博士)。 

② 李一帆(清華大学(Tsinghua University)学士、University of 

Illinios at Urbana-Champaign(UIUC)博士、Western Digital グ

ループ)。 

③ 向少卿(清華大学(Tsinghua University)学士、米国スタンフォー

ド大学修士、APPLE社米国本部、SAMSUNG社グローバル本部(韓国

水原)研究センタ)。 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 Hesai Hong Kong Limited 

上場の有無 - 

売上高(2019年) 3.48億人民元 

研究開発費(2019年) 1.68億人民元 

Hesai Hong Kong Limited 

主な子会社 上海禾賽科技有限公司(Hesai Photonics Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 上海禾賽貿易有限公司（Shanghai Hesai Trading Co., Ltd.） 

資金調達履歴 ① 2020年 1月、Cラウンド融資 1.73億米ドル。 

② 2021年 6月、Dラウンド融資 3億米ドル。 

研究開発動向 レーザレーダ 

事業提携動向 ① 2019 年 4 月、地平線(Horizon Robotics)と協力し、高レベルの

自動運転アプリケーションを共同で研究開発。 

② 2021年 3月、Kodiak Roboticsと 360度機械回転式レーザレーダ

分野において協力を展開。 

③ 2021 年 4 月、滴滴自動駕駛(DiDi)と自動運転センサ分野におい

て協力を展開。 

④ 2021年 6月、百度(Baidu)Apollo と混合ソリッドステートレーザ

レーダのカスタマイズ分野で協力を展開。 

⑤ 2021年 7月、文遠知行(WeRide)と自動運転技術、路車協調などの

分野において協力を展開。 

⑥ 2021 年 7 月、理想汽車(Li xiang)とシステム総合ソリューショ

ン及びレーザレーダなどの分野において協力を展開。 

⑦ 2021年 8月、集度汽車(Jidu Automobile)とスマート運転システ

ム分野において協力を展開。 

⑧ 2021 年 9 月、愛馳汽車(Aiways)と車載用レーザレーダの乗用車

の初期装備量産化のマーケットにおいて早期量産化のアプリケ

ーション実装おいて協力を展開。 

⑨ 2021 年 9 月、黒芝麻智能(Black Sesame)と自動運転総合ソリュ
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ーションを共同で研究開発。 

⑩ 2021年 9月、主線科技(Trunk)と自動運転トラック分野において

協力を展開。 

⑪ 2021年 10月、軽舟智航(Qcraft)と自動運転、路車協調などの分

野において協力を展開。 

⑫ 2021年 11月、新石器無人車(NEOLIX)と無人運転分野において協

力を展開。 

⑬ 2021 年 11 月、高合汽車(HiPhi)と HiPhi Pilot スマート運転ア

シストシステム、スマート交通などの分野において協力を展開。 

 



禾賽科技/Hesai 

697 

 

特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 23% 12% 

未審査・審査中 69% 52% 

登録維持 29% 42% 

失効 2% 6% 

出願合計 224 件 50 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 99% 97% 

失効 1% 3% 

出願合計 79 件 35 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G06T7 イメージ分析 

H01S3 レーザ，すなわち赤外線，可視光または紫外線領域での電磁放射の誘導放出を用いた装置 

H01S5 半導体レーザ 
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 MaaS 
なし。 

 

グループ全体の CASE関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合235（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 割合 

(Hesai Hong Kong Limited)子会社-上海禾賽科技有限公司 98% 

 

 MaaS 
なし。 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

企業名 件数 

威力登激光雷達美国有限公司 6 

 

 MaaS 
なし。 

 
235 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108226899B レーザレーダ及びその作動方法 $200,000 

CN109839647B レーザレーダ $190,000 

CN109253720B カメラとレーザレーダ融合システム $160,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108226899B レーザレーダ及びその作動方法 93 

CN109839647B レーザレーダ 92 

CN110031823B レーザレーダのノイズ認識方法及びレーザレーダシステム 92 
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鐳神智能/Leishen 

企業概要 

属性 センサ（LiDAR） 

創業年 2015年 

創業者 胡小波  

（西安電子科技大学(Xidian University)学士、中国人民大学(Renmin 

University of China)EMBA、深圳昂納信息技術(O-Net Communications 

(Shenzhen) Co., Ltd.)、光庫通訊 (Advanced Fiber Resources 

(zhuhai), Ltd.)出身） 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 深圳市鐳神智能系統有限公司（Leishen Intelligent System Co., 

Ltd.） 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

深圳市鐳神智能系統有限公司(Leishen Intelligent System Co., Ltd.) 

主な子会社 浙江鐳神智能系統有限公司 

深圳市鐳源光電技術有限公司 

江蘇鐳神激光智能系統有限公司(Jiangsu Leishen Laser Intelligent 

System Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2018年 4月、Bラウンド融資 1億人民元。 

② 2021年 7月、Cラウンド融資 3億人民元超。 

研究開発動向 自動運転、スマート交通、スマート物流 

事業提携動向 ① 2017年 11月、Newsight Imaging と車用クラス全固体 3Dレーザ

レーダ分野において協力を展開。 

② 2019年 10月、高新興(Gosunch)と路車協調、スマート交通、無人

運転、5G車用インターネット（IoV）などの分野において戦略的

協力を展開。 

③ 2020年 8月、陝西汽車控股集団有限公司(Shaanxi)と車載用レー

ザレーダの研究開発及び自動運転分野の応用分野において協力

を展開。 

④ 2021年 4月、東風悦享(Dongfeng yuxiang science and technol

ogy)と自動運転、スマートシティ、スマート物流などの分野にお

いて協力を展開。 

⑤ 2021 年 6 月、蘑菇車聯（Agaricus campestris information 

technology）と自動運転、路車協調、スマート交通などの分野で

緊密な協力を展開。 

⑥ 2021 年 9 月、Blaize と自動運転とスマートシティなどの分野に

おいて協力を展開。 

⑦ 2021年 11月、深圳科技大学(Shenzhen Technology University)

とレーザレーダ共同研究室を設立。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 13% 6% 

未審査・審査中 73% 50% 

登録維持 17% 6% 

失効 10% 44% 

出願合計 130 件 16 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 4% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 95 件 28 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

IPC 概要 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G01S7 グループＧ０１Ｓ１３／００，Ｇ０１Ｓ１５／００，Ｇ０１Ｓ１７／００による方式の細部 

G06T7 イメージ分析 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G07B15 １ヶ所またはそれ以上の制御地点で料金，使用料または入場料を集金するための装置または機器 

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G05D1 
陸用，水用，空中用，宇宙用運行体の位置，進路，高度または姿勢の制御，例．自動操縦（無線

航行方式または他の波を用いる類似の方式Ｇ０１Ｓ） 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合236（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)深圳市鐳神智能系統有限公司 100% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)深圳市鐳神智能系統有限公司 100% 

 

 
236 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110471045B 二軸振動ミラー $ 79,000 

CN111025266B プリズム及びマルチラインレーザレーダ $ 44,000 

CN106405525A 飛行時間原理に基づくレーザレーダ光路システム $ 3,800 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN110471045B 二軸振動ミラー 80 

CN109884610B レーザレーダ走査方法及びレーザレーダ 80 

CN106950572B 自動案内車の位置決め方法及び装置 79 
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2.10. 自動運転用チップ：２社 
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地平線/Horizon Robotics 

企業概要 

属性 自動運転チップ・人工知能 

創業年 2015年 

創業者 余凱(南京大学(Nanjing University) 電子科学及び工学学科学士及び

修士、University of Munichコンピュータ科学博士、SIEMENS 中央研

究院出身) 

本社所在地 北京市 

主な経営主体 1. 北京地平線機器人技術研発有限公司(Beijing Horizon Robotics 

Technology Development Co., Ltd.) 

2. Horizon Robotics Holdings Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) 2～2.3億人民元 

(出所：盖世汽車資訊網 https://auto.gasgoo.com/news/202101/1I702

36389C103.shtml) 

研究開発費(2020年) - 

1. 北京地平線機器人技術研発有限公司(Beijing Horizon Robotics Technology Development 

Co., Ltd.) 

主な子会社 深圳地平線機器人科技有限公司(Shenzhen Horizon Robotics Technology 

Co., Ltd.) 

地平線(上海)人工智能技術有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 南京人工智能高等研究院有限公司 (Nanjing Advanced Research 

Institute of Artificial Intelligence Co., Ltd.) 

南 京 地 平 線 機 器 人 技 術 有 限 公 司 (Nanjing Horizon Robotics 

Technology Co., Ltd.) 

2. Horizon Robotics Holdings Limited 

主な子会社 北 京地平 線 信息技術有 限公司 (Beijing Horizon Information 

Technology Co., Ltd.) 

上海安亭地平線智能交通技術有限公司(Shanghai Horizon Intelligent 
Automotive Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2015年 7月、エンジェルラウンド融資数百万米ドル。 

② 2016年 4月、Pre-Aラウンド融資数千万米ドル。 

③ 2016年 7月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

④ 2017年 2月、A+ラウンド融資 1億米ドル以上。 

⑤ 2019年 2月、Bラウンド融資 6億米ドル。 

⑥ 2020年 9月、B+ラウンド融資、融資金額は未公開。 

⑦ 2020年 12月、C1ラウンド融資 1.5億人民元。 

⑧ 2021年 1月、C2ラウンド融資 4億人民元。 

⑨ 2021年 2月、C3ラウンド融資 3.5億米ドル。 

⑩ 2021年 3～5月、C4、C5、C6、C7ラウンド融資を行い、融資金額は
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いずれも未公開。 

研究開発動向 自動運転チップ、エッジ人工知能プラットフォーム、大演算能力自動車

スマートチップ、スマート運転支援システム、スマート IoT 

事業提携動向 ① 2019 年 4 月、禾賽科技(Hesai)と高度な自動運転応用分野において

協力を展開。 

② 2019 年 6 月、高新興(Gosuncn)と 5G 路側機器の配置以及エッジコ

ンピューティング機器の配置などの分野において協力を展開。 

③ 2019年 9月、贏徹科技(Inceptio)と自動運転トラック分野において

協力を展開。 

④ 2020 年 1 月、Faurecia と先進運転支援システム(ADAS)、高精度地

図及び位置情報、スマートヒューマンコンピュータインタラクショ

ンなどの分野において協力を展開。 

⑤ 2020 年 1 月、中興通訊(ZTE)傘下の子会社である英博超算（南京）

科技有限公司(Yingbo Super Computing (Nanjing) Technology)と

スマート運転 AI ソリューション、先進運転支援システム(ADAS)及

び高度な自動運転などの分野において協力を展開。 

⑥ 2020 年 8 月、一汽(FAW)と先進運転支援システム(ADAS)、高度な自

動運転及びスマートコックピットなどの分野において協力を展開。 

⑦ 2020 年 11 月、福瑞泰克(Freetech)と先進運転支援システム(ADAS)

及び自動運転ソリューションなどの分野において協力を展開。 

⑧ 2021年 2月、長城汽車(Great Wall)と自動車スマート科学技術、自

動運転、コネクテッドなどの分野において協力を展開。 

⑨ 2021 年 3 月、比亜迪(BYD)とスマート運転、スマートコックピット

などの分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 4月、恵州市華陽集団股份有限公司(Foryou Corporation)と

スマートコックピット、スマート運転などの分野において協力を展

開。 

⑪ 2021年 4月、徳賽西威(Desay SV)とスマートコックピット分野にお

いて協力を展開。 

⑫ 2021 年 4 月、浙江亜太機電股份有限公司(Zhejiang Asia-pacific 

Mechanical & Electronic)と先進運転支援システム(ADAS)、L2-L4

向け自動運転、自動車視覚センサなどの分野において協力を展開。 

⑬ 2021 年 4 月、東軟睿馳汽車技術（上海）有限公司(Neusoft Reach 

Automotive Technology (Shanghai))と自動車科学技術、人工知能

などの分野において協力を展開。 

⑭ 2021 年 4 月、長安汽車(Changan)と自動運転支援及びスマートイン

タラクティブシステムなどの分野において協力を展開。 

⑮ 2021年 4月、理想汽車(Li xiang)とインテリジェントカー、スマー

ト運転及びスマートインタラクティブコンピューティングプラッ

トフォームなどの分野において協力を展開。 

⑯ 2021 年 4 月、江淮汽車(JAC)とスマート運転、コネクテッド、人工

知能などの分野において協力を展開。 

⑰ 2021 年 6 月、奇瑞(Chery)とスマート運転、車載スマートインタラ

クティブなどの分野において協力を展開。 

⑱ 2021年 9月、新石器無人車(Neolix)と無人配送車の融合センサ分野

において協力を展開。 

⑲ 2021 年 10 月、上汽集団(SAIC)とスマート運転コンピューティング

プラットフォーム、自動車デジタルアーキテクチャなどの分野にお

いて協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 5% 9% 

未審査・審査中 78% 69% 

登録維持 22% 31% 

失効 0% 0% 

出願合計 287 件 317 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 13 件 23 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

B60L50 車両内で動力供給する電気的推進 

B67D7 
大型貯蔵容器または貯蔵槽から車両または携帯用容器へ液体移送するための装置または器具，

例．小売り用のもの 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06K9 
印刷されたまたは手書きされた文字を読取るまたは認識するため，またはパターン，例．指紋，

を認識するための方法または装置 

G06T7 イメージ分析 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G06N3 生物学的モデルに基づくコンピュータシステム 

H04N5 テレビジョン方式の細部  
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G10L15 音声認識 

H04W4 無線通信ネットワークに特に適合するサービス；そのための設備 

G10L21 
他の可聴信号，または不可聴信号への音声信号変換処理，例．特性や明瞭性を修正するための視

覚，触覚 

G01C21 航行；グループＧ０１Ｃ１／００～Ｇ０１Ｃ１９／００に分類されない航行装置 

G10L13 音声の合成；テキストを音声に変換するシステム 

1 3
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合237（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)北京地平線機器人技術研発有限公司 67% 

(Horizon Robotics Holdings Limited)子会社-北京地平線信息技術有限公司 33% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)北京地平線機器人技術研発有限公司 68% 

(北京地平線機器人技術研発有限公司)子会社-深圳地平線機器人科技有限公司 14% 

(Horizon Robotics Holdings Limited)子会社-北京地平線信息技術有限公司 5% 

(北京地平線機器人技術研発有限公司)間接持株-南京地平線機器人技術有限公司 3% 

(北京地平線機器人技術研発有限公司)子会社-地平線(上海)人工智能技術有限公司 4% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(親会社)北京地平線機器人技術研発有限公司 80% 

(Horizon Robotics Holdings Limited)子会社-北京地平線信息技術有限公司 20% 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 
なし。 

 

 
237 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106485233B 走行可能領域検出方法、装置及び電子機器 $260,000 

CN106503653B 領域マーキング方法、装置及び電子機器 $260,000 

CN105769120B 疲労運転検出方法および装置 $250,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109461211B 
視覚化点クラウドに基づく意味ベクトル地図の構築方法、装置及び電

子機器 
84 

CN106553655B "危険車両検出方法及びシステム並びにそれを含む車両 82 

CN106503653B 領域マーキング方法、装置及び電子機器 82 
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黒芝麻智能/Black Sesame 

企業概要 

属性 自動運転チップ・人工知能 

創業年 2016年 

創業者 ① 単記章(清華大学(Tsinghua University)修士、OminiVison 出身) 

② 劉衛紅(清華大学(Tsinghua University)修士、University of 

Toronto MBA、BOSCH出身) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 Black Sesame Technologies (HK) Limited 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

Black Sesame Technologies (HK) Limited 

主な子会社 黒芝麻智能科技有限公司(Black Sesame Intelligent Technology 

Co., Ltd.) 

黒芝麻智能科技（重慶）有限公司 (Black Sesame Intelligent 

Technology (Chongqing) Co., Ltd.) 

黒 芝 麻 智 能 科 技 （ 上 海 ） 有 限 公 司 (Black Sesame 

Technologies(Shanghai) Limited Company) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 黒芝麻智能科技（成都）有限公司 (Black Sesame Intelligent 

Technology (Chengdu) Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2016年 11月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2018年 1月、A+ラウンド融資 1億人民元。 

③ 2019年 4月、Bラウンド融資 7億人民元。 

④ 2019年 4月、B+ラウンド融資 1億米ドル。 

⑤ 2021年 9月、Cラウンド融資数億米ドル。 

研究開発動向 車載用自動運転コンピューティングチップ及びプラットフォーム(ビ

ルトイン画像及びコンピュータビジョン) 

事業提携動向 ① 2020年 1月、中科創達(Thunder Software Technology)とスマー

ト運転分野において協力を展開。 

② 2020年 1月、中国一汽(FAW)と自動運転チップ、視覚センシング

アルゴリズム及びデータなどの分野において協力を展開。 

③ 2020 年 8 月、一汽(FAW) 智能網聯開発院と国産スマート運転チ

ップ分野において協力を展開。 

④ 2020年 12月、清華大学(Tsinghua University)と協力し、路車協

調共同実験室を設立。 

⑤ 2021 年 1 月、一汽(南京)科技開発有限公司(FAW Nanjing Tech 

Development)と自動運転プラットフォーム分野において協力を

展開。 

⑥ 2021 年 1 月、アジア太平洋股份 (Zhejiang ASIA-PACIFIC 

Mechanical & Electronic)と自動運転、ADAS、自動車センシング

などの分野において協力を展開。 
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⑦ 2021 年 4 月 、 保 隆 科 技 (Shanghai Baolong Automotive 

Corporation)と人工知能チップ分野において協力を展開。 

⑧ 2021 年 4 月、東風悦享 (Dongfeng yuxiang science and 

technology)と自動運転分野において協力を展開。 

⑨ 2021 年 4 月、天津所託瑞安汽車科技有限公司(Tianjin Soterea 

Automobile Technology)と商用車自動運転方案の開発、国産自主

自動運転プラットフォームの構築、データサービスなどの分野に

おいて協力を展開。 

⑩ 2021年 5月、聯友科技(Shenzhen Lan-You Technology)とスマー

ト運転、路車協調などの分野で深く協力。 

⑪ 2021年 6月、Nullmaxと自動運転分野において協力を展開。 

⑫ 2021 年 6 月 、 中 汽 創 智 (China Automotive Innovation 

Corporation Tech)と自動運転及びスマートコックピット分野に

おいて協力を展開。 

⑬ 2021 年 7 月、北京未動科技有限公司(Untouch Technologies)と

スマート運転、スマートコックピット分野において協力を展開。 

⑭ 2021年 8月、速騰聚創(RoboSense)と高度自動運転分野において

協力を展開。 

⑮ 2021年 8月、均聯智行(Joynext)と自動運転分野において協力を

展開。 

⑯ 2021年 9月、禾賽科技(Hesai Photonics Technology Co., Ltd.)

と自動運転分野において協力を展開。 

⑰ 2021年 10月、上汽通用五菱(Saic Gm Wuling Automobile Co., 

Ltd.)と車載用自動運転コンピューティングチップ、視覚センシ

ングアルゴリズムなどの分野において協力を展開。 

⑱ 2021 年 11 月、睿賽徳科技(RT-Thread)とコネクテッドカー分野

において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 75% 56% 

未審査・審査中 92% 83% 

登録維持 8% 17% 

失効 0% 0% 

出願合計 12 件 36 件 

 

実用新案出願動向 
なし。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 
なし。 

 

 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06T7 イメージ分析 

H04N5 テレビジョン方式の細部  

G01S17 電波以外の電磁波の反射または再放射を使用する方式，例．ライダー方式 

G06F15 デジタル計算機一般；データ処理装置一般 

G08G1 道路上の車両に対する交通制御システム 

 

 MaaS 
なし。 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合238（発明特許出

願） 

 

 NEV 
なし。 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(Black Sesame Technologies (HK) Limited)子会社-黑芝麻智能科技(重慶)有限公司 58% 

(Black Sesame Technologies (HK) Limited)子会社-黑芝麻智能科技(上海)有限公司 33% 

(Black Sesame Technologies (HK) Limited)子会社-黑芝麻智能科技有限公司 8% 

 

 MaaS 
なし。 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN110855906A 
車両の周囲に取り付けられたカメラとレーダーを使用して 360 度サ

ラウンドビューの光学画像を合成する方法  
$43,000 

CN112348845A 駐車スペース検出と追跡のためのシステムと方法 $43,000 

CN111815981B 遠隔道路上の物体を検出するためのシステムと方法 $34,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN111815981B 遠隔道路上の物体を検出するためのシステムと方法 61 

CN110855906A 
車両の周囲に取り付けられたカメラとレーダを使用して 360 度サラ

ウンドビューの光学画像を合成する方法 
52 

CN112348845A 駐車スペース検出と追跡のためのシステムと方法 48 

 

 

  

 
238 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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寧徳時代/CATL 

企業概要 

属性 二次電池、人工知能 

創業年 2011年 

創業者 曽毓群(上海交通大学学士、華南理工大学修士、中科院物理研究所博

士) 

本社所在地 福建省寧徳市 

主な経営主体 1. 寧徳時代新能源科技股份有限公司 (Contemporary Amperex 

Technology Co. , Ltd.) 

2. 時代新能源鉱業工程有限公司  (CATL Mining Engineering 

Limited) 

上場の有無 深圳証券取引所(2018年) 

売上高(2020年) 50,319,487,697.20 人民元 

(出所：寧徳時代新能源科技股份有限公司(Contemporary Amperex 

Technology Co., Ltd.)2020 年次報告) 

研究開発費(2020年) 3,569,377,694.03 人民元 

(出所：寧徳時代新能源科技股份有限公司(Contemporary Amperex 

Technology Co., Ltd.)2020 年次報告) 

1. 寧徳時代新能源科技股份有限公司239(Contemporary Amperex Technology Co. , Ltd.) 

主な子会社 江蘇時代新能源科技有限公司 (Jiangsu Contemporary Amperex 

Technology Limited) 

屏南時代新材料技術有限公司 (Pingnan Contemporary Advanced 

Materials Technology Limited) 

主な合弁会社 時代一汽動力電池有限公司(CATL FAW Auto Battery Co., Ltd.) 

時代上汽動力電池有限公司(United Auto Battery Co., Ltd.) 

時代吉利動力電池有限公司 

時代広汽動力電池有限公司 

青海時代新能源科技有限公司 (Qinghai Contemporary Amperex 

Technology Limited) 

広東邦普循環科技有限公司(Guangdong Brunp Recycling Technology 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 湖南邦普循環科技有限公司(Hunan Brunp Recycling Technology Co., 

Ltd.) 

湖南邦普汽車循環有限公司(Hunan Brunp Automobile Recycling Co., 

Ltd.) 

2. 時代新能源鉱業工程有限公司 (CATL Mining Engineering Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年、債券を発行して 15億人民元の資金を募集。 

② 2020年、債券を発行して 1,961,777.13万人民元の資金を募集。 

 
239 旧名称：寧德時代新能源科技有限公司。 
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③ 2020年、債券を発行して 30億人民元の資金を募集。 

④ 2020年、15億米ドルのオフショア債を発行。 

⑤ 2021年、5億米ドルのオフショア債を発行。 

研究開発動向 パワーバッテリーシステム(金属リチウム電池、全固体電池、ナトリ

ウムイオン電池)、エネルギー貯蔵システム、リチウム電池材料 

事業提携動向 ① 2019年 4月、第一汽車(FAW)と合弁会社を設立し、パワーバッテ

リー生産及び販売業務を共同で展開。 

② 2019年 4月、華為技術有限公司(Huawei Technologies Co., Ltd.)

とインテリジェントカー分野において協力を展開。 

③ 2019年 5月、VOLVO社とパワーバッテリー分野において協力を展

開。 

④ 2019 年 7 月、トヨタ自動車(TOYOTA)と新エネルギー自動車パワ

ーバッテリーの安定供給と進化などの分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 9月、BOSCH社と 48Vパワーバッテリーシステムにおいて

協力を展開。 

⑥ 2019年 10月、Volkswagen Caminhões e Ônibus 社とバッテリー

開発、製造、リサイクル、カスケード利用を含むフルライフサイ

クルバッテリーソリューションにおいて協力を展開。 

⑦ 2020 年 5 月、テスラ社と協力して研究開発した新バッテリーを

国産 Model 3に使用。 

⑧ 2020年 7月、Hondaと新エネルギー自動車パワーバッテリー分野

において協力を展開。 

⑨ 2020年 8月、蔚来汽車(NIO)など共同で投資して新会社を設立し、

「車電分離」分野において協力を展開。 

⑩ 2020 年 9 月、重慶長安汽車股份有限公司(Chongqing Changan 

Automobile Company Limited)とインテリジェントコネクテッド

カー及びスマートエネルギーエコなどの分野において協力を展

開。 

⑪ 2020年 10月、上海交通大学(Shanghai Jiao Tong University)

と協力し、クリーンエネルギー技術共同研究センタを共同で設

立。 

⑫ 2020年 11月、長安汽車(Chongqing Changan Automobile Company 

Limited)、華為(Huawei Technologies Co., Ltd.)とスマート電

動分野において協力を展開。 

⑬ 2021年 2月、永福電力設計股份有限公司(Fujian Yongfu Power 

Engineering Co., Ltd.)と合弁会社を設立し、総合スマートエネ

ルギーを共同で研究。 

⑭ 2021年 2月、中科院物理所(Institute of Physics CAS)と共同

実験室を設立し、クリーンエネルギーを共同で研究開発。 

⑮ 2021年 5月、Daimler AG社とパワーバッテリー分野において協

力を拡大。 

⑯ 2021年 6月、長城汽車股份有限公司(Great Wall Motor Company 

Limited)と新エネルギー自動車分野において協力を展開。 

⑰ 2021 年 6 月、中国能源建設股份有限公司 (China ENERGY 

Engineering Corporation Limited)とエネルギー貯蔵などの分

野において協力を展開。 

⑱ 2021年 7月、香港中華煤気有限公司(Hong Kong And China Gas 

Company Limited)とエネルギーインターネット建設、エネルギー

貯蔵ソリューション、エネルギー貯蔵ビジネスモデル革新、電池

技術協力、チップ及び株式投資など多方面にわたり協力を展開。 

⑲ 2021 年 7 月、地上鉄租車（深圳）有限公司(Dishangtie Car 
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Rental(Shenzhen) Co., Ltd.)と新エネルギー物流車などの分野

において協力を展開。 

⑳ 2021年 8月、晶科能源股份有限公司(Jinko SOLAR Co., Ltd.)と

エネルギー貯蔵業務などの分野において協力を展開。 

㉑  2021年 9月、BASFヨーロッパ社と電池材料ソリューション分野

において協力を展開。 

㉒  2021年 10月、Hyundai mobis社と CTP技術ライセンス及び協力

意向協議を締結。 

㉓  2021年 10月、中国華電(China Huadian Corporation)とエネル

ギー貯蔵、新エネルギー、総合スマートエネルギーなどの分野に

おいて協力を展開。 

㉔ 2021 年 10 月、国家能源投資集団有限責任公司(CHINA ENERGY 

INVESTMENT)と新エネルギー産業発展、スマートエネルギー構築、

エネルギー貯蔵技術及び標準体係構築などの方面で深く協力。 

㉕ 2021年 10月、中国人保財険(PICC Property and Casualty Company 

Limited)と新エネルギー自動車、パワーバッテリー及び関連保険

分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 44% 21% 

未審査・審査中 34% 26% 

登録維持 53% 56% 

失効 12% 18% 

出願合計 1995 件 140 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 14% 5% 

登録維持 98% 98% 

失効 2% 2% 

出願合計 2231 件 288 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

H01M50 
燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発電要素以外の部分の構造の細部またはその

製造方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

3 3 6 19 22 41 112 160 123 24

5 2 13 30 35 93 97 99 78 29

1 1 14 19 94 44 62 29 9

10 47 36 55 53

2 2 14 36 26 36 5

2  

H01M4
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G01R31
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26%
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24%H01M2

14%

H01M50

10%H01Mその他

1%

H01その他

0.45%

G01R31

6%

G01Rその他

1%
G01その

他

1%

その他

17%
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H04L29 
グループＨ０４Ｌ１／００～Ｈ０４Ｌ２７／００の単一のグループに包含されない配置，装置，

回路または方式 

H04L9 秘密または安全な通信のための配置 

 

 MaaS 
なし。 

2

1

2  

H04L29

H04L9

2013 201620152011 2012 2014 2017 2018 2019 2020

H04L29

67%

H04L9

33%
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合240（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)寧徳時代新能源科技股份有限公司 81% 

(寧徳時代新能源科技股份有限公司)合弁会社-広東邦普循環科技有限公司 11% 

(寧徳時代新能源科技股份有限公司)間接持株-湖南邦普循環科技有限公司 11% 

(寧徳時代新能源科技股份有限公司)間接持株-湖南邦普汽車循環有限公司 7% 

(寧徳時代新能源科技股份有限公司)子会社-江蘇時代新能源科技有限公司 6% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)寧徳時代新能源科技股份有限公司 100% 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

清華大学 11 

納百川控股有限公司 5 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
240 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106935740B 動力電池のトップカバー構造及び動力電池 $2,400,000 

CN105576321B バッテリーパック熱管理システム $1,890,000 

CN105762428B バッテリーパック $1,880,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN105870375B パワーバッテリートップカバーとパワーバッテリー 95 

CN109148950B 電解液及び電池 93 

CN109873161B 電池 93 
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国軒高科/Gotion High-tech 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 1995年 

創業者 李縝(池州学院卒業、修士) 

本社所在地 安徽省合肥市 

主な経営主体 1. 国軒控股集団有限公司(Hefei Guoxuan Property Co., Ltd.) 

2. 南京国軒控股集団有限公司(Nanjing GuoXuan Holding Group 

Co., Ltd.) 

上場の有無 深圳証券取引所(2006年) 

売上高(2020年) 6,620,680,786.67人民元 

(出所：国軒高科股份有限公司(Gotion High-tech Co., Ltd.)2020 年

次報告) 

研究開発費(2020年) 498,513,896.82人民元 

(出所：国軒高科股份有限公司(Gotion High-tech Co., Ltd.)2020 年

次報告) 

1. 国軒控股集団有限公司241 (Hefei Guoxuan Property Co., Ltd.) 

主な子会社 安徽国軒新能源技術有限公司(Anhui GuoXuan New Energy Technology 

Co., Ltd.) 

安徽国軒肥東新能源科技有限公司(Anhui GuoXuan Feidong New 

Energy Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 安徽国軒新能源科技有限公司(Anhui GuoXuan New Energy Technology 

Co., Ltd.) 

貴州恒軒新能源材料有限公司 (Guizhou Hengxuan New Energy 

Material Co., Ltd.) 

安徽省科普産品工程研究中心有限責任公司 

主な間接持株会社 国軒高科股份有限公司(Gotion High-tech Co., Ltd.) 

合肥国軒高科動力能源有限公司(Hefei Guoxuan HIGH-TECH POWER 

ENERGY Co., Ltd.) 

江蘇東源電器集団股份有限公司(Jiangsu Dongyuan Electrical Group 

Co., Ltd.) 

江西国軒新能源科技有限公司 (Jiangxi GuoXuan New Energy 

Technology Co., Ltd.) 

上海電気国軒新能源科技有限公司(Shanghai Electric Guoxuan New 

Energy Technology Co., Ltd.) 

天津恒天新能源汽車研究院有限公司(Tianjin Hi-Tech New Energy 

Auto Institute Co., Ltd.) 

南京国軒電池有限公司 

合肥国軒電池材料有限公司(Hefei GuoXuan Battery Material Co., 

Ltd.) 

上海軒邑新能源発展有限公司 (Shanghai Xuanyi New Energy 

Development Co., Ltd.) 

 
241 旧名称：合肥国軒集団有限公司、合肥国軒置業有限公司。 
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2. 南京国軒控股集団有限公司242(Nanjing GuoXuan Holding Group Co., Ltd.) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 安徽鑫大道交通運輸股份有限公司 

主な間接持株会社 海南省錦鑫新能源科技有限公司 

利辛県電動公交有限公司 

黄山市大道新能源公交有限公司(Huangshan Dadao New Energy Bus 

Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2020年、融資 36億人民元。 

② 2020年、Volkswagenグループが 11億ユーロを投資。 

研究開発動向 パワーバッテリー(リン酸鉄リチウム正極材料、高ニッケル三元電

池)、エネルギー貯蔵 

事業提携動向 ① 2019 年 2 月、衆泰汽車(Zotye Auto)と新エネルギー自動車分野

において協力を展開。 

② 2019 年 5 月、インド Tata AutoComp 合弁とインドで合弁会社を

設立し、バッテリーモジュールとバッテリーパック、バッテリー

管理システムなどの分野において協力を展開。 

③ 2019年 6月、吉利商用車(Geely)とパワーバッテリーシステム分

野において協力を展開。 

④ 2019年 6月、華為(Huawei Technologies Co., Ltd.)とリチウム

電池分野において協力を展開。 

⑤ 2019年 11月、華為(Huawei Technologies Co., Ltd.)とエネル

ギー貯蔵電池分野において協力を展開。 

⑥ 2020 年 5 月、大衆汽車(中国)投資有限公司と新エネルギー分野

において協力を展開。 

⑦ 2021 年 5 月、零跑汽車(Leap)とバッテリーセル分野において協

力を展開。 

⑧ 2021 年 7 月、Volkswagen 社と標準バッテリーセル分野において

協力を展開。 

⑨ 2021年 8月、中国科学技術大学先進技術研究院とリチウム電池、

エネルギー利用などの分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 8月、晶科能源股份有限公司(Jinko SOLAR Co., Ltd.)と

「太陽光発電+エネルギー貯蔵」システム分野において協力を展

開。 

⑪ 2021年 8月、VinFastと純電気自動車リチウム電池分野において

協力を展開。 

⑫ 2021 年 9 月、江西特種電機股份有限公司(Jiangxi Special 

Electric Motor Co., Ltd.)と電池クラス炭酸リチウムなどの分

野において協力を展開。 

⑬ 2021 年 11 月、Bosch 社のコティンゲンにある Robert Bosch 

Aftermarket Solutions GmbH 100%の資産及び株主権を買収。 

 

 
242 旧名称：珠海国軒貿易有限責任公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.45% 0.60% 

未審査・審査中 36% 30% 

登録維持 36% 31% 

失効 28% 39% 

出願合計 2022 件 166 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.16% 0% 

登録維持 96% 84% 

失効 4% 16% 

出願合計 1926 件 303 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H01M50 
燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発電要素以外の部分の構造の細部またはその

製造方法 

19 16 26 32 43 76 134 131 103 117

3 5 10 16 20 107 65 85 58 69

4 1 2 7 35 29 32 22 31

3 2 2 2 5 19 26 23 25 34

6 12 11 28

2  
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H01M10

22%
H01M2

8%

H01Mその他

3%

H01その他
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 自動運転 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

B65G47 
秘密または安全な通信のための配コンベヤに関連して物品または物質の取り扱い装置；そのよう

な装置を用いる方法 

H02J9 非常用または待機用電源の回路装置，例．非常用照明のためのもの 

B60R16 

電気回路または流体回路で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないもの；電気

回路または流体回路の要素の配置で，特に車両に適用されるものであって，他に分類されないも

の 

B60R11 他に分類されない物品の保持または支持装置 
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 MaaS 
なし。 

 

な子会社・合弁会社の割合243（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-合肥国軒高科動力能源有限公司 87% 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-合肥国軒電池材料有限公司 2% 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-天津恒天新能源汽車研究院有限公司 2% 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-南京国軒電池有限公司 2% 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-上海電气国軒新能源科技有限公司 1% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-天津恒天新能源汽車研究院有限公司 44% 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-合肥国軒高科動力能源有限公司 44% 

(国軒控股集団有限公司)間接持株-上海軒邑新能源発展有限公司 11% 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
なし。 

 

 
243 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103094549B 
チタン酸リチウム電池負極材料チタン酸リチウムの超臨界水熱合成

法 
$440,000 

CN102117937B リン酸鉄リチウム電池の自己放電スクリーニング法 $270,000 

CN104103865B 純粋な電気自動車用の広範囲電池システム $270,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103779528B 円筒形リチウムイオン電池組立工程 90 

CN103390750B リン酸鉄リチウム正極材料の作製方法 88 

CN104617345B リチウムイオン電池負圧成形装置 84 
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蜂巣能源科技/SVOLT 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 2018年 

創業者 楊紅新(長城汽車(Great Wall)出身) 

本社所在地 江蘇省常州市 

主な経営主体 1. 蜂巣能源科技股份有限公司(SVOLT Energy Technology Company 

Ltd.) 

2. 蜂巣能源科技（香港）有限公司（SVOLT Energy Technology (Hong 

Kong) Co., Limited） 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) 約 30億人民元 

1. 蜂巣能源科技有限公司244 (SVOLT Energy Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 蜂巣能源科技(馬鞍山)有限公司 

蜂巣能源科技(無錫)有限公司(Wuxi Jingpu Machinery Co., Ltd.) 

主な合弁会社 広西天源新能源材料有限公司 (Guangxi Tianyuan New ENERGY 

MATERIALS Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

2. 蜂巣能源科技（香港）有限公司（SVOLT Energy Technology (Hong Kong) Co., Ltd.） 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2020年 4月、融資 10億人民元。 

② 2021年 2月、Aラウンド融資 35億人民元。 

③ 2021年 7月、Bラウンド融資 102.8億人民元。 

研究開発動向 電池材料、バッテリーセル、モジュール、バッテリーパック、BMS、エ

ネルギー貯蔵技術 

事業提携動向 ① 2018年 11月、広西天源新能源材料有限公司と電池クラス水素酸

化リチウム分野において協力を展開。 

② 2019年 3月、捷威動力工業有限公司(Tianjin EV Energies)と合

弁会社を設立し、三元リチウムイオンパウチセルパワーバッテリ

ーを生産。 

③ 2019 年 3 月、森薩塔科技有限公司(Sensata Technologies)と協

力し、BMS無線通信技術を共同開発。 

④ 2019年 7月、清華大学(Tsinghua University)とパワーバッテリ

ーセキュリティ設計分野において協力を展開。 

⑤ 2020 年 1 月、華為技術有限公司(Huawei)と BMS スマートクラウ

ドサービス、クラウドエネルギー貯蔵サービスなどの分野におい

 
244 旧名称：蜂巣能源科技有限公司。 
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て協力を展開し、新エネルギー電池ブロックチェーン 5G プラッ

トフォームを構築する予定。 

⑥ 2020 年 9 月、中国汽車工程研究院股份有限公司 (China 

Automotive Engineering Research Institute)とパワーバッテ

リー分野において協力を展開。 

⑦ 2021 年 1 月、浙江華友鈷業股份有限公司(Zhejiang Huayou 

Cobalt)とリチウム電池新エネルギー電池循環リサイクル分野に

おいて協力を展開。 

⑧ 2021 年 7 月、Stellantis グループとパワーバッテリー分野にお

いて協力を展開。 

⑨ 2021 年 10 月、BASF 社と電池材料などの分野において協力を展

開。 
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特許分析245（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 6% 0% 

未審査・審査中 79% 89% 

登録維持 20% 9% 

失効 1% 2% 

出願合計 695 件 47 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.08% 0.96% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 1260 件 104 件 

 
245 蜂巣能源科技の特許は長城汽車の分析にすでに含まれているが、ここでは蜂巣能源科技の特許の単独での分

析を示す。 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

H01M50 
燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発電要素以外の部分の構造の細部またはその

製造方法 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合246（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)蜂巣能源科技有限公司 97% 

(蜂巣能源科技有限公司)子会社-蜂巣能源科技(馬鞍山)有限公司 1% 

(蜂巣能源科技有限公司)子会社-蜂巣能源科技(無錫)有限公司 1% 

(蜂巣能源科技有限公司)合弁会社-広西天源新能源材料有限公司 1% 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

深圳市海目星激光智能装備股份有限公司 5 

無錫極電光能科技有限公司 4 

海目星激光智能装備(江蘇)有限公司 1 

成均館大学校産学協力団 1 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
 

 
246 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN108808110B 積層型セル及びその製造方法並びにリチウムイオン電池 $76,000 

CN107878204B 電池パックの密封検出方法、システム及び車両 $72,000 

CN110380128B モールドカット積層システム及び方法 $71,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN109713129B ペロブスカイト薄膜太陽電池モジュール及びその製造方法 86 

CN107662510B 残存航続距離検出方法、検出装置及び車両 84 

CN208444901U 電池モジュールおよびその電池パック 81 
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恵州億緯鋰能/EVE 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 2001年 

創業者 劉金成（電子科技大学(University of Electronic Science and 

Technology of China)学士、武漢大学(Wuhan University)修士、華南

理工大学(South China University of Technology)博士、中欧国際商

学院(China Europe International Business School)EMBA） 

本社所在地 広東省恵州市 

主な経営主体 西藏億緯控股有限公司（Huizhou Yiwei Industrial Co., Ltd.） 

上場の有無 恵州億緯鋰能股份有限公司（Eve Energy Co., Ltd.）2009年深圳証

券取引所へ上場 

売上高(2020年) 81.62億人民元 

(出所：2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 6.844億人民元 

(出所：2020年年次報告) 

西藏億緯控股有限公司247(Huizhou Yiwei Industrial Co., Ltd.) 

主な子会社 広東億頂新能源汽車有限公司(Guangdong Yiding New Energy Vehicle 

Co., Ltd.) 

恵州億緯通訊科技有限公司 

主な合弁会社 恵州億緯鋰能股份有限公司(Eve Energy Co., Ltd.) 

青海金湖新材料科技有限公司 (Qinghai Jinhu New Material 

Technology Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 湖北億緯動力有限公司(Eve Power Co., Ltd.) 

恵州金源精密自動化設備有限公司(Huizhou Jinyuan Precision 

Automation Equipment Co., Ltd.) 

恵州億緯創能電池有限公司(Eve Hyperpower Batteries Inc.) 

広東億緯賽恩斯新能源系統有限公司(Guangdong Yiwei Saiensi New 

Energy System Co., Ltd.) 

資金調達履歴 - 

研究開発動向 パワーバッテリー（安全技術、急速充電技術、高比エネルギー技術）、

燃料電池（ハイパワースタック、高性能イオン交換膜、高効率電解水

水素製造） 

事業提携動向 ① 2018年 6月、SKIとパワーバッテリー分野において協力し、合弁

会社を共同で設立。 

② 2018 年 12 月、Daimler とパワーバッテリー分野において協力を

展開。 

③ 2019年 3月、Hyundai Kiaとパワーバッテリー分野において協力

を展開。 

④ 2020年 7月、BMWとパワーバッテリー分野において協力を展開。 

⑤ 2021年 2月、Jaguar Land Rover Limitedと 48Vバッテリーシス

テム分野において協力を展開。 

 
247 旧名称: 恵州億緯科技有限公司、恵州市億威実業有限公司、恵州億緯控股有限公司。 
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⑥ 2021 年 3 月、徳方納米(Shenzhen Dynanonic)と合弁会社を設立

し、リン酸鉄リチウム生産基地を共同で設立。 

⑦ 2021年4月、江蘇林洋能源股份有限公司(Jiangsu Linyang Energy 

Co., Ltd.)と「スマート分散型エネルギー貯蔵」分野において協

力を展開。 

⑧ 2021 年 4 月、StoreDot と電気自動車バッテリー分野において協

力を展開。 

⑨ 2021年 5月、SKI及び貝特瑞(Btr New Energy Materials Inc.)

と合弁で高ニッケル三元正極材料を生産。 

⑩ 2021年 6月、特来電(Qingdao TGood EVC)に 2000万人民元を投

資。 

⑪ 2021年 6月、贏合科技(Shenzhen Yinghe Technology)とパワー

バッテリー原材料分野において調達協議を締結。 

⑫ 2021年 7月、東風柳州(Dongfeng Liuzhou MOTOR)とパワーバッ

テリー分野において協力を展開。 

⑬ 2021年 7月、金昆侖（Jin Kunlun Lithium）と炭酸リチウム及び

水素酸化リチウム分野において協力を展開し、合弁会社を設立予

定。 

⑭ 2021年 8月、広州発展集団股份有限公司(Guangzhou Development 

Group Incorporated)とスマート分散型エネルギー貯蔵分野にお

いて協力を展開。 

⑮ 2021年 8月、格林美(GEM)とパワーバッテリーのニッケルリサイ

クル分野において協力を展開。 

⑯ 2021年 9月、恩捷股份(Yunnan Energy New Material)とリチウ

ム電池セパレータ分野において協力を展開。 

⑰ 2021年 10月、中科電気(Hunan Zhongke Electric)とパワーバッ

テリー負極材料分野において協力を展開し、合弁会社を設立予

定。 

⑱ 2021年 11月、吉利(Geely)、華為(Huawei)、億咖通科技(ecarx)、

京東物流(JD Logistics)、韻達控股(YUNDA Holding)、伝化智聯

(Transfar Zhilian) 、 満 帮 (Jiangsu Manyun Software 

Technology)、寧徳時代(CATL)、国軒高科(Gotion)、協鑫(Xiexin 

Group)、G7などと「中国ゼロカーボン陸上輸送連盟」を共同で設

立することを発表。 

⑲ 2021 年 11 月、科華数据(Kehua Hengsheng)とエネルギー貯蔵電

池分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

 
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1.16% 0% 

未審査・審査中 51% 27% 

登録維持 38% 57% 

失効 12% 16% 

出願合計 945 件 151 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.10% 0% 

登録維持 88% 88% 

失効 12% 12% 

出願合計 973 件 259 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M4 電極 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

H01M6 Primary cells; Manufacture thereof 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合248（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(西藏億緯控股有限公司)合弁会社-惠州億緯鋰能股份有限公司 41% 

(西藏億緯控股有限公司)間接持株-湖北億緯動力有限公司 30% 

(西藏億緯控股有限公司)間接持株-惠州金源精密自動化設備有限公司 19% 

(西藏億緯控股有限公司)間接持株-惠州億緯創能電池有限公司 7% 

(西藏億緯控股有限公司)子会社-広東億頂新能源汽車有限公司 3% 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 

 

 NEV 

企業名 件数 

惠州泰科立集団股份有限公司 4 

中山大学 4 

中国鉄塔股份有限公司河北省分公司 1 

軍事科学院系統工程研究院網絡信息研究所 1 

瑞那塔公司 1 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

 
248 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN103730683B リチウム電池およびその製造方法 $540,000 

CN205211804U 電池シール装置 $380,000 

CN104934625B 角形電池成形および試験機 $270,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN103730683B リチウム電池およびその製造方法 92 

CN205211804U 電池シール装置 91 

CN206388801U 電池電解液浸透装置 91 
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力神電池/Lishen 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 1997年 

創業者 秦興才249（山東大学(Shandong University)物理専攻、中国電子科技

集団（China Electronics Technology Group）第十八研究所出身） 

本社所在地 天津市 

主な経営主体 1. 天津力神電池股份有限公司(Tianjin Lishen Battery Joint-

stock Co., Ltd.) 

2. 台湾力神電池股份有限公司 

3. 力神電池(香港)有限公司(Lishen Battery (Hong Kong) Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 天津力神電池股份有限公司（Tianjin Lishen Battery Joint-stock Co., Ltd.） 

主な子会社 力神動力電池系統有限公司(Lishen Power Battery Systems Co., 

Ltd.) 

力神電池(蘇州)有限公司(Lishen Battery (Suzhou) Co., Ltd.) 

武漢力神動力電池系統科技有限公司(Wuhan Lishen Power Battery 

Technology System Co., Ltd.) 

力神(青島)新能源有限公司(Lishen (Qingdao)New Energy Co., Ltd.) 

天津力神新能源科技有限公司 (Tianjin Lishen New Energy 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 濰坊力神動力電池系統有限公司(Weifang Lishen Power Battery 

System Co., Ltd.) 

東風力神動力電池系統有限公司 

主な間接持株会社 紅安力神動力電池系統有限公司 

2. 台湾力神電池股份有限公司 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 力神電池(香港)有限公司(Lishen Battery (Hong Kong) Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 - 

 
249 力神電池は国有企業であり、民間企業の意味での創業者は存在せず、ここの創業者は企業の主力業務、発展

戦略、文化及び価値観を創り出し、基盤を築く役割を果たした者である。 
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研究開発動向 リン酸鉄リチウム電池、三元パウチセル電池 

事業提携動向 ① 2018年 1月、東風実業有限公司(Dongfeng Industrial)とパワー

バッテリーシステム分野において協力を展開。 

② 2018年 8月、福田汽車(Foton)と新エネルギー自動車分野におい

て協力を展開。 

③ 2019年 8月、JUULサプライヤーとなる。 

④ 2019年 9月、中国鉄塔股份有限公司(China Tower)のためにリン

酸鉄リチウム電池パックを提供。 

⑤ 2021 年 8 月、光華科技(CHTECH)と廃棄リチウムイオン電池及び

電池廃棄物回収リサイクル、後付け電池性能向上サービス、電池

管理システム開発などの分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.36% 0% 

未審査・審査中 38% 41% 

登録維持 21% 10% 

失効 42% 48% 

出願合計 549 件 29 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 82% 61% 

失効 18% 39% 

出願合計 1278 件 122 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H01M4 電極 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合250（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)天津力神電池股份有限公司 66% 

(天津力神電池股份有限公司)子会社-力神動力電池系統有限公司 20% 

(天津力神電池股份有限公司)間接持株-天津力神特種電源科技股份公司 5% 

(天津力神電池股份有限公司)子会社-力神電池(蘇州)有限公司 4% 

(天津力神電池股份有限公司)子会社-武漢力神動力電池系統科技有限公司 2% 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

中国石油化工股份有限公司 5 

中国科学技術大学 2 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
  

 
250 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104865536B リチウムイオン電池の性能劣化原因の試験および診断方法 $280,000 

CN102818998B リチウムイオン電池のリチウムイオン検出方法 $260,000 

CN102736034B リチウムイオン電池の内部状態の検出方法と非破壊スクリーニング $260,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102544578B 総合性能を向上させることができるリチウムイオン電池 85 

CN103730700B 
電力電池システムのサンプリングワイヤハーネス障害を判断し処理

する方法 
81 

CN102305812B リチウムイオン電池のオンラインスラリー分散効果を検出する方法 81 
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欣旺達/Sunwoda 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 1997年 

創業者 ① 王明旺(中山大学(Sun Yat-sen University)EMBA) 

② 王威(清華大学(Tsinghua University)MBA) 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 1. 欣旺達電子股份有限公司(Sunwoda Electronic Co., Ltd.) 

2. Sunwoda Electronics Limited 

3. Sunwoda Electronics Co., Ltd. 

上場の有無 深圳証券取引所(2011年) 

売上高(2020年) 296.9億人民元 

(出所：2020年年次報告) 

研究開発費(2020年) 18.06億人民元 

(出所：2020年年次報告) 

1. 欣旺達電子股份有限公司251 (Sunwoda Electronic Co., Ltd.) 

主な子会社 恵州鋰威新能源科技有限公司 (Huizhou Liwinon New Energy 

Technology Co., Ltd.) 

東莞鋰威能源科技有限公司(Dongguan Liwinon Energy Technology 

Co., Ltd.) 

深圳欣旺達智能科技有限公司 (Shenzhen Sunwoda Intelligence 

Technology Co., Ltd.) 

深圳市欣旺達綜合能源服務有限公司(Sunwoda Energy Solution Co., 

Ltd.) 

深圳市欣旺達電気技術有限公司 (Shenzhen Sunwoda Electric 

Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 行之有道汽車服務(深圳)有限公司(Xingzhiyoudao Auto Service Co., 

Ltd.) 

浙江欣動能源科技有限公司(De.power Technology Limited) 

深圳市欣動能源科技有限公司 

速博達(深圳)自動化有限公司(Superstar Shenzhen Automation Co., 

Ltd.) 

主な間接持株会社 欣旺達電動汽車電池有限公司(Sunwoda Electric Vehicle Battery 

Co., Ltd.) 

深圳前海点金保理有限公司(Shenzhen Qianhai Dianjin Factoring 

Co., Ltd.) 

2. Sunwoda Electronics Limited 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

 
251 旧名称：深圳市欣旺達電子有限公司。 
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3. Sunwoda Electronics Co., Ltd. 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2020年 7月、転換社債を発行し資金 1,120,000,000.00人民元を

募集。 

② 2020年 6月、債券融資 39,000万人民元を発行。 

③ 2020年 8月、債券融資 21,000万人民元を発行。 

④ 2020年 8月、債券融資 40,000万人民元を発行。 

研究開発動向 3C消費類電池、スマートハードウェア、電気自動車バッテリー、エネ

ルギー貯蔵システム及びエネルギーインタネット、自動化及びスマー

ト製造、サードパーティテストサービス 

事業提携動向 ① 2018年底、ドイツ Benteler 社と電気自動車パワーバッテリー分

野において協力を展開。 

② 2019年 6月、易捷特(eGT NEW ENERGY AUTOMOTIVE)とパワーバッ

テリー分野において協力を展開。 

③ 2019年 10月、雲度汽車(YUDO New Energy Automobile)とパワー

バッテリー分野において協力を展開。 

④ 2020年 6月、日産自動車(Nissan Motor)と車載電池を共同開発。 

⑤ 2021年 2月、東風乗用車(Dongfeng Motor Corporation Passenger 

Vehicle Company)とパワーバッテリーアセンブリ製品において

協力を展開。 

⑥ 2021年 4月、広州汽車(GAC)とパワーバッテリー分野において協

力を展開。 

⑦ 2021年 7月、吉利(Geely)と合弁会社を共同で設立し、リチウム

イオン電池、リチウムポリマー電池、パワーバッテリー、エネル

ギー貯蔵電池、電池管理システム及び充電式バッテリーパックを

開発。 

⑧ 2021年 7月、南開大学(Nankai University)と共同研究室を設立

し、新世代高性能電池産業における技術リザーブを開発。 

⑨ 2021年 8月、上汽通用五菱(Saic Gm Wuling Automobile)とパワ

ーバッテリーセル分野において協力を展開。 

⑩ 2021年 9月、東風柳州汽車(Dongfeng Liuzhou MOTOR)とパワー

バッテリーパック分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 1% 1% 

未審査・審査中 67% 57% 

登録維持 19% 26% 

失効 15% 17% 

出願合計 536 件 148 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 97% 98% 

失効 3% 2% 

出願合計 747 件 282 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M4 電極 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H02J7 電池の充電または減極または電池から負荷への電力給電のための回路装置 
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 自動運転 

 
 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G01S15 音波の反射または再放射を使用する方式，例．ソナー方式 

B29C41 
型，コアまたはその他の基体を被覆することによる成形，すなわち，材料を付着し成形品を剥離

することによる成形；そのための装置 
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 MaaS 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

G06Q40 金融；保険；税戦略；法人税または所得税の処理 
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グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合252（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(欣旺達電子股份有限公司)間接持株-欣旺達電動汽車電池有限公司 37% 

(親会社)欣旺達電子股份有限公司 28% 

(欣旺達電子股份有限公司)子会社-惠州鋰威新能源科技有限公司 17% 

(欣旺達電子股份有限公司)子会社-東莞鋰威能源科技有限公司 4% 

(欣旺達電子股份有限公司)合弁会社-速博達(深圳)自動化有限公司 4% 

 
 自動運転 

企業名 割合 

(親会社)欣旺達電子股份有限公司 50% 

(欣旺達電子股份有限公司)間接持株-欣旺達電動汽車電池有限公司 50% 

 
 MaaS 

企業名 割合 

(欣旺達電子股份有限公司)間接持株-深圳前海点金保理有限公司 100% 

 
252 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な共同出願相手（発明特許出願） 

 
 NEV 

企業名 件数 

清華大学深圳研究生院 9 

華南理工大学 2 

中国電力科学研究院有限公司 1 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN106772101B 電池のＳＯＣ補正方法、補正装置および電池のＳＯＨ推定方法 $270,000 

CN102723524B 円筒形パワーバッテリーモジュール構造 $250,000 

CN106848453B 
ナトリウムイオン電池のナトリウム補給方法およびナトリウムイオ

ン電池 
$250,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN106772101B 電池のＳＯＣ補正方法、補正装置および電池のＳＯＨ推定方法 88 

CN105353313B 電池の充電状態の推定方法及び装置 86 

CN102610851B リチウムイオン電池 85 
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中創新航253/CALB 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 2007年 

創業者 王崇嶺254（西北工業大学(Northwestern Polytechnical University)翼

ミサイル専攻、中国空対空ミサイル研究院出身） 

本社所在地 江蘇省常州市 

主な経営主体 中創新航科技股份有限公司 (China Aviation Lithium Battery 

Technology Co., Ltd.) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

中創新航科技股份有限公司255(China Aviation Lithium Battery Technology Co., Ltd.) 

主な子会社 中航鋰電(厦門)科技有限公司(China Aviation Lithium Battery 

(Xiamen) Technology Co., Ltd.) 

中創新航科技(江蘇)有限公司(Zhongchuangxin Aviation Technology 

(Jiangsu) Co., Ltd.) 

中創新航技術研究院（江蘇）有限公司(China Aviation Lithium 

Battery Research Institute Co., Ltd.) 

主な合弁会社 中航鋰電(洛陽)有限公司(China Aviation Lithium BATTERY Co., 

Ltd.) 

凱博能源科技(武漢)有限公司(Kaibo Energy Technology (Wuhan) 

Co., Ltd.) 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2019年 6月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2020年 12月、Bラウンド融資、融資金額は未公開。 

③ 2021年 9月、Cラウンド融資 120億人民元。 

研究開発動向 リン酸鉄リチウムマガジンバッテリー、One-Stop Bettery、高電圧技

術、電池管理システム 

事業提携動向 ① 2019年、広汽埃安新能源(GAC Aian New Energy Vehicle)と提携

し、広汽埃安のために高エネルギー密度の三元リチウム電池を製

造。 

② 2021年広汽埃安「新エネルギー優秀サプライヤー」賞を受賞。 

③ 2021年 9月、平高集団有限公司(Pinggao Group Co., Ltd.)とエ

ネルギー貯蔵業務、システムインテグレーション方案分野におい

て協力を展開。 

④ 現在、東風(DongFeng)、上汽(Shanghai Automotive）、吉利(Geely)、

金康(King Come)など自動車企業の主力車種の重要なバッテリー

サプライヤーとなり、広汽(Gac Group)、長安(Changan)の最大の

バッテリーサプライヤーとなっている。 

 
253 2021 年 11 月、中航鋰電企業は、「中航鋰電科技股分有限公司」から「中創新航科技股分有限公司」に名称を

変更。 

254 中創新航は国有企業のため、民間企業の創業者とは異なり、ここの創業者は、企業計画、創業、急速発展の

重要な階段において、企業発展経営を指導した重要人物を示す。 

255 旧名称：中航鋰電科技股份有限公司、中航鋰電科技有限公司、中航鋰電(江蘇)有限公司。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 5% 10% 

未審査・審査中 29% 35% 

登録維持 45% 30% 

失効 26% 35% 

出願合計 475 件 20 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0.52% 0% 

登録維持 92% 98% 

失効 8% 2% 

出願合計 577 件 44 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

H01M50 
燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発電要素以外の部分の構造の細部またはその

製造方法 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合256（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(中創新航科技股份有限公司)合弁会社-中航鋰電(洛阳)有限公司 70% 

(中創新航科技股份有限公司)子会社-中航鋰電技術研究院有限公司257 34% 

(親会社)中航鋰電科技有限公司258 22% 

(中創新航科技股份有限公司)間接持株-上海泛能新材料科技有限公司 1% 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

厦門大学 5 

清陶(昆山)能源発展股份有限公司 2 

 
 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

  

 
256 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 

257 現名称：中創新航技術研究院（江蘇）有限公司。 

258 現名称：中創新航科技股份有限公司。 
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主な特許 

 
(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN102931401B リン酸鉄リチウム複合材料の製造方法 $ 99,000 

CN107887571B 
リチウムイオン電池複合負極シート及びその製造方法、リチウムイオ

ン電池 
$ 97,000 

CN104064704B 電池圧力逃し弁およびそれを用いた電池 $ 89,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN202917603U パワーバッテリーモジュール 92 

CN203377273U リチウム電池ケース 92 

CN202916418U パワーバッテリーショートテスト回路 90 
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比克電池/BAK 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 2001年 

創業者 李向前（蘭州鉄道学院（蘭州交通大学(Lanzhou Jiaotong University)

に改名）ディーゼル車専攻学士） 

本社所在地 広東省深圳市 

主な経営主体 1. 深圳市比克電池有限公司(China Bak Battery, Inc.) 

2. 中国比克亜洲控股有限公司(China BAK Asia Holdings Limited) 

上場の有無 大連中比動力電池有限公司(Dalian CBAK Power Battery Co., Ltd.)

は NASDAQへ上場 

売上高(2020年) 2020年 9月 30日までに 22,146,177米ドル 

（出所：CBAK Power Battery Co., Ltd. Quarterly Report 2020Q3） 

研究開発費(2020年) 2020年 9月 30日までに 1,130,316米ドル 

（出所：CBAK Power Battery Co., Ltd. Quarterly Report 2020Q3） 

1.深圳市比克電池有限公司(China Bak Battery, Inc.) 

主な子会社 鄭 州比克新能源発展有限公司 (Zhengzhou Bak New Energy 

Development Co., Ltd. ) 

四川比克汽車有限責任公司(Sichuan Bak Automobile Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 大連比克新能源技術開発有限公司 

鄭 州比克新能源汽車有限公司 (Zhengzhou Bak New Energy 

Automobile Co., Ltd.) 

2. 中国比克亜洲控股有限公司(China BAK Asia Holdings Limited) 

主な子会社 大連中比動力電池有限公司(Dalian CBAK Power Battery Co., Ltd.) 

大連中比能源科技有限公司 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 浙江海創鋰電科技有限公司(Zhejiang Meidu Hitrans Lithium 

Battery Technology Co., Ltd.) 

資金調達履歴 ① 2016年 3月、上場企業第三者割当増資 8億人民元。 

② 2016年 10月、上場企業第三者割当増資 9億人民元。 

③ 2017年 4月、上場企業第三者割当増資、金額は未公開。 

④ 2018年 4月、上場企業第三者割当増資、金額は未公開。 

⑤ 2018年 9月、上場企業第三者割当増資、金額は未公開。 

⑥ 2018年 2月、中利集団(Zhongli Science and Technology GROUP)

によって 100億人民元で買収。 

研究開発動向 全極大型円筒形電池 

事業提携動向 ① 2017年 3月、雲度新能源(YUDO Auto)にバッテリーセルを提供。 

② 2017年 4月、東風柳汽(Dongfeng Liuzhou Motor)のためにパワ

ーバッテリーパックを提供。 

③ 2017年 5月、御捷(Yogomo)のためにバッテリパックを提供。 
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④ 2019 年 5 月、 哈啰出 行 259 (Shanghai Junzheng Network 

Technology)モペッドの電気駆動システムのために動力源を提

供。 

⑤ 2019 年 12 月、開沃汽車(Skywell)と新エネルギー自動車分野に

おいて協力を展開。 

⑥ 2020 年 4 月、深圳烯谷国際控股有限公司(Shenzhen sengu 

International)、中車時代電動汽車股份有限公司(Hunan Csr 

Times Electric Vehicle)と電気公共バス車分野において協力を

展開。 

⑦  2021年 5月、漢龍通達汽車制造有限公司(Hanlong Tongda)とモ

バイルエネルギー貯蔵充電車分野において協力を展開。 
 

 

 
259 哈啰出行(Hello Bike) はブランド名称であり、当該ブランドを所属する企業名称は上海鈞正網絡科技有限

公司(Shanghai Junzheng Network Technology Co., Ltd) である。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 3% 0% 

未審査・審査中 71% 50% 

登録維持 18% 25% 

失効 11% 25% 

出願合計 348 件 8 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 95% 96% 

失効 5% 4% 

出願合計 379 件 46 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

C01G53 ニッケル化合物 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合260（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)深圳市比克電池有限公司 64% 

(深圳市比克電池有限公司)子会社-鄭州比克電池有限公司 13% 

(中國比克亞洲控股有限公司)合弁会社-浙江海創鋰電科技有限公司 12% 

(深圳市比克電池有限公司)間接持株-鄭州比克新能源汽車有限公司 6% 

(中國比克亞洲控股有限公司)子会社-大連中比動力電池有限公司 7% 

 

 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

浙江工業大学 6 

新時代集団浙江新能源材料有限公司 2 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

 
260 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 



比克電池/BAK 

773 

 

主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105870409B 
ニッケル - コバルト - マンガン三元カソード材料の調製方法お

よびリチウムイオン電池 
$260,000 

CN103035940B リチウムイオン電池およびその製造方法 $250,000 

CN102738446B 
リチウムイオン電池用スラリーおよびその製造方法、ならびにリ

チウムイオン電池 
$250,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN102738446B 
リチウムイオン電池用スラリーおよびその製造方法、ならびにリ

チウムイオン電池 
87 

CN105365593B 電気自動車充電接続装置およびその制御方法 85 

CN103094938B 電池ストリング並列自己等化装置 85 
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卡耐新能源/CENAT 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 2010年 

創業者 于洪涛(ハルビン工業大学(Harbin Institute of Technology) 汽

車設計及び製造専攻学士，The University of Texas at Arlington 

(UTA) EMBA、元中国汽車技術研究中心主任アシスタント) 

本社所在地 上海市 

主な経営主体 上海卡耐新能源有限公司(Shanghai Cenat New Energy Company 

Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

上海卡耐新能源有限公司(Shanghai Cenat New Energy Company Limited) 

主な子会社 南昌卡耐新能源有限公司(Nanchang Cenat New Energy Co., Ltd.) 

広西卡耐新能源有限公司(Guangxi Cenat New Energy Co., Ltd.) 

江蘇卡耐新能源有限公司(Jiangsu Cenat New ENERGY Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 南京卡耐新能源技術発展有限公司 

資金調達履歴 ① 2019年 1月、恒大健康(Evergrande Health)によって 10.6億

人民元で買収。  

② 2019年 7月、Aラウンド融資 1.78億人民元。 

研究開発動向 リチウムイオン電池 

事業提携動向 ① 2018 年 4 月、上海国際汽車城（集団）有限公司(Shanghai 

International Automobile City (Group))とバッテリーラダ

ー及びリサイクル分野において協力を展開。 

② 2018 年 4 月、機科発展科技股份有限公司 (Machinery 

Technology Development)とスマート製造分野において協力

を展開。 

③ 上汽集団(SAIC)、東風汽車(DongFeng Motor)、長安汽車

(Changan)、江鈴汽車(Jiangling Motors Corporation)等自

動車企業のためにバッテリーを提供。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

未審査・審査中 76% 0% 

登録維持 10% 0% 

失効 15% 0% 

出願合計 62 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 186 件 13 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M4 電極 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

G01R31 
電気的性質を試験するための装置；電気的故障の位置を示すための装置；試験対象に特徴のある

電気的試験用の装置で，他に分類されないもの 

G01M3 構造物の気密性の調査 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合261（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)上海卡耐新能源有限公司 98% 

(上海卡耐新能源有限公司)子会社-南昌卡耐新能源有限公司 73% 

(上海卡耐新能源有限公司)子会社-広西卡耐新能源有限公司 71% 

(上海卡耐新能源有限公司)子会社-江蘇卡耐新能源有限公司 63% 

(上海卡耐新能源有限公司)間接持株-南京卡耐新能源技術発展有限公司 47% 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

 NEV 

企業名 件数 

恒大新能源科技集団有限公司 10 

恒大新能源技術(深圳)有限公司 4 

中国科学院上海高等研究院 2 

 
 自動運転 
なし。 

 
 MaaS 
なし。 

 

 
261 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN104345275B 電池の一貫性を動的に評価するための方法 $250,000 

CN103259055B 
電気自動車用電池パックのＯＣＶ － ＳＯＣ曲線の補正回路およ

び方法 
$250,000 

CN109244554B リチウムイオン電池の z 字形積層装置及びそのプロセス $3,900 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN104345275B 電池の一貫性を動的に評価するための方法 76 

CN109244554B リチウムイオン電池の z 字形積層装置及びそのプロセス 75 

CN210379226U バスバーフリーのバッテリーモジュール構造 74 
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孚能科技/Farasis 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 2002年 

創業者 王瑀（University Of Lisbon 理学博士、The University of British 

Columbiaポストドクター、国家千人計画推薦人材、NEC出身） 

本社所在地 江西省贛州市 

主な経営主体 1. Farasis Energy (Asia Pacific) Limited 

2. 香港孚能集團有限公司(Frasis Group (Asia Pacific) Limited) 

上場の有無 孚能科技(贛州)股份有限公司(Farasis Energy (Gan Zhou) Co., Ltd.)

は 2020年に上海証券取引所へ上場 

売上高(2020年) 11.20億人民元（2020年年次報告） 

研究開発費(2020年) 3.719億人民元（2020年年次報告） 

1. Farasis Energy (Asia Pacific) Limited 

主な子会社 孚能実業(贛州)有限公司 

主な合弁会社 孚能科技(贛州)股份有限公司(Farasis Energy (Gan Zhou) Co., 

Ltd.)262 

主な間接持株会社 孚能科技(鎮江)有限公司(Farasis Energy (Zhenjiang) Co., Ltd.) 

2. 香港孚能集團有限公司(Frasis Group (Asia Pacific) Limited) 

主な子会社 孚能科技(江蘇)有限公司(Jiangsu Funeng Technology Co., Ltd.) 

主な合弁会社 鎮江金杯新能源発展有限公司 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 ① 2016年 5月、Aラウンド融資、融資金額は未公開。 

② 2017年 12月、Bラウンド融資 1.5億人民元。 

③ 2018年 2月、B+ラウンド融資 50億人民元。 

④ 2019年 2月、Cラウンド融資、融資金額は未公開。  

⑤ 2020年 7月、Dラウンド融資 13.54億人民元。 

⑥ 2020年 7月、IPO調達額 34.05億人民元。 

⑦ 2021 年 10 月、邁捷は上場企業第三者割当増資を完了し、融資金

額は未公開。 

研究開発動向 パウチセルリチウムイオン電池 

事業提携動向 ① 2020年 1月、春風動力(Cfmoto)のためにパワーバッテリー製品を

供給。 

② トルコの新エネルギー自動車 TOGG 初の電気自動車プラットフォ

ームの独占サプライヤーとなる。 

③ 2020年 7月、Daimler AGとバッテリーセル、モジュール、バッテ

リーシステム分野において協力を展開。 

④ 2020 年 8 月、東風嵐図汽車(Voyah)のパワーバッテリーサプライ

ヤーとなる。 

 
262 旧名称：孚能科技(贛州)有限公司。 
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⑤ 2020 年 9 月、江西江鈴集団新能源汽車有限公司(Jiangling)、国

機智駿汽車有限公司(Guoji Zhijun)とパワーバッテリー分野にお

いて協力を展開。 

⑥ 2020 年 10 月、春風動力(Cfmoto)とパワーバッテリー分野におい

て協力を展開。 

⑦ 2020年 10月、トルコの新エネルギー自動車 TOGGと戦略的合弁会

社を設立し、共同で電池モジュールとバッテリーパックを製造。 

⑧ 2021年 4月、広汽三菱汽車有限公司(Gac Mitsubishi Automobile 

Co., Ltd.)とパワーバッテリー分野において協力を展開。 

⑨ 2021 年 6 月、柳州五菱汽車工業有限公司(Liuzhou Wuling 

Automobile)とパワーバッテリーシステム分野において協力を展

開。 

⑩ 2021年 8月、広東博力威科技股份有限公司(Guangdong Greenway)

とパワーバッテリー分野において協力を展開。 

⑪ 2021年 9月、清華大学(Tsinghua University)とバッテリーセキ

ュリティの分野において協力を展開。 

⑫ 2021年 11月、大運汽車股份有限公司（Dayun Automobile）と電

気自動車バッテリー分野において協力を展開。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 27% 0% 

未審査・審査中 69% 100% 

登録維持 25% 0% 

失効 6% 0% 

出願合計 71 件 1 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 0% 0% 

登録維持 100% 100% 

失効 0% 0% 

出願合計 96 件 8 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 

H01M4 電極 

H01M50 
燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発電要素以外の部分の構造の細部またはその

製造方法 

C09J175 ポリ尿素またはポリウレタンに基づく接着剤；そのような重合体の誘導体に基づく接着剤 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合263（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(Farasis Energy (Asia Pacific) Limited)合弁会社-孚能科技(贛州)股份有限公司 100% 

(Farasis Energy (Asia Pacific) Limited)間接持株-孚能科技(鎮江)有限公司 20% 

 

 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

主な共同出願相手（発明特許出願） 
 

なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN105375077B リチウムイオン電池用電極材料の回収方法 $420,000 

CN105024042B 
リチウムイオン正極材料前駆体、その製造方法およびリチウムイオン

正極材料 
$370,000 

CN108365220B 
リチウム源材料及びその製造方法とリチウムイオン電池における応

用 
$290,000 

 

(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN108365220B 
リチウム源材料及びその製造方法とリチウムイオン電池における応

用 
86 

CN105375077B リチウムイオン電池用電極材料の回収方法 84 

CN105895904B リチウムイオン電池の正極活物質の製造方法および回収方法 84 

 
263 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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皓智環球/Grst 

企業概要 

属性 二次電池 

創業年 2015年 

創業者 ① 孔源(化学及び電子科学技術企業での管理経験) 

② 何錦鏢（香港理工大学(The Hong Kong Polytechnic University)

博士、McGill Universityポストドクター） 

本社所在地 香港 

主な経営主体 1. 皓智環球有限公司(GRST INTERNATIONAL LIMITED) 

2. 皓智控股有限公司(GRST Holdings Limited) 

3. 皓智能源有限公司(GRST Energy Limited) 

上場の有無 - 

売上高(2020年) - 

研究開発費(2020年) - 

1. 皓智環球有限公司264 (Grst International Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

2. 皓智控股有限公司(GRST Holdings Limited) 

主な子会社 広東省皓智科技有限公司 

仏山皓能応用科技有限公司(Foshan Haoneng Application Technology 

Co., Ltd.) 

主な合弁会社 - 

主な間接持株会社 - 

3. 皓智能源有限公司(GRST Energy Limited) 

主な子会社 - 

主な合弁会社 厦門宝瑞天成鋰電科技有限公司(Xiamen Baorui Tiancheng Lithium 

Battery Technology Ltd) 

主な間接持株会社 - 

資金調達履歴 2021年、Aラウンド融資 1300万米ドル。 

研究開発動向 水性電池、電池水性リサイクル 

事業提携動向 ① 2021年 12月までに、格力(GREE)、香港市重建局(Urban Renewal 

Authority of Hong Kong)、Tillquist、香港機電工程署及香港科

技園(The Electrical and Mechanical Services Department of 

Hong Kong)と協力関係を構築。 

② 2021年、瑞昱半導体股份有限公司(Realtek)及び Jiashan MOUと

協力し、2028年までに 15GWh の生産基地を設立。 

 
264 旧名称：金展升有限公司、Gold Wing Limited。 
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特許分析（出願日/優先権日：2011 年～2020 年、出願先：中国） 

発明特許出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 100% 0% 

未審査・審査中 55% 0% 

登録維持 41% 0% 

失効 5% 0% 

出願合計 22 件 0 件 

 

実用新案出願動向 

   
 CASE 非 CASE 

海外ファミリー率 21% 0% 

登録維持 21% 0% 

失効 79% 0% 

出願合計 14 件 0 件 
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CASE 関連技術分類別の発明特許出願動向 

 

 NEV 

 

 
主な IPC説明 

 

IPC 概要 

H01M4 電極 

H01M10 二次電池；その製造 

H01M2 
(transferred to H01M50/00-H01M50/77) 燃料電池以外の電気化学的電池，例．混成電池，の発

電要素以外の部分の構造の細部またはその製造方法 
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 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 

 

グループ全体の CASE 関連出願に占める親会社及び主な子会社・合弁会社の割合265（発明特許出

願） 

 

 NEV 

企業名 割合 

(親会社)皓智環球有限公司 91% 

(皓智控股有限公司)子会社-広東省皓智科技有限公司 9% 

 
 自動運転 
なし。 

 

 MaaS 
なし。 

 
主な共同出願相手（発明特許出願） 
なし。 

 
主な特許 

 

(1) Patsnap 特許価値 

登録番号 発明の名称 Patsnap 特許価値 

CN107431193B 電池電極の製造方法 $7,630,000 

CN107591582B リチウムイオン電池のリサイクル方法 $3,390,000 

CN107871844B 電極接合体の乾燥方法 $2,980,000 

 
(2) Innojoy 特許採点 

登録番号 発明の名称 Innojoy 特許採点 

CN107342392B 電池電極の製造方法 93 

CN107591582B リチウムイオン電池のリサイクル方法 93 

CN107431193B 電池電極の製造方法 92 

 

 

 

  

 
265 親会社・子会社間などの共同出願の場合、重複してカウントする。 
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